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SST-B-00 ]
WYMAGANIA OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich

Czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej i wodnej

45.21 45.21.0 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie
budynkow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Specyfikacji Technicznej sg
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robdt w obiektach budowlanych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
zgodnie z ustawg o zamOwieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu rob6t w obiektach
budowlanych.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspolne dla
robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegdlowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) dla projektu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe do opracowania szczegdtowych
Specyfikacji Technicznych stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu zgodnie z Ustawg Prawo Zamoéwien Publicznych i realizacji oraz nadzorowaniu
robot w obiektach budowlanych. Zakres robot sklasyfikowano zgodnie do struktury systemu
klasyfikacji Wspolnego Stownika Zamowien.

1.4.1. Zgodnos¢ Robot z Normami.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sa odno$niki do Polskich
Norm. Normy te winny by¢ traktowane jako integralna cze$¢ Specyfikacji Technicznych i by¢
stosowane w polaczeniu z Dokumentacja Budowy i Specyfikacjami, w ktérych sa
wymienione. Wykaz podstawowych norm przedstawiono w pkt. 10 tych Specyfikacji.
Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych Polskich Norm lub odpowiednich
norm krajow UE, ktoére obowigzuja w zwigzku z wykonaniem prac objetych Kontraktem
1 stosowania ich postanowien na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi
w Specyfikacjach Technicznych. Zaktada si¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomit si¢
z treScig 1 wymaganiami tych Norm.

1.4.2. OkreSlenia podstawowe.



Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé
w kazdym przypadku nast¢pujaco:
1.4.2.1. Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ budynek wraz z instalacjami
1 urzadzeniami technicznymi, budowle stanowigcg calo$¢ techniczno-uzytkowg wraz
z instalacjami i urzadzeniami, obiekt matej architektury;
1.4.2.2. Budynek — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale
zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz
posiada fundamenty i dach;
1.4.2.3. Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie b¢dacy budynkiem
lub obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele,
sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekow, sktadowiska odpadéw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne
1 podziemne przej$cia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze cze$ci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecoéw przemystowych
i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem
technicznym czgsci przedmiotow sktadajacych si¢ na catos¢ uzytkowa.
1.4.2.4. Obiekt malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty,
a w szczegolnosci kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury, posagi,
wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej, uzytkowe stuzace rekreacji codziennej
1 utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki, $mietniki.
1.4.2.5. Budowa — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okre§lonym
miejscu, a takze odbudowg, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.
1.4.2.6. Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.
1.4.2.7. Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejagcym obiekcie
budowlanym robdt budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowigcych biezacej konserwacji.
1.4.2.8. Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przytacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekdw, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.
1.4.2.9. Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
1.4.2.10. Pozwolenie na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng
zezwalajacg na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robdot budowlanych
innych niz budowa obiektu budowlanego.
1.4.2.11. Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zataczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czesciowych
i koncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne
1 ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze dziennik
montazu.
1.4.2.12. Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.
1.4.2.13. Aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajacg jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.
1.4.2.14. Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisoOw
0 ocenie zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
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zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob
pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym polgczeniu stanowigcym
integralng catos$¢ uzytkows.

1.4.2.15. Obszar oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony
w otoczeniu budowlanym na podstawie przepisow odrgbnych, wprowadzajacych zwigzane
z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.2.16. Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy
organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
1.4.2.17. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowg.

1.4.2.18. Laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej,
zamawiajacego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i préob zwigzanych
z oceng jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajow prowadzonych robot.
1.4.2.19. Materialy — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane
jak roéwniez roézne tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

1.4.2.20. Odpowiednia zgodno$¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robodt
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.2.21. Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.2.22. Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczna
bedacg autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.2.23. Przedmiar robét — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do
wykonania robot wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem
1 podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.4.3. Ogolne wymagania dotyczgce Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa 1 $ciste
przestrzeganie harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw
1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z projektem technicznym, wymaganiami specyfikacji
technicznej i programu zapewnienia jako$ci, projektu organizacji robdt oraz poleceniami
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez wykonawcg w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot, jesli wymagac tego
bedzie zarzadzajacy realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawce¢ na wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez zarzadzajgcego
realizacjag umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢. Decyzje
zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow
i elementow robdt bgda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie
technicznym 1 szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych
wykonania i odbioru robét. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja umowy
uwzglednia wyniki badan materialow 1 jakosci robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie



wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowcow oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie. Polecenia
zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

1.5. Teren budowy.
1.5.1. Charakterystyka terenu budowy.

Zamierzenie inwestycyjne realizowane bedzie na dzialce nr 28/195, obrgb 2 Nowa
Huta na terenie Plant Mistrzejowickich w Krakowie.

1.5.2. Przekazanie.
Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreSlonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy:
e Dokumentacje techniczna,
e Kopi¢ decyzji o pozwoleniu na budowg,
e Komplet specyfikacji technicznych,
e Kopi¢ uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji
przez zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot.

1.5.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ placu budowy oraz wszystkich
materialow i elementéw wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do
ostatecznego odbioru robot. Przez caly ten czas urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane
w sposob satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzymac realizacje
robot jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.
W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu 1 urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacj¢ ruchu, znaki
drogowe etc. Zeby zapewnié¢ bezpieczenstwo calego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu
zakonczenia robdt za utrzymanie wszystkich reperéw 1 innych znakoéw geodezyjnych
istniejacych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na
wlasny koszt. Przed rozpoczg¢ciem robdt wykonawca umie$ci, w miejscach i iloSciach
okreslonych przez zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej umowie zgodnie
z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej
Budownictwa.

1.5.4. Ochrona wlasnosci i urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejgcych instalacji naziemnych
i podziemnych urzadzen znajdujacych si¢ w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi
1 kable etc. Przed rozpoczeciem robdt wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktére sa
wiascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje aby te instalacje 1 urzadzenia
zostaly wlasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.
Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspdlpracowat przy
naprawie udzielajagc wszelkiej mozliwej pomocy, ktéora moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny =za jakiejkolwiek szkody,



spowodowane przez jego dziatania, w instalacjach nadziemnych i podziemnych pokazanych
na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego.

1.5.5. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji robdt wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowac si¢ do
przepisoOw zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska.
W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca bedzie podejmowal wszystkie
sensowne kroki zeby stosowa¢ Siudo wszystkich przepisoOw i1 normatywow w zakresie
ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla
innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych
czynnikow powodowanych jego dziatalnoscia.

1.5.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe i begdzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie
wyposazenie 1 odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na
placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodnos$ci z wspomnianymi powyzej
przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cen¢ umowng. Wykonawca
bedzie stosowat si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych w  zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe
w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego na
placu budowy, we wszystkich urzadzeniach, maszynach i1 pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materialy tatwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odleglosci od budynkéw i1 sktadowisk w miejscach
niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
powstale w wyniku pozaru, ktory mogltby powstaé w okresie realizacji robdt lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek jego pracownikow. Uzycie materiatow, ktore wptywaja
na trwate zmiany $rodowiska, ani materialdw emitujgcych promieniowanie w ilo$ciach
wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek materiaty
z odzysku lub pochodzace z recyklingu 1 majace by¢ uzyte do robdt musza poswiadczone
przez odpowiednie urzgdy i wiladze jako bezpieczne dla $rodowiska. Materiaty, ktére sa
niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny
znika, np. materialy pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze beda spetnione
wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem takich materiatow
zamawiajacy musu uzyska¢ aprobate od odpowiednich wtadz administracji panstwowej, jesli
wymagajg tego odpowiednie przepisy.

1.6. Projekt organizacji robét wraz z towarzyszacymi dokumentami.
1.6.1. Przygotowanie dokumentow wchodzacych w sklad projektu organizacji robot.

W ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych
robot, wykonaweca jest zobowigzany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu realizacja
umowy do akceptacji nastepujacych dokumentow:
= projekt organizacji robot,
= szczegdtowy harmonogram robot i finansowania,
= plan zabezpieczenia i ochrony zdrowia,
= program zapewnienia jakoS$ci.



1.6.2. Projekt organizacji robot.

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robdt musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robdt. Ma on zapewni¢ zaplanowany
sposOb realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore
zapewnig realizacj¢ robot zgodnie z dokumentacjg projektowsa, specyfikacjami technicznymi
1 instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robdt. Powinien
zawierac:
= organizacj¢ wykonania robot, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,
= projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,
= organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog,

* wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacj¢ i przygotowanie praktyczne,
=  wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot

1.6.3. Szczegolowy harmonogram robdt i finansowania.

Szczegblowy harmonogram robdt i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej i ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych, kolejno$¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w umowie.
Wykonawca przedstawi zarzadzajagcemu realizacja umowy do zatwierdzenia szczegotowy
harmonogram robdt i1 platnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkéw umowy.
Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep
robot.

1.6.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich
obowiazujacych przepisow i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym
celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy —
Prawo Budowlane jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajacemu
realizacja umowy, program zapewnienia bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia. Na jego
podstawie musi zapewnié personelowi prace w warunkach bezpiecznych, nieszkodliwych dla
zdrowia i spetniajacych odpowiednie wymagania sanitarne.

1.6.5. Program zapewnienia jakoSci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jako$¢ robot. W tym celu przygotowuje
program zapewnienie jako$ci i uzyska jego zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacja
umowy. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierat:

o) czes$¢ ogdlng opisujaca:

= system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywania
robot,

* wyposazenie W sprz¢t 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub wytypowanego do wykonywania badan zleconych przez wykonawce),

* sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,

= ustawienia mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i form¢ przekazywania
informacji zarzadzajacemu realizacjg umowys;

B) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

» wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia do magazynowania i1 zatadunku
materialow,



= sposOb zabezpieczenia i ochrony materiatéw 1 urzadzen przed utrata ich wlasciwosci
W czasie transportu i przechowywaniem na budowie,

=  sposob i procedure pomiardow i badan (rodzaj i czestotliwo$¢ badan, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzenie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

* wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegolnych elementow robot,

= sposOb postgpowania z materiatami i1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom
umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001 jest zobowigzany do
opracowania programu i planu zapewnienia jako$ci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

1.7. Dokumenty budowy.
1.7.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na biezaco, zarowno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawcy
w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury). Zapisy do dziennika
budowy beda czynione na biezaco 1 powinny odzwierciedla¢ postep robot, stan
bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie kwestie zwigzane z
zarzadzaniem budowa. Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date,
nazwisko i1 stanowisko oraz podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢
czytelne 1 dokonywane w porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac
pustych migdzy nimi, w sposoéb uniemozliwiajagcy wprowadzenie podzniejszych dopiskow.
Wszystkie protokoly i inne dokumenty zatgczone do dziennika budowy powinny by¢
przejrzyscie numerowane, oznaczone 1 datowane przez zardwno wykonawce jak
1 zarzadzajgcego realizacjg umowy. Zarzadzajacy realizacjg umowy jest takze zobowigzany
przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy
przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

1.7.2. Ksigzka obmiarow.

Ksigzka obmiaréw robot jest dokumentem, w ktorym rejestruje si¢ ilo§ciowy postep
kazdego elementu realizowanych robodt. Szczegdotowe obmiary wykonywanych robot
dokonywane s3 na biezaco i zapisywane do ksigzki obmiaréw robot, wykorzystujac opis
pozycji 1 jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce¢ przedmiarze robot, stanowigcy
zatgcznik do umowy.

1.7.3. Inne istotne dokumenty budowy.
Dokumenty budowy zawieraja:

Dokumenty wchodzace w sktad umowy,

Pozwolenie na budowe,

Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy,

Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-

prawne,

e Instrukcj¢ zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na
budowie,

e Protokoty odbioru robét,

e Opini¢ ekspertow i1 konsultantow,

e Korespondencja dotyczaca budowy.

1.7.4. Przechowywanie dokumentéow budowy.
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Wszystkie dokumentu budowy beda przechowywane na placu budowy we wilasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale
dostepne do wgladu zarzadzajacego realizacja umowy oraz upowaznionych przedstawicieli
zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

1.8. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.
1.8.1. Informacje ogolne.

W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot wykonawca jest zobowigzany
do dostarczania na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy nastepujacych dokumentow:
e Rysunki robocze,

Aktualizacja harmonogramu robdt 1 finansowania,
Dokumentacja powykonawcza,
Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

1.8.2. Aktualizacja harmonogramu robot i finansowania.

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robdt budowlanych i montazowych,
kolejno$¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robdt w terminie
okreslonym w umowie. Zgodnie wymaganiami zawartymi w punkcie 1.9.3. wykonawca we
wstepne] fazie robdt przedstawia do zatwierdzenia szczegdétowy harmonogram robot
i finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten w miar¢ postepu robot
moze by¢ aktualizowany przez wykonawce 1 zaczyna obowigzywac po zatwierdzeniu przez
zarzadzajacego realizacja umowy.

1.8.3. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkim
zmian w rodzaju materialow, urzadzen, lokalizacji i wielko$ci robdt. Zmiany te nalezy
rejestrowa¢ na komplecie rysunkéw, wytgcznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien
przedktada¢ zarzadzajacemu realizacja umowy aktualizowane na biezaco rysunki
powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu i sprawdzenia.
Po zakonczeniu robdt kompletny zestaw rysunkéw zostanie przekazany zarzadzajacemu
realizacjg umowy.

1.8.4. Zarzadzajacy realizacja umowy.

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od
zamawiajacego reprezentuje interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli
zgodno$ci realizacji robot budowlanych z dokumentacjg projektows, specyfikacjami
technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow
umowy. Dla prawidlowej realizacji swoich obowigzkow, zgodnie z przepisami prawa
budowlanego, zarzadzajacy realizacjag umowy pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru
dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkow. Wydane
przez nich polecenia majg moc polecen zarzadzajacego realizacja umowy. Zgodnie z umowa,
wykonawca jest zobowigzany w ramach kwoty ryczattowej, przewidzianej w cenie ofertowe;j
na zaplecze budowy, zorganizowa¢ zamawiajagcemu na placu budowy i1 utrzymywac do konca
robot biuro zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. MATERIALY I URZADZENIA.
2.1. Zroédla uzyskiwania materialéw i urzadzen.
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Wszystkie wbudowane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania
robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materialu
przewidywanego do wykonywania robdt statych wykonawca przedlozy szczegotowa
informacj¢ o zrédle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materialow, atestach, wynikach
odpowiednich badan laboratoryjnych i1 probek do akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen. Akceptacja zarzadzajacego realizacja
umowy udzielona jakiej$ partii materialdéw z danego zrddta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie
materialy pochodzace z tego zrodla sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonywania prob materiatow otrzymywanych
z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodnié¢, ze nadal spelniajg one
wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania
materialow lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrodla, wiaczajac te,
ktore zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego
zrédta wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajagcemu realizacja umowy wszystkich
wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidlowg eksploatacje. Wykonawca
bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilo§¢ 1 jako$s¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow
pochodzacych z lokalnych zrodet wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacjag umowy.

2.2. Kontrola materialow i urzadzen.

Zarzadzajacy realizacjag umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe
materialy i urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z wymaganiami szczegdtowych
specyfikacji technicznych. Zarzadzajacy specytikacja umowy jest upowazniony do pobierania
1 badania probek materiatu zeby sprawdzi¢ jego wlasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga
podstawe do aprobaty jakosci danej partii materialow. Zarzadzajacy realizacja umowy jest
roéwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytworniach materiatléw 1 urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materiatow 1 urzadzen przez zarzadzajacego realizacja
umowy, wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujace warunki:

e W trakcie badania, zarzadzajacemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbedne
wsparcie i pomoc przez wykonawce 1 producenta materiatow lub urzadzen,

e Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do
tych miejsc, gdzie sg wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

2.3. Atesty materialow i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegotowych specyfikacjach technicznych
wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy
w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jako$ci
materialow, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace
atest producenta stwierdzajacy peilng zgodno$¢ tych materiatow z warunkami podanymi
w szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Produkty przemystowe muszg posiadac atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikow tych badan musza by¢ dostarczone przez wykonawce zarzadzajacemu
realizacja umowy. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacj¢, moga by¢
badane przez zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy
zostanie stwierdzona niezgodno$§¢ wiasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow
1 urzadzen z wymaganiami zawartymi w szczegdlowych specyfikacjach technicznych nie
zostang one przyjete do wbudowania.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy.
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Materialty uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi musza by¢ niezwlocznie usunigte przez
wykonawce z palcu budowy. Jesli zarzadzajacy realizacja umowy pozwoli wykonawcy
wykorzysta¢ te materiaty do innych robo6t niz te, dla ktorych zostaly one pierwotnie nabyte,
warto$¢ tych materiatbw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materiatéw, ktore nie
zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy, bedzie
wykonywany na wiasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac sobie sprawg, ze te roboty
moga by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewnié¢, zeby materialty 1 urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywaé ich
jakos¢ 1 wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Musza one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego
realizacjg umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania materialdow i urzadzen beda
zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajacym
realizacja umowy, lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawcg.
Zapewni on, ze tymczasowo skladowane na budowie materialy 1 urzadzenia beda
zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. SPRZET.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i srodowisko.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 iloSci wskazaniom zawartym w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt zgodnie z terminami przewidzianymi
w harmonogramie rob6t. Sprzet bedacy wilasno$cia wykonawcy lub wynajety do
wykonywania robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢
zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacji
umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli
projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca przedstawi wybrany
sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy zostang przez zarzadzajacego realizacjg umowy zdyskwalifikowane 1 nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Liczba i1 rodzaje $srodkow transportu bgda okreslone w projekcie organizacji robot.
Musza one zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w projekcie
wykonawczym 1 szczegotowych  specyfikacjach  technicznych oraz  wskazaniami
zarzadzajacego realizacja umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robét. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw
ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
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przez inzyniera usuni¢te z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezaco na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
1 zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robot wykonawca opracuje.

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien skltada¢ si¢ z czgsci opisowej
1 graficznej.

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz).

e projekt organizacji budowy.

e projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych lub elementow
konstrukcyjnych o wigkszych gabarytach lub masie).

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag lub
kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywa innych robot, za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektows, wymaganiami Szczegotowej Specyfikacji Technicznej,
PZJ, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementow
rob6t okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pi§mie przez Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wykonywaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wilasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materiatéw 1 elementdw robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
1 wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane
przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materialow
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jako$ci omdéwionym w punkcie 1.6.5.
wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszelkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badania materiatéw oraz
jakosci wykonywania robot. Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosSci
zarzadzajacy realizacjag umowy moze zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca jest
zobowigzany prowadzi¢ pomiary i1 badania materialdw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w projekcie wykonawczym szczegdlowych specyfikacjach technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w szczegdlowych
specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepisOw zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu
realizacja umowy $wiadectwa stwierdzajace, z wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiada wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

6.2. Pobieranie probek.
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Probki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie
statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe
elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Zarzadzajacy realizacja umowy musi mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu
probek. Na jego zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang
przez wykonawce usunigte lub ulepszone z jego wlasnej woli. Probki dostarczone przez
wykonawce do badan wykonywanych przez zarzadzajacego realizacja umowy beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek.
W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W  przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego
w szczegdtowych specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjag umowy. Przed przystapieniem do
pomiarow lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja umowy o rodzaju,
miejscu i1 terminie pomiary lub badania. Po wykonaniu pomiary lub badania wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki, do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mial nieograniczony dostgp do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggni¢cia te
beda na tyle powazne, to moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja
umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw 1 dopusci je dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow. Wykonawca bedzie przekazywat
zarzadzajacemu realizacja umowy kopie raportdéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz wg terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci. Kopie
wynikow badan bedg mu przekazywane na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, réwniez przez niego zaaprobowanych. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi wykonawca. Do celow kontroli
jakosci 1 zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrodet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy 1 producenta materiatdw zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc. Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez wykonawceg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ wykonanych robodt i uzytych
materialdw z wymaganiami szczegdtowych specyfikacji technicznych, na podstawie
dostarczonych przez wykonawce wynikéw badan. Zarzadzajacy realizacja umowy moze
pobiera¢ probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza ze raporty wykonawcy sg niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow 1 robot
z projektem wykonawczym 1 szczegdélowymi specyfikacjami technicznymi. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang
poniesione przez wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
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e posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepisow

e posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub aprobaty
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg i ktore spetniajg wymogi specyfikacji techniczne;j.

6.5. Wyniki kontroli.

Wyniki kontroli przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej 1 administracyjnej strony budowy musza by¢ zapisywane na biezaco
w Dzienniku Budowy. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczego6lnosci:

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6dlnych elementow Robot,

e przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw
w Robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora,

e daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

e 7zgloszenia 1 daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
1 ostatecznych odbioréw Robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e 7zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

e dane dotyczace jakoSci Materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu Robot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek biad Iub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bltedne dane zostang poprawione
wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony
z czestoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym
czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow.

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych 1 KNR-ach oraz KNNRach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;.
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7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
bedag przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie, zapewniajagc w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIORY ROBOT.
Rodzaje odbiorow Robdt w zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacjach
technicznych, Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
e odbiorowi czesciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu.
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior czesciowy.
Odbior Czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot.
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robdt dokonuje Inspektor.

8.2. Odbior ostateczny (koncowy) robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich zakresu (ilo$ci) oraz jako$ci. Catkowite zakonczenie Robdt oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora. Odbior ostateczny
Robo6t nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora zakonczenia Robdt 1 przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie ponizej
punkcie. ,,Dokumenty do odbioru ostatecznego Robot” Odbioru ostatecznego Robdt dokona
Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robdt z specyfikacja
techniczng 1 Dokumentacjg Projektowa. W toku odbioru ostatecznego Robodt, Komisja
zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu oraz odbioréow czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupehiajacych 1 Robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych Robot
poprawkowych lub Robdt uzupehiajacych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez Komisjg, zZe jako$¢
wykonanych Robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
w specyfikacji technicznej 1 Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, Komisja dokona
potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania Odbioru Ostatecznego Robot jest
,»Protokot Odbioru Ostatecznego Robot” sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
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Zamawiajacego. Do Odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac

nastepujace dokumenty:

e Dokumentacj¢ Powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

e dokumenty uzasadniajgce uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robot,

e Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw kontraktowych 1 ew. uzupetniajace
lub zamienne),

e Protokoty wszystkich Odbioréw Czesciowych,

e Dzienniki Budowy,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych Materialow, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodnie z specyfikacja techniczna,

e sprawozdanie techniczne,

e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Przejecie robot na majatek i do eksploatacji nastapi na postawie ,,Protokotu Odbioru
Ostatecznego Robodt” podpisanego przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

8.4. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér Pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunieciem
wad, ktore ujawnig si¢ w Okresie Gwarancyjnym i Rekojmi. Ostateczne zatwierdzenie Robot
po wygasnigciu Okresu Gwarancji (okresu odpowiedzialnosci za usterki) nastapi po usunigciu
wszystkich usterek odnotowanych przy Odbiorze Ostatecznym oraz tych, ktore wystapity w
Okresie Gwarancji. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad Odbioru Ostatecznego.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Roboét. Cena jednostkowa
pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania 1 badania sktadajgce si¢ na jej
wykonanie, okre$lone dla tej Roboty .

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizn¢ bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza,: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (koszty dotyczace
oznakowana Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, ekspertyzy
dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie
nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce¢ za dang pozycje w Wycenionym
Przedmiarze Robot jest ostateczna 1 wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie Robot objetych tg pozycja kosztorysowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Dziennik Ustaw z 2002 r., nr 75, poz. 690 (z pdézn. zm.) — Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki
1 ich usytuowanie;

Dziennik Ustaw z 1994 r., nr 89, poz. 414, Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (z p6zn. zm.)
Prawo budowlane;

Dziennik Ustaw z 2008 r., nr 201, poz. 1240 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 listopada 2008 r. w sprawie metodologii obliczania charakterystyki energetycznej
budynku i lokalu mieszkalnego lub czg¢sci budynku stanowigcej samodzielng calos¢
techniczno —uzytkowa oraz sposobu sporzadzania i wzoréw $wiadectw ich charakterystyki
energetycznej;

Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 47, poz. 401 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych;
Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 120, poz. 1133 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu budowlanego;

Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 80, poz. 563 — Rozporzadzenie Ministra Spraw
Wewnetrznych 1 Administracji w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych
obiektow budowlanych i terendw;

Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 80, poz. 717 O planowaniu i zagospodarowaniu
przestrzennym;

Dziennik Ustaw z 1999 r., nr 43, poz. 430 — Rozporzadzenie Ministra Transportu
1 Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadaé
drogi publiczne i ich usytuowanie;

Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 169, poz. 1650 — Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej w sprawie ogo6lnych warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy;
Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych
1 terendw na podstawie art. 13 ust. 1 1 2 ustawy z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie
przeciwpozarowej (Dz. U. z 2009 r. Nr 178, poz. 1380 oraz z 2010 r. Nr 57, poz. 353);
PN-B-01025:2004 Rysunek budowlany -- Oznaczenia graficzne na rysunkach
architektoniczno-budowlanych;

PN-B-01029:2000 — Rysunek budowlany. Zasady wymiarowania na rysunkach
architektoniczno — budowlanych;

PN-B-02151-3:2015-10 Akustyka budowlana -- Ochrona przed hatasem w budynkach --
Czgs¢ 3: Wymagania dotyczace izolacyjnosci akustycznej przegrod w budynkach
1 elementow budowlanych;

PN-B-02151-2:2018-01 Akustyka budowlana -- Ochrona przed hatasem w budynkach --
Czes¢ 2: Wymagania dotyczace dopuszczalnego poziomu dzwigku w pomieszczeniach;
PN-EN 1363-1:2020-07 Badania odpornos$ci ogniowej -- Czg$¢ 1: Wymagania ogodlne;
PN-EN 81-70:2021-09 asady bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow
-- Szczegodlne zastosowania dzwigéw osobowych i dzwigéw towarowo-osobowych --
Czes¢ 70: Dostepnos¢ dzwigow dla oséb, w tym 0sob niepetnosprawnych;
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SST-B-01
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11. | 45.11.3 45113000-2 Roboty na placu budowy
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace placu budowy.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu przygotowania placu budowy. W zakres tych prac wchodza:
e Koordynacja robdt budowlanych na placu budowy;
Budynki i obiekty tymczasowe placu budowy;
Wyposazenie placu budowy w instalacje;
Sktadowanie 1 przechowywanie materiatow, elementéw 1 wyrobow na placu budowy.
Szczegdlowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okres$lenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i okre$leniami podanymi w ogdlnej
specyfikacji techniczne;.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot ich zgodno$é
z dokumentacjg projektowa szczegotowej specyfikacji technicznej i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY.
Tradycyjne materiaty stosowane przez wykonawce robot do przygotowania placu
budowy.

3. SPRZET.
Do robot zwigzanych z przygotowaniem placu budowy moze by¢ uzyty dowolny
sprzet zwigzany z zakresem tego rodzaju robot.

4. TRANSPORT.
Transport materiatdéw zwigzanych z przygotowaniem placu budowy moze odbywac si¢
samochodami skrzyniowymi lub innym sprzetem mechanicznym
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Koordynacja robo6t na placu budowy.
5.1.1. Ogolne warunki realizacji obiektow budowlanych.

Ogo6lny harmonogram budowy powinien zawiera¢ terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegolnych rodzajow robot lub ich etapow, tak aby zapewnit prawidtowy i rytmiczny
przebieg wykonywania robot ogoélnobudowlanych, a jednoczes$nie umozliwiat wykonanie
robot specjalistycznych w odpowiednich terminach.

5.2. Zagospodarowanie placu budowy.

5.2.1. Przygotowanie terenu budowy.

Przed przystapieniem do wykonania robot budowlanych wykonawca powinien
odpowiednio przygotowaé teren, na ktorym te roboty majg by¢ wykonane,
a w szczegolnosci:

e zapewni¢ korzystanie z pradu elektrycznego niezbgdnego przy wykonywaniu robot
budowlanych oraz o$§wietlenia placu budowy i miejsc pracy;

e oznakowac obszar prac

e wznie$¢ stosownie do potrzeby tymczasowe budynki lub przystosowaé budynki istniejace
dla pracownikoéw zatrudnionych na budowie oraz na cele skladowania materialow,
maszyn 1 urzadzen oraz przygotowaé miejsce do skladowania materiatow 1 sprzetu
zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkami;

e przygotowac sktady na materiaty, ktore moga spowodowacé wybuch (np. materialy pedne,
rozpuszczalniki, farby, przygotowane przy uzyciu rozpuszczalnikoéw materiaty
chemiczne, karbid itp.), w miejscach do tego wydzielonych, zgodnie z obowigzujacymi
w tym zakresie przepisami lub wytycznymi producenta;

e usuwac¢ z placu budowy gruz, zbedne materialy, urzadzenia i przedmioty mogace
stwarza¢ przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robot.

5.2.2. Drogi dojazdowe i na placu budowy.

Na teren inwestycji prowadzg istniejace wejscia do Parku, w tym najblizsze od strony
ul. Obroncow Warszawy. Teren otaczajacy scen¢ jest utwardzony, wykonany z kostki
betonowe;.

5.2.3. Budynki i obiekty tymczasowe placu budowy.

Wymagania ogolne:

e budynki tymczasowe, niezbedne na placu budowy, powinny by¢ grupowane w jednym
obszarze placu, z zachowaniem wymagan wynikajacych z przepisOw ppoz.;

e w zaleznosci od przeznaczenia budynku jego powierzchnia nie powinna by¢ mniejsza,
niz to wynika z liczby pracownikow zatrudnionych na danej budowie;

e budynki tymczasowe powinny by¢ montowane z lekkich elementéw prefabrykowanych
lub ustawiane na placu budowy z zestawow kontenerowych lub barakowozow;

e budynki tymczasowe powinny mie¢ bezpieczng konstrukcje i szczelny dach oraz speiniaé
okreslone wymagania uzytkowe;

Inne obiekty na placu budowy przeznaczone na skltadowanie materiatow
budowlanych, wyrobow lub narzedzi powinny by¢ wykonywane jako rozbieralne, a ich
powierzchnia i wyposazenie powinny by¢ dostosowane do rodzajéw przechowywanych
w nich materiatow, rodzaju transportu dostawczego materialdéw 1 wyrobow na plac budowy
oraz $rodkdéw transportowych stosowanych na budowie przy pobieraniu materiatéw
Z magazynu.
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5.2.4. Wyposazenie placu budowy w instalacje.
Instalacje elektryczne:
e  Zapotrzebowanie budowy na energi¢ elektryczng powinno by¢ dostosowane do:

- wielkosci placu budowy,

- przewidywanych do wykorzystania maszyn i urzadzen mechanicznych,

- sprzetu z napedem elektrycznym,

- potrzeb gospodarczych i o$wietlenia pomieszczen w obiektach, miejsc pracy i placu
budowy, z uwzglednieniem wielozmianowosci pracy zatogi.

e Urzadzenia elektryczne na placu budowy powinny by¢ wykonywane w sposéb zgodny

z aktualnymi przepisami.

e Prace zwigzane z podlaczeniem, kontrola, konserwacja i naprawa urzadzen elektrycznych
powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace wymagane przepisami uprawnienia.

e Przy oswietlaniu placu budowy 1 wykonywaniu oznakowan S$wietlnych nalezy
przestrzega¢ nastepujacych zasad:

- miejsca pracy, drogi na placu budowy oraz dojscia i1 dojazdy powinny by¢ w trakcie
realizacji inwestycji o$wietlone zgodnie z obowigzujacymi w tym zakresie przepisami
lub normami,

- punkty S$wietlne powinny by¢ tak rozmieszczone, aby istniala mozliwos¢ tatwego
odczytania tablic 1 znakow ostrzegawczych oraz znakdw sygnalizacyjnych ruchu,

- zurawie, maszty 1 inne wysokie konstrukcje powinny mie¢ na najwyzszych punktach
o$wietlenie sygnalizacyjne koloru czerwonego, ktére nalezy zapala¢ o zmroku.

Instalacje wodociagowe:

Na budowie nalezy wykona¢ instalacje wodociaggowa potaczong z siecig miejska lub
wykonanymi na budowie lub w poblizu ujeciami wodnymi, zapewniajacg zaopatrzenie
w wode w ilo$ci niezbednej na potrzeby technologiczne, gospodarcze i pitne.

5.3. Skladowanie, przechowywanie materialow, elementow i wyrobow na placu budowy.
Przy rozmieszczaniu magazynéw i sktadowisk na placu budowy nalezy kierowac si¢
nastgpujacymi zasadami:

e materialy, elementy 1 wyroby nalezy w miar¢ mozliwosci magazynowac
w bezposredniej bliskosci miejsca ich wbudowania,

e clementy i wyroby przeznaczone do wbudowania w dany obiekt powinny by¢
sktadowane na placu przy obiektowym, jesli nie ulegaja one zmianom pod wplywem
warunkoéw atmosferycznych (np. prefabrykaty z betonu) lub w pobliskich zadaszonych
magazynach zamknigtych 1 otwartych (wiaty — np. stolarka budowlana),

5.4. Zakres robot do wykonania.

W zakresie robot przygotowawczych uwzgledni¢ nalezy:
e budynki i obiekty tymczasowe placu budowy,
e wyposazenie placu budowy w instalacje,

6. KONTROLA JAKOSCL.
Jak dla wymagan ogdlnych.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6dt podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.
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8. ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad podanych w ST-00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajgcych.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
Podstawy ptatnosci sg okreslone w punkcie 8. ogolnej specyfikacji technicznej, oraz

wg jednostek podanych w przedmiarze robdt. Cena obejmuje wszystkie czynno$ci opisane
w punkcie 5.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

® Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Z p6zn. zmianami — Prawo Budowlane (jednolity tekst
z dnia 27 marca 2003 r. — Dz. U. Nr 80 poz. 718.
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SST-B-02 ]
ROBOTY ROZBIORKOWE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i

rozbiorki obiektow budowlanych;
Roboty ziemne

45.11.1 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia,
roboty ziemne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z robotami rozbidrkowymi, wykonanych
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nastepujacych prac:

e Demontaz istniejacego pokrycia z blachy trapezowej;
Szczegdlowy zakres rzeczowy i ilo§ciowy robot ziemnych wedhug przedmiaréw oraz
dokumentacji

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

e  Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robdt zgodnie z Projektem, PN, Umowa,
Specyfikacja Techniczng, przedmiarem robot, poleceniami nadzoru inwestorskiego oraz
zgodnie z art. 5, 22, 23 1 28 ustawy Prawo budowlane, ,,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom I Budownictwo ogolne”
Arkady, Warszawa 1990.

e  Wszelkie zmiany i odstepstwa od powyzszych uwarunkowan nie mogg powodowaé
zmniejszenia trwalosci eksploatacyjne;j.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
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3. SPRZET.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ogolnej specyfikacji
technicznej. Do rozbidrek stosowaé sprzgt nie powodujgcy ujemnych nastepstw dla
konstrukcji obiektu.

4. TRANSPORT.

Dla wszystkich materiatow, stosowa¢ zasady doboru $rodkow transportu opisane
w punkcie 4 ogdlnej specyfikacji technicznej. Materiaty i elementy moga by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu materiaty i elementow konstrukcji nalezy
stosowa¢ odpowiednie zabezpieczenia przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy:
e Teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP.

5.2. Roboty rozbiorkowe.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych.

e Elementy konstrukcji stalowych, przecina¢ palnikiem acetylenowym

e Nie nalezy prowadzi¢ robot rozbidrkowych na zewnatrz, w zlych warunkach
atmosferycznych , w czasie deszczu, opadow $niegu lub silnych wiatrow

e Roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostala naruszona stateczno$¢ rozbieranego
elementu oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrocenia si¢ innego fragmentu konstrukeji

e  Materialy posegregowac i odnies¢ lub odwiez¢ na miejsce sktadowania.

Uwagi szczegolowe:

Materiaty uzyskane z rozbidrek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor
nadzoru. Ilosci robot rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora
nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCL
Wedlug czgsci Specyfikacji Ogodlne;.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest m? lub m® (metr kwadratowy lub metr szeScienny)
rozebranego elementu budynku lub czegsci budynku.

8. ODBIOR ROBOT.

Rodzaje odbioréw, zasady ich przeprowadzenia i1 obowigzujace dokumenty
sprecyzowano w ogolnej specyfikacji technicznej w punkcie 8. Wszystkie roboty podlegaja
zasadom odbioru robot zanikajacych i odbiorowi koncowemu. Odbior obejmuje wszystkie
materialy podane w punkcie 2, oraz czynnos$ci wyszczegolnione w punkcie 5. Odbior po
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zakonczeniu okresu rekojmi i gwarancji obejmuje ocen¢ stanu ocieplenia po uzytkowaniu
w tym okresie oraz ocena wykonanych ewentualnych robot poprawkowych. Wynik odbioru
pogwarancyjnego jest podstawg do zwrotu kaucji gwarancyjnej. Negatywny wynik odbioru
pogwarancyjnego jest podstaw do dokonania potragcen wynikajacych z obnizonej jakosSci
robot.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy ptatnosci sg okreslone w punkcie 7. ogolnej specyfikacji technicznej, oraz
wg jednostek podanych w przedmiarze robdt. Cena obejmuje wszystkie czynno$ci opisane
w punkcie 5. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci stanowi ustalona w umowie kwota
ryczaltowa za okres$lony zakres robot. Cena obejmuje:

Prace pomiarowe i pomocnicze,

Prace wyburzenia,

Segregacja usuni¢tego materiatu i sktadowanie wewnatrz budynku,
Usuwanie zdemontowanych elementow,

Zabezpieczenie innych elementéw przed uszkodzeniem,
Sktadowanie demontowanych elementéw na zewnatrz budynku,
Transport demontowanych elementow na wysypisko,

Optata za sktadowanie,

Uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

® (Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Z p6zn. zmianami — Prawo Budowlane (jednolity tekst
z dnia 27 marca 2003 r. — Dz. U. Nr 80 poz. 718.
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SST-B-03
KONSTRUKCJE STALOWE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich

czesci oraz roboty w zakresie
inzynierii ladowej i wodne;j
45.26 45.26.2 45262400-5 Whnoszenie konstrukcji ze stali
konstrukcyjnej

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdélowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z wznoszeniem konstrukcji ze stali
konstrukcyjnej w ramach projektu

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robodt
przy wykonaniu nastepujacych prac:
e  Wykonanie oczyszczenia stalowej konstrukcji podestu wiaty poprzez np. piaskowanie;
e  Wykonanie oczyszczenia stalowej konstrukcji zadaszenia wiaty poprzez np. piaskowanie;
e Wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji zadaszenia wiaty (shupy oraz
kratownice) poprzez malowanie na kolor RAL 7016;
e Wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji podestu wiaty poprzez
malowanie na kolor RAL 7016;
e Pozostate prace pomocnicze.
Szczegdlowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okres$lenia podstawowe.

Aprobata Techniczna - obowigzujgca na wszystkie materialty produkcji krajowej
i importowane wbudowywane na trwale do konstrukcji. Zgodnie z rozporzadzeniem
wykonawczym do ustawy ,,Prawo Budowlane” wydanym przez Ministra Budownictwa
1 Przemystu Materialow Budowlanych jednostka upowazniong do ich wydawania jest Instytut
Badawczy. Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z ustawg Prawa budowlanego,
wydanymi do niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz okresleniami podanymi w ST-00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Wymagania ogdlne.

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w specyfikacji technicznej pkt. 2 ,,Wymagania Ogolne”.

2.2. Wymagania szczegotowe.
Stal konstrukcyjna stosowana do wykonywania elementdw konstrukcji stalowych
powinna odpowiada¢ wymaganiom normom.

2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne.

Elementy stalowe powinny by¢ zabezpieczone powloka farby antykorozyjnej zgodnie
z wymaganiami COBRTI INSTAL. Przed wykonaniem izolacji antykorozyjnej nalezy
oczysci¢ do 3° czystosci.. Nastgpnie wykona¢ dwukrotne malowanie rurociggow farba
gruntujaca, a nastepnie wykona¢ 2 warstwy powtoki nawierzchniowej. Malowaé pe¢dzlem,
grubosci powtoki malarskiej 130 um. Wszystkie prace zabezpieczen antykorozyjnych
powinny by¢ wykonywane w odpowiedniej odziezy ochronnej i przy dobrej wentylacji.

2.3.1. Preparat do odluszczania powierzchni ocynkowanych.

Preparat przeznaczony do odtluszczania przed malowaniem stali, zeliwa, metali
kolorowych, stali ocynkowanej, tworzyw sztucznych itp. Oraz do mycia powierzchni
pokrytych powloka malarskg przed malowaniem renowacyjnym.

Dane techniczne:

* Kolor bezbarwna

* Wyglad powlok lepka ciecz

* Gestos¢ 1,05 g/dm’

* Wartos¢ pH 7,0-8.,0

* Rozpuszczalno$¢ w wodzie catkowita

* Wydajnosé 0,51na 20— 50 m?
* Temperatura zaptonu nie palny

* Trwalos¢ 12 miesigcy

* Sposob nanoszenia pedzel, natrysk

2.3.2. Farba ftalowo — silikonowa przeciw rdzeniowa.

Farba ftalowo-silikonowa przeznaczona jest do antykorozyjnego zabezpieczania
zewngtrznych powierzchni rurociggdéw cieplnych o temperaturze czynnika grzejnego oraz
innych stalowych elementéw instalacyjnych, a takze konstrukcji stalowych i1 elementoéw
zeliwnych nie narazonych na dziatanie podwyzszonej temperatury. Farba ma dobra tolerancje
dla niedoktadnie oczyszczonego 1 wilgotnego podtoza, mozna ja naktada¢ na powierzchnie
oczyszczone metodg szczotkowania, uzyskujac przy tym trwate i skuteczne pokrycie
ochronne. Farba nie wymaga naktadania powtoki nawierzchniowej, ale moze by¢ stosowana
jako podktad antykorozyjny pod farby i emalie ftalowe, ftalowe modyfikowane oraz
chlorokauczukowe.

Dane techniczne:
* Kolor czerwony tlenkowy
Wyglad powtok pot matowy
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Lepkos¢ handlowa

Gestos¢

Zawarto$¢ czgsci nielotnych
Grubo$¢ powloki na sucho
[lo$¢ warstw

* Max VOC

Sposob nanoszenia

100 —150s
1,25 g/cm’
53% wagowo
40 — 50 pm
1-2

465 g/L
pedzel, natrysk

2.3.3. Farba poliwinylowa do powierzchni ocynkowanych.

Farba jest produktem lakierowym jedno sktadnikowym tiksotropowym,
wysychajacym na powietrzu. Farba zawiera aktywne pigmenty antykorozyjne oraz
wypetniacz platkowy (blyszcz zZelaza). Ponadto w sklad farby wchodza zywice
syntetyczne, w tym winylowa 1 akrylowa, rozpuszczalniki organiczne i pigmenty.

Dane techniczne:

* Kolor

* Polysk

Konsystencja

Gestosc

Krycie jakosciowe
Zawarto$¢ substancji statych
Grubo$¢ warstwy suchej
Grubos¢ warstwy mokre;j
Masa suchej powtoki
Wydajnos¢

Max zawarto$¢ lotnych zwigzkow
Min temperatura zaptonu
Trwalos¢

Sposob nanoszenia

2.4. Materialy do spawania.

dowolny RAL
nie mniej niz 25
tiksotropowa
1,40 g/dm’

nie wigcej niz 11
62% wagowo
80 um

180 — 200 pm
0,15 kg/m?

5 -6 m*/dm’
500 g/dm’

23 °C

12 miesiecy
pedzel, natrysk

Do spawania konstrukcji ze stali zwyklej stosuje si¢ spawanie elektryczne przy uzyciu

elektrod otulonych EA-146 1 ER 146. Elektrody EA-146 s3 to elektrody grubootulone

przeznaczone do spawania konstrukcji stalowych narazonych na obcigzenia statyczne

1 dynamiczne. Elektrody powinny mie¢:

e zaswiadczenie jakosci,

e spelia¢ wymagania norm przedmiotowych,

e opakowanie, przechowywanie 1 transport winny by¢ zgodne z wymaganiami
obowigzujacych norm i wymaganiami producenta.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wykonawca powinien dysponowa¢ s$rodkami transportu do przewozu materialbw oraz
drobnym sprzetem do wykonania robot objetych niniejsza SST. Wykonawca powinien
dysponowac¢ nastepujacych sprzetem:

e Srodkami transportu do przewozu materiatow,
e spawarkami,
e zurawiem do transportu pionowego materialow,
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e  sprzetem pomocniczym.

3.2. Sprzet do transportu i montazu konstrukcji.

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i1 urzadzen stosowa sprawne
technicznie 1 $rodki transportu. Warunki transportu powinny zapewnia¢ zabezpieczenie
elementéw przed wplywem szkodliwych czynnikow atmosferycznych. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towardéw. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod
wzgledem formalnym jak i rzeczowym. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wilasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

3.3. Sprzet do robot spawalniczych.

e stosowany sprzet spawalniczy powinien umozliwia¢ wykonanie zlaczy zgodnie
z technologia spawania i dokumentacja konstrukcyjna,

e spadki napigcia pradu zasilajacego nie powinny by¢ wigksze jak 10%,

e cksploatacja sprzetu powinna by¢ zgodna z instrukcja,

e stanowiska spawalnicze powinny by¢ odpowiednio urzadzone:

- spawarki powinny sta¢ na izolujagcym podwyzszeniu 1 by¢ zabezpieczone od wplywow

atmosferycznych,

- sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach,

- stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie =z przepisami bhp

1 przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wplywow atmosferycznych, os$wietlone

z dostateczng wentylacja,

- stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT.

Z wytworni na budowe przewozi si¢ elementy konstrukcyjne samochodami.
Zatadowanie konstrukcji powinno nastgpi¢ dopiero po catkowitym wyschnigciu warstwy
gruntujacej. Elementy wiotkie powinny by¢ usztywnione na czas tadowania i przewozu.
Drobne elementy jak nity, $ruby, itp. Powinny by¢ zabezpieczone przed zagubieniem.
Ladowanie i1 wyladowanie odbywa si¢ za pomoca urzadzen mechanicznych. Dla
zabezpieczenia konstrukcji przed uszkodzeniami w czasie zatadunku 1 wytadunku nalezy:

e tak wybra¢ przynajmniej dwa punkty podwieszenia aby element nie mogt doznaé
trwatych odksztalcen pod dzialaniem cigzaru wtasnego,

e podlozy¢ podkiadki z drewna, metalu lub szmat w miejscach zetknigcia si¢ uchwytow
linowych z ostrymi krawedziami elementow,

e przymocowa¢ do koncow elementu konopne liny odciggowe, kierowane przez
wytadowujacych; zabezpiecza to elementy przed zderzeniami z sgsiadujgcymi
budowlami lub dzwigami.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania Ogélne.
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST 00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Zakres robot przygotowawczych w zakresie wykonania konstrukcji stalowej.
Zakup materiatéw wskazanych do wykonania konstrukcji:
e dobranie metody spawania i materiatow spawalniczych odpowiednio do klasy konstrukcji
spawanej, klasy zlaczy spawanych, spawanego materiatu i pozycji spawania,

29



e przygotowanie szablonow do trasowania ksztattu detali 1 rozmieszczenia otworow,

e przygotowanie miejsca z zaznaczonym trwale w skali 1:1 osiowym schematem
spawanego elementu montazowego do kontroli doktadnosci przygotowanych detali
1 koncowego spawania.

5.3. Zakres robot przygotowawczych w zakresie montazu konstrukcji.

o oczyszczenie miejsc montazu elementéw konstrukeji,
o wyznaczenie osi i rzednych w miejscach montazu elementéw konstrukcji,
o wytrasowanie miejsc otwordw pod Sruby kotwigce przy pomocy wczesniej

przygotowanych szablonow, wykonanie otworow pod Sruby kotwigce, osadzenie $rub
kotwigcych.

5.4. Montaz konstrukcji stalowych.

Elementy konstrukcji winny by¢ oznakowane w sposob trwaty 1 widoczny zgodnie
z oznaczeniami przyjetymi na rysunkach montazowych. Laczniki i elementy ztaczne powinny
by¢ odpowiednio opakowane, oznakowane 1 przechowywane w warunkach suchych. Jezeli
uszkodzone elementy s3 naprawiane przed montazem, sposOb naprawy powinien byc
uzgodniony z osoba uprawniona do kontroli jakosci. W kazdym stadium montazu konstrukcja
powinna mie¢ zdolno$¢ przenoszenia sit wywolanych wplywami atmosferycznymi oraz
obcigzeniami montazowymi, sprzetem i1 materiatami. Roboty nalezy tak wykonywac, aby
zadna cze$¢ konstrukcji nie zostata podczas montazu przecigzona lub trwale odksztalcona.
State polaczenia elementéw konstrukcji powinny by¢ wykonywane dopiero po dopasowaniu
stykow 1 wyregulowaniu catej konstrukcji lub niezaleznej jej czgéci. Przektadki stosowane do
regulacji konstrukcji nalezy wykonywac¢ ze stali o takich samych wiasnosciach plastycznych
jak stal konstrukcji, a po osadzeniu zabezpieczy¢ przed wypadnigciem. W polaczeniach
srubowych zakladkowych szczelina w styku niesprezanym nie powinna przekracza¢ 2 mm
Otwory na $ruby zaleca si¢ dopasowywaé za pomoca przebijakow a w razie konieczno$ci
rozwiercaC. W przypadkach, w ktorych zastosowanie przekladek nie pozwala na
wyregulowanie konstrukcji, konieczna jest odpowiednia korekta elementow w warsztacie lub
na budowie po wuzgodnieniu z projektantem. Powierzchnie 1 brzegi elementow
przygotowanych do spawania powinny by¢ czyste, suche 1 wolne od widocznych peknigé
1 karbow. Materiaty z oznakami uszkodzen (peknig¢cia 1 odpryski, zardzewialy 1 brudny
element) nie powinny by¢ stosowane. Spawany element powinien by¢ zabezpieczony przed
bezposrednim oddzialywaniem wiatru, deszczu 1 $niegu, zwlaszcza przy spawaniu
w atmosferze gazow ochronnych. Ochronnych temperaturze otoczenia ponizej 0°C nalezy
stosownie do rodzaju konstrukcji rozwazy¢ zastosowanie wstepnego podgrzania.
Wprowadzanie dodatkowych spoin lub zmiany potozenia spoin w stosunku do projektu jest
dopuszczalne.

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Wymagania Ogolne.

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ,,Wymaganiach Ogoélnych” pkt. 6.0.
Celem kontroli robdt jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢
zatozona jako$¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i1 jakosci
materiatbw. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie Aprobat, $wiadectw,
certyfikatow na zastosowane materiaty. W przypadku stosowania materiatow budzacych
watpliwosci, ztej jakosci wykonawstwa, Inspektor Nadzoru, wstrzyma roboty i zobowiaze
Wykonawce do usunigcia wad, zastosowania odpowiedniej jakosci materiatow.
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6.2. Kontrola polaczen spawanych.
Kontrola potaczen odbywa si¢ w nastepujacych etapach:
e kontrola wstepna,
e kontrola podczas spawania,
e kontrola wykonanych potaczen.
Ogledziny 1 badania zewngtrzne spoiny majace na celu stwierdzenie blgdow
widocznych na zewnatrz,
e badania wnetrza spoiny bez jej zniszczenia,
e badania spoiny z catkowitym lub czg$ciowym jej zniszczeniem.
Jesli zostang wykryte wady spoin wystepujace na duzej powierzchni, to spoiny
wadliwie wykonane musza by¢ wycigte 1 ponownie zalozone.

6.3. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot

w zakresie 1 czgstosScig zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, Kontroli podlega pelny

zakres robot, oraz asortyment stosowanych materialow. Kontrola obejmuje:

e zgodno$¢ wykonanych robdt z dokumentacja projektowa,

e sprawdzenie materiatbw 1 poréwnanie ich cech na zgodno$¢ z dokumentami
dostarczonymi przez wytworce (certyfikaty lub deklaracje zgodno$ci) oraz przez
ogledziny zewngtrzne na budowie,

e roboty montazowe,

e kontrola zachowania warunkéw bhp

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materialy, ktére posiadaja:

o Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, Aprobat Technicznych oraz
wlasciwych przepisow 1 dokumentéw technicznych.

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma

- Aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

jezeli nie sg objete certyfikacja.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest 1 kg lub 1 tona (kilogram lub tona) wykonanych elementéw
konstrukcji stalowej, w zalezno$ci od przyjetej jednostki obmiarowej zawartej w przedmiarze
robot, zmontowanych konstrukcji stalowych. Ilo$¢ robdt okresla si¢ na podstawie projektu
z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru 1 sprawdzonych
W naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Wymagania Ogélne.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymaganiach Ogolnych” pkt. 8.0.
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8.2. Odbior robot.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania omowione w pkt. 6 daty pozytywne
wyniki. Gotowo$¢ robdt do odbioru zgtasza Wykonawca. Odbidr begdzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgce roboty dokona ich
oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacjg projektowa i SST.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé dokumenty wskazane przez
zamawiajacego, min: deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych
materiatdbw zgodnie z projektem i SST, instrukcje uzytkowania i1 regulacji okien, oraz
instrukcje uzytkowania wszystkich innych elementow §lusarki wymienionych w projekcie
technicznym. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiniajace
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja. Odbiér pogwarancyjny polega na
ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
Podstawa platnosci sa ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych
w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robot, a zakres czynno$ci objetych ceng
okreslony jest w ich opisie. Ceny jednostkowe obejmuja:
e dostawe materiatow,
montaz elementow konstrukcyjnych,
zabezpieczenia antykorozyjne,
badania na budowie 1 laboratoryjne.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN 10027-1:2005 Systemy oznaczania stali -- Czg$¢ 1: Znaki stali;

e PN-EN 10027-2:2015-07 Systemy oznaczania stali -- Cz¢$¢ 2: System cyfrowy;

e PN-H-01011:1985 Stal -- Pétwyroby 1 wyroby walcowane — Terminologia;

e PN-H-93419:1991 Stal -- Dwuteowniki rownolegtoscienne IPE walcowane na goraco;

e PN-H-93452:2005 Dwuteowniki stalowe szeroko stopowe walcowane na goraco —
Wymiary;

e PN-EN 10365:2017-03 Stalowe walcowane na gorgco ceowniki, dwuteowniki I oraz H --
Wymiary 1 masy;

e PN-H-93401:1984 Stal walcowana -- Katowniki réwnoramienne;

e PN-EN 10056-2:1998 Katowniki rownoramienne 1 nierdwnoramienne ze stali
konstrukcyjnej. Tolerancja ksztattu 1 wymiarow;

e PN-M-82055:1991 Czesci ztagczne — Terminologia;
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SST-B-04
PODLOGI I POSADZKI

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.4 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie
obiektow budowlanych

45.43 45.43.0 45430000-0 Pokrywanie podtog i $cian

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z wykonaniem posadzek 1 podtog w ramach
projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nastepujacych prac:
*  Wykonanie wymiany desek podestu wiaty;

Szczegotowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST s3 zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm 1 aprobat technicznych:
1.4.1. Podloze — element konstrukcji budowli, budynku, na powierzchni ktérego wykonana
bedzie dana operacja,
1.4.2. Posadzka - =zewngtrzna, wierzchnia, ostatnia warstwa podlogi, bedaca jej
wykonczeniem, czesto o charakterze dekoracyjnym,
1.4.3. Podklad betonowy — wykonany z betonu, o okreslonej grubosci, wytrzymalo$ci
1 suchosci, na ktorym wykonuje si¢ posadzke,
1.4.4. Wykladzina — suche pokrycie dowolnej wewngtrznej powierzchni budynku,
1.4.5. Okladzina — pionowe lub prawie pionowe, nienosne pokrycie konstrukcji.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Uwagi Ogolne.

Wykonawca robot zobowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru szczegdtowe
informacje o zrodle produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i urzadzen przewidywanych do
realizacji robot — wlasciwe oznaczonych, posiadajacych deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
zgodnosci z PN lub aprobatg techniczng w przypadku braku Polskich Norm przenoszacych

33



europejskie normy zharmonizowane.

2.2. Deska modrzejowa.

Deska z drewna modrzejowego jako element wykonczenia posadzek wewnetrznych
oraz zewngetrznych, odporna na warunki atmosferyczne.
Dane techniczne:

Wymiary 27x145 mm
Olejowana tak
3. SPRZET.

3.1. Wymagania Ogélne.

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn i sprz¢tu gwarantujgcych wilasciwg to jest spelniajagca wymagania
Specyfikacji Technicznej jakos$¢ robot. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST
»Wymagania Ogoélne” pkt. 3.0.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okre$lonymi w SST i wskazowkami Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowg. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie 1 innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonania rodzaju posadzki.
[1o$¢ robdt oblicza si¢ wedlug pomiarow z natury, z uwzglgdnieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej SST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiorow robét.
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:
e  odbior koncowy,
e odbior gwarancyjny.
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8.2. Odbior koncowy robot.
8.2.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce powiadomieniem na pi§mie o tym
fakcie Inspektora nadzoru. Odbior koncowy robot nastagpi w terminie ustalonym
w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia
robot. Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej 1 SST. W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robdt uzupeiniajagcych 1 robot poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, robot uzupehiajacych lub robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru
koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje¢, ze jako$§¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowa i ST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.2.2. Dokumenty odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robodt jest protokoét
odbioru koncowy robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzane przez komisje¢ roboty
poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.3. Odbior gwarancyjny.

Odbioér gwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
gwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.2 ,,0dbior koncowy robot”.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,,0g6lne Wymagania
Techniczne”. Cena wykonania robot obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac podanego
w punkcie 1.3

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
Nie wystepuja.
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SST-B-05
WYKONANIE PRAC POKRYWCZYCH

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich

czesci oraz roboty w zakresie
inzynierii ladowej 1 wodne;j

45.26 45261000-4 Wykonanie pokry¢ i1 konstrukcji
dachowych oraz podobne roboty
45.26.1 45261200-6 Wykonanie pokry¢ dachowy i

malowanie dachow

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z wykonaniem warstw pokrycia dachowego
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
e Wykonanie pokrycia dachowego z blachy tytanowo — cynkowg na rab stojacej;
Szczegblowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okres$lenia podstawowe.
Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
1.4.1. Montaz swobodny - montaz elementow prefabrykowanych wielkowymiarowych,
wykonywany na styk prosty, bez pomocy czgéci taczacych ograniczajacych wielko$é
odchylek montazowych, pozwalajacy na swobodne wzajemne przesuni¢cia wzgledem siebie
montowanych elementow.
1.4.2. Material izolacyjny — materiat zabezpieczajacy przed przeptywem wody lub wilgoci.
1.4.3. Bitum — lepki plyn lub ciato state, sktadajace si¢ przede wszystkim z weglowodorow
1 ich pochodnych, rozpuszczalne w dwusiarczku wegla.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania.

Ogodlne wymagania dotyczace wilasciwosci materiatow,
1 sktadowania podano w SST ,,Wymagania Ogolne” pkt. 2.0.

ich pozyskiwania

1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w niniejszej SST s3 zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm 1 aprobat technicznych:
1.4.1. Montaz swobodny - montaz elementdw prefabrykowanych wielkowymiarowych,
wykonywany na styk prosty, bez pomocy czegsci laczacych ograniczajacych wielkos¢
odchytek montazowych, pozwalajacy na swobodne wzajemne przesuni¢cia wzgledem siebie
montowanych elementow.
1.4.2. Material izolacyjny — materiat zabezpieczajacy przed przeptywem wody lub wilgoci.
1.4.3. Bitum — lepki ptyn lub ciato stale, sktadajace si¢ przede wszystkim z weglowodorow
iich pochodnych, rozpuszczalne w dwusiarczku wegla.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania.

Ogodlne wymagania dotyczace wilasciwosci materiatow,
1 sktadowania podano w SST ,,Wymagania Ogolne” pkt. 2.0.

ich pozyskiwania

2.2. Blacha tytanowo — cynkowa ukladana na rabek.

Blacha tytanowo-cynkowa jest produktem wykonanym w procesie walcowania cynku
z domieszka miedzi 1 tytanu. Material ten charakteryzuje si¢ znakomitymi wiasciwosciami
mechanicznymi i fizycznymi, nadajacymi si¢ do zastosowan w budownictwie takich jak
dachy, elewacje, obrobki oraz systemy odprowadzania wod deszczowych. Dodatek miedzi
pozwala na zwigkszenie wytrzymato$ci na rozcigganie, a dodatek tytanu zwicksza odpornos¢
na pelzanie.
Dane techniczne:

Grubos¢ blacha tytanowo — cynkowa 0,6 mm
Wysokos$¢ rabu 32 mm
Fuga pozorna 0,2 mm
Szerokos¢ paneli 30 cm
Wytrzymatos$¢ na rozcigganie 150 N/mm?*
Min wydtuzenie AS0 mm 150 %
Max wydhuzenie trwate 0,1 %
Gestosc¢ blachy (ciezar wlasciwy) 7,2 g/lem’
Temperatura topnienia 418 °C
Granica rekrystalizacji >300 °C
Wspotczynnik rozszerzalnosci 2,2 mm/mx100 K

Masa blachy tytan-cynk
Kolor
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3. SPRZET.
3.1. Wymagania Ogolne.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podane sg w SST 00. ,,Wymagania Ogblne”
pkt. 3.0.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podane sa w SST 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.0.

4.2. Transport materialow.

Transport materialbw odbywa si¢ przy w sposdb zabezpieczajacy je przed
przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem, okreslony w instrukcji przez
Producenta i dostosowanej do polskich przepisow przewozowych.

4.3. Transport materialow z blachy.
Do transportu materiatéw 1 urzadzen stosowac nastepujace sprawne technicznie srodki
transportu:
e Samochod skrzyniowy o tadownosci 5-10 ton,
Samochod dostawczy o tadownosci 0,9 ton,
Ciagnik kotowy z przyczepa.
Blachy do pokry¢ dachowych moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
Materialy nalezy uklada¢ réwnomiernie na calej powierzchni ladunkowej, obok siebie
1 zabezpieczy¢
przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.
e Blachy powinny by¢ uktadane w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu.
o Jezeli dlugos¢ elementéw z blachy dachowkowej jest wieksza niz dlugo$¢ pojazdu,
wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m.
e Przy za- i wyladunku oraz przewozie na s$rodkach transportowych nalezy przestrzegac
przepisow obowiazujacych w transporcie drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt.5.0

5.2. Ogolne warunki prowadzenia robot pokrywczych.

Temperatura powietrza w czasie ukladania izolacji powinna by¢ > od 5°C
1 < od 35°C. W przypadku silnego wiatru dopuszczalne jest uktadanie izolacji tylko na
ostonigtej powierzchni. Przy uktadaniu izolacji w temperaturze 5+10°C materiat izolacyjny
nalezy przechowywac przez 24 godziny w temperaturze +20 °C.

5.3. Warunki przystapienia do robot.

Przed przystapieniem do wykonywania izolacji powinny by¢ zakonczone wszystkie
roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, podposadzkowe, zamurowane
przebicia i bruzdy, obsadzone wpusty, przepusty itp. elementy.

5.4. Wymagania ogolne dla podkladéw z blachy tytanowo — cynkowa.
Kazdy podktad pod pokrycie powinien spetnia¢ nastgpujace wymagania ogolne:
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pochylenie plaszczyzny potaci dachowych z desek, tat lub ptatwi powinno by¢
dostosowane do rodzaju pokrycia,

réwnos$¢ powierzchni deskowania powinna by¢ taka, aby prze§wit pomigdzy
powierzchnig deskowania a tatg kontrolng o dlugosci 3 m byt nie wigkszy niz 5 mm w
kierunku prostopadltym do spadku i nie wigkszy niz 10 mm w kierunku rownolegtym do
spadku (pochylenia potaci dachowej),

réwno$¢ plaszczyzny potaci z tat lub ptatwi powinna by¢ analogiczna, jak podano
powyzej na co najmniej 3 krokwiach (przy podktadzie z tat) lub 3 platwiach (przy
podktadzie z ptatwi),

podktad powinien by¢ zdylatowany w miejscach dylatacji konstrukcyjnych oraz powinien
mie¢ odpowiednie uformowanie w styku z elementami wystajacymi ponad powierzchnig
pokrycia. Szerokos$¢ szczelin dylatacyjnych powinna wynosi¢ od 20 do 40 mm a szczelin
obwodowych okoto 20mm. Szczeliny dylatacyjne termiczne i obwodowe powinny by¢
wypetnione materiatem elastycznym lub kitem asfaltowym,

w podktadzie powinny by¢ osadzone uchwyty do zawieszenia rynny dachowej oraz
powinny by¢ usztywnione krawedzie zewnetrzne.

5.4.1. Podklad z desek pod pokrycie blachg tytanowo — cynkowa.

Podktad z desek pod pokrycie blacha powinien spetnia¢ nastgpujace wymagania:
podktad z drewna pod pokrycie blachg ocynkowang lub cynkowa powinien by¢
wykonany z desek obrzynanych grubos$ci 25 mm i szerokosci od 12 cm do 15cm.
Szeroko$¢ deski okapowej powinna by¢ wigksza i wynosi¢ nie mniej niz 30 cm,
odstepy pomigdzy deskami powinny wynosi¢ nie wigcej niz 5 cm przy kryciu blachg
ocynkowang, blachg tytanowo-cynkowa 1 nie wigcej niz 4 cm przy kryciu blachg
cynkowa,
podktad pod pokrycie z blachy miedzianej powinien by¢ wykonany z desek, jak w pkt.
5.1, taczonych na wpust lub przylge. W uzasadnionych przypadkach, przy odpowiedniej
sztywnosci podktadu dopuszcza si¢ uktadanie desek na styk,
gwozdzie powinny by¢ gleboko wbite w deski, aby ich tebki nie stykaty si¢ z blacha.
Przy kryciu blachg cynkowa, blachg tytanowo-cynkowa lub ocynkowang zaleca si¢
stosowa¢ do przybijania desek gwozdzie ocynkowane, a przy kryciu blacha miedziang —
gwozdzie miedziane,

w korytach dachowych, koszach, okapach o szerokosci ~30 c¢cm, przy oknach, wokoét
komindw itp. Podktad powinien by¢ pelny, z desek uktadanych na styk,
podktad powinien spetnia¢ wymagania podane w pkt. 5.1.

5.5. Pokrycie z blachy tytanowo — cynkowej.

Krycie potaci dachowej blachg tytanowo-cynkowa wykonuje si¢ podobnie, nie nalezy

jednak stosowac polaczen na rabki (z wyjatkiem kalenic 1 narozy), lecz na zwoje 1 zaklady.
Arkusze z blachy tytanowo-cynkowej zaleca si¢ cia¢ w poprzek na 2 lub 3 réwne czesci.
Arkusze blachy tytanowo-cynkowej powinny by¢ taczone:

w ztaczach prostopadtych do okapu — na zwoje o $rednicy od 15 mm do 20 mm,

w zlaczach rownolegtych do okapu — na zaktady luzne o szerokos$ci nie mniejszej niz 100
mm; dolne brzegi gérnych arkuszy powinny by¢ zagiete ku dotowi tak, aby arkusze nie
stykaty sie ze soba powierzchnia, lecz tylko krawedzig zgiecia na calej swej dlugosci;
jezyki blaszane powinny by¢ przylutowane na catej szerokosci do arkuszy i powinny
opierac si¢ o deskowanie; rozstaw jezykow nie powinien by¢ wiekszy od 46 cm,

w kalenicy i1 narozach — na podwojne rabki stojace, z zastrzezeniem, aby ich nie
sklepywaé na ostro; arkusze przykalenicowe o dtugo$ci mniejszej niz S00 mm nalezy
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faczy¢ z pokryciem potaci na zaktady o szeroko$ci nie mniejszej niz 100 mm, bez
jezykow, lecz z przylutowaniem do poprzednich arkuszy na spawy przerywane; dlugos¢
spawéw powinna wynosi¢ od 40 mm do 50 mm, a odstepy migdzy nimi nie powinny by¢
wieksze niz 180mm.

Arkusze blach powinny by¢ mocowane do deskowania zabkami w odstgpach nie
wiekszych niz 30cm. Gwozdzie powinny by¢ ocynkowane, a zabki powinny by¢ wykonane
z blachy grubszej niz blacha pokrycia. Pokrycia dachowe z blachy ptaskiej tytanowo-
cynkowej odpornej na korozje z powlokami metalicznymi: otowiano-cynowsg, cynowa,
organiczng, uktadane na cigglym podtozu, powinny spetnia¢ wymagania podane w instrukcji
producenta wyrobu. Warunki montazu powinny by¢ takie, aby nizsze, ptaskie fragmenty
wyrobu byty podparte na ciaglej konstrukcji. Wyroby z blachy ze stali odpornej na korozje
z powlokami jw., ukladane na cigglym podtozu, powinny spelnia¢ wymagania normy
PN-EN 502:2002. Zaktady wyrobdéw z blachy stalowej z powlokami jw., uktadane na cigglym
podiozu, mozna wykonywa¢ na rabek stojacy i na zwoje. Wyroby samonosne z blachy
stalowej 1 ze stali odpornej na korozje sa produkowane w profilach: trapezowym, falistym,
dachowkowym. Samono$ne profilowane pokrycia dachowe z blachy stalowej i stalowej
odpornej na korozj¢ z powlokami metalicznymi: cynkowo-aluminiowa, aluminiowo-
cynkowa, aluminiowg, organiczng, wielowarstwowg powinny spetnia¢ wymagania podane
w instrukcji producenta wyrobu oraz w normach PN-EN 508-1:2022-031 PN-EN 508-3:2002.
Samonosne profilowane wyroby z blachy stalowej z powlokami jw. powinny spetiac
wymagania norm 508-1:2022-03 i PN-EN 508-3:2002. Laczenie samono$nych profilowanych
wyrobow z blachy stalowej z powlokami jw. wykonuje si¢ na zaktad lub na rgbek stojacy.
Mocowanie powinno by¢ schowane w obrebie konstrukcji blachy, aby nie bylo narazone na
dziatanie czynnikoéw atmosferycznych. W przypadku montazu profili dachéwkowych nalezy
przestrzega¢ nastepujacych zasad:

e blachy przycina si¢ za pomocg nozyc wibracyjnych, a w przypadku matego zakresu
cigcia za pomocg pily lub nozyc do blach. Nie wolno do cigcia uzywaé szlifierek
katowych lub innych narzedzi wytwarzajacych podczas cigcia wysokg temperature — ze
wzgledu na korozj¢ miejsc cigtych,

e po cigciu 1 wierceniu nalezy usung¢ wszystkie metalowe odpady mogace spowodowaé
odbarwienie powierzchni blachy,

e blacho dachéwki nalezy uktada¢ i mocowac je za pomocg wkrgtow samo nawiercajacych
do fat drewnianych lub metalowych. Wkrety nalezy wkrgca¢ za pomoca wiertarek ze
sprzegltem, zwracajac uwage, aby nie uszkodzi¢ przy tym nakladek z EPDM. Podktadka
powinna nieznacznie wystawaé poza brzeg gornej podktadki stalowej. Wkrety powinny
by¢ umieszczone w $rodku wglebienia, w dolnej fali. Powinny by¢ mocowane w co
drugiej fali, w co drugim rzgdzie dachowek, za$ przy okapie 1 w kalenicy — w kazdej fali
oraz w kazdym szeregu dachowek na bocznej naktadajacej si¢ krawedzi,

e przed montazem blach dachéwkowych nalezy zmontowa¢ haki rynnowe oraz pasy
podrynnowe 1 nastepnie przystapi¢ do uktadania profili rzedami od okapu do kalenicy,
rozpoczynajac od prawego dolnego rogu. Pierwszy szereg arkuszy musi by¢ utozony pod
prawidlowym katem ze wzgledu na niebezpieczenstwo skrecania arkusza. Pomocne jest
w tym przypadku zamocowanie deski przy okapie co wymusza prawidtowy kat montazu.
Po zamocowaniu deski mozna kilka pierwszych arkuszy utozy¢ bez przykrecania, w celu
znalezienia prawidlowego sposobu utozenia,

e pokrycia z blach o profilu dachowkowym powinny by¢ wentylowane, tak aby powietrze
moglo swobodnie przeptywaé od okapu do kalenicy pod warstwa pokrycia z blachy,

e niezbedne jest prawidlowe uszczelnienie kalenicy i okapu za pomoca specjalnych
uszczelek, w celu uniemozliwienia przedostawania si¢ $niegu i kurzu. W przypadku
dachow ptaskich o pochyleniu potaci do 30° zaleca si¢ stosowanie uszczelek wzdluz catej
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kalenicy i okapu, zapewniajac dostgp powietrza przy okapie oraz wylot w kalenicy.
Kalenice dachow o kacie nachylenia potaci dachowej powyzej 30° mozna pozostawic bez
uszczelek, zaginajac do gory dolne czgsci fal,

e wszystkie uszkodzenia powlok powstate w czasie transportu i montazu nalezy zamalowac
farba zaprawowa.

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Wymagania ogolne.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST 00. ,,Wymaganiach Og6lnych”
pkt. 6.0. Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozona jako$¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot
1 jako$ci materiatow. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie Aprobat,
swiadectw, certyfikatow na zastosowane materialy. W przypadku stosowania materiatow
budzacych watpliwosci, ztej jakosci wykonawstwa, Inspektor Nadzoru, wstrzyma roboty
1 zobowiagze Wykonawce do usunigcia wad, zastosowania odpowiedniej jako$ci materialow.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Kontrole jakosci robot przy wykonywaniu izolacji sprawuja:

e Inzynier,
e Wykonawca.

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw wykonania robot z warunkami
okreslonymi w Specyfikacji z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy.
Przy kazdym odbiorze robot zanikajacych (odbiory miedzy operacyjne) nalezy stwierdzi¢ ich
jako$¢ w formie protokotéw odbioru robot lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3. Ogolne zasady kontroli pokry¢ z blachy tytanowo — cynkowa.
Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania
z wymaganiami niniejszej specyfikacji.

6.4. Kontrola wykonania podkladow pod pokrycia z blachy tytanowo — cynkowa.
Kontrola wykonania podktadéw pod pokrycia z blachy powinna by¢ przeprowadzona
przez Inspektora nadzoru przed przystapieniem do wykonania pokry¢.

6.5. Kontrola wykonania pokry¢.

Kontrola wykonania obrébek z blachy polega na sprawdzeniu zgodnosci ich
wykonania z powotanymi normami przedmiotowymi i wymaganiami specyfikacji. Kontrola
ta przeprowadzana jest przez Inspektora nadzoru:

e w odniesieniu do prac zanikajacych (kontrola miedzyoperacyjna) — podczas wykonania
prac,

e w odniesieniu do wlasciwos$ci obrobek z blachy (kontrola koncowa) — po zakonczeniu
prac.

6.6. Pokrycia z blachy tytanowo — cynkowa.

e Uznaje si¢, ze badania daly wynik pozytywny gdy wszystkie wlasciwosci materiatow
1 obrobek z blachy s3 zgodne z wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej lub
aprobaty technicznej albo wymaganiami norm przedmiotowych.

6.7. BHP i ochrona Srodowiska.
Podczas prac hydro izolacyjnych obowigzuja przepisy i instrukcje BHP. Pracownicy
zatrudnieni przy pracach izolacyjnych powinni by¢ przeszkoleni na wypadek wystapienia
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pozaru, poparzenia i zatrucia rozpuszczalnikami organicznymi. Pracujacy bezposrednio przy
wykonywaniu hydro izolacji z materialdw samoprzylepnych powinni by¢ wyposazeni
w odziez ochronna i r¢kawice ochronne. Powinni posiada¢ obuwie na drewnianej podeszwie
obitej guma bez zadnych okué. Przy dotykaniu przylepnej strony materialu nalezy palec
zwilzy¢ woda. Arkusze materialu przylepnego nalezy przecina¢ nozem do tapet zwilzonym
woda. Na budowie powinny znajdowac si¢ w tatwo dostepnym miejscu:
e S$rodki przeciw oparzeniowe,
e $rodki do zmywania asfaltu,
e krem natluszczajacy do rak.

W poblizu wykonywanych robét izolacyjnych nalezy umiesci¢ gasnice halonowe lub
$niegowe, posiadajgce atesty.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanego pokrycia dachowego.
Z powierzchni nie potrgca si¢ urzadzen obcych takich jak np. wywiewki itp. O ile
powierzchnia ich nie przekracza 0,50 m’. Wielko$ci obmiarowe okre$la si¢ na podstawie
dokumentacji projektowej] z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora
nadzoru 1 sprawdzonych w naturze. Szczegdétowe zasady obmiaru podane s3 katalogach
okreslajacych jednostkowe naktady rzeczowe dla robot objetych niniejsza specyfikacja np.
KNR lub KNNR.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Wymagania ogolne.

Ogolne zasady odbioru robo6t 1 ich przejecia podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne”.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci 1 jakosci.

8.2. Odbior podkladu z blachy tytanowo — cynkowa.
8.2.1. Badania podkladu.

Badania podkfadu nalezy przeprowadzi¢ w trakcie odbioru czgsciowego, podczas
suchej pogody, przed przystapieniem do obrobek z blachy.

8.2.2. Sprawdzenie rownosci.

Sprawdzenie réwnos$ci powierzchni podkladu nalezy przeprowadza¢ za pomoca taty
kontrolnej. Prze§wit miedzy sprawdzang powierzchnig a fatg nie powinien przekroczy¢ 5 mm,
w kierunku prostopadtym do spodku i 10 mm w kierunku rownoleglym do spadku.

8.2.3. Ogolne wymagania odbioru robdt z blachy.

Roboty obrobek z blachy tytanowo-cynkowej, jako roboty zanikajace, wymagaja
odbiorow cze$ciowych. Badania w czasie odbioru czeSciowego nalezy przeprowadza¢ dla
tych robdt, do ktorych dostep pdzniej jest niemozliwy lub utrudniony.

8.2.4. Odbior czesciowy z blachy.

Dokonanie odbioru czg¢sciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika
budowy. Odbior czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:
e podktadu,
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e jakosci zastosowanych materiatow,

e doktadnosci wykonania obrobek blacharskich i ich potaczenia z pokryciem.

Podstawe do odbioru robdt stanowig nastepujace dokumenty:

e dokumentacja projektowa,

dziennik budowy z zapisem stwierdzajacym odbidr cze§ciowy obrdobek z blachy;

zapisy dotyczace wykonywania robot pokrywczych i rodzaju zastosowanych materiatow,
protokoty odbioru materiatow i wyrobdw, ktdre powinny zawierac:

— zestawienie wynikow badan miedzyoperacyjnych i koncowych,

— stwierdzenie zgodnos$ci lub niezgodnos$ci wykonania robot pokrywcezych z dokumentacja,

— spis dokumentacji przekazywanej inwestorowi.

8.2.5. Odbior koncowy z blachy.

Odbiér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanych obrobek
blacharskich i polaczenia ich z urzadzeniami odwadniajacymi, a takze wykonania na pokryciu
ewentualnych zabezpieczen eksploatacyjnych. Badania koncowe pokrycia nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot, po deszczu. Roboty uznaje si¢ za zgodne
z dokumentacjg projektowsg, SST i1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 ST daly pozytywne wyniki. Jezeli
chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, pokrycie papowe nie powinno by¢
odebrane. W takim przypadku nalezy przyja¢ jedno z nastepujacych rozwigzan:

e poprawi¢ i przedstawi¢ do ponownego odbioru,
e w przypadku gdy nie sg mozliwe podane rozwigzania — rozebra¢ obrobki z blachy
tytanowo-cynkowej (miejsc nie odpowiadajacych SST) i ponownie je wykonac.

8.2.6. Zakonczenie odbioru z blachy.
Odbioru pokrycia blachg potwierdza si¢: protokotem, ktéry powinien zawieraé:
. ocen¢ wynikow badan,
o wykaz wad 1 usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,
. stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania z zamowieniem.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 9.0.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-B-02361:2010 Pochylenia potaci dachowych;

e PN-EN 502:2002 Wyroby do pokry¢ dachowych z metalu -- Charakterystyka wyroboéw
z blachy ze stali odpornej na korozj¢ uktadanych na ciggtym podtozu;

e PN-EN 508-1:2002 Wyroby do pokry¢ dachowych i oktadzin z metalu -- Charakterystyka
wyrobow samonosnych z blachy stalowej, aluminiowej lub ze stali odpornej na korozje¢ --
Czes¢ 1: Stal;

e PN-EN 508-3:2002 wyroby do pokry¢ dachowych i oktadzin z metalu -- Charakterystyka
wyrobow samonosnych z blachy stalowej, aluminiowej lub ze stali odpornej na korozje --
Czes¢ 3: Stal odporna na korozje;
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SST-B-06 ,
ROBOTY PRZY WZNOSZENIU RUSZTOWAN

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich

czg$ci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodnej

45.26 45262100-2 Roboty przy wznoszeniu rusztowan
45.26.2 45262120-8 Wznoszenie rusztowan

45262110-5 Demontaz rusztowan

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegOlowej specyfikacji technicznej s3a wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robot w zakresie wykonania montazu 1 demontaz rusztowan
1 innych robodt towarzyszacych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie montazu i demontazy rusztowan.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robdt
przy wykonaniu nastgpujacych prac:
e Montaz i demontaz rusztowan zewnetrznych rurowych;
Wykonanie pomostoéw poziomych;
Montaz i demontaz oston z siatek na rusztowaniach zewngtrznych;
Wykonanie daszkéw zabezpieczajacych nad wejSciami.

Szczegdlowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiarow oraz

dokumentacji projektowe;.

1.4. Ogolne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie montazu 1 demontazy rusztowan
zgodnie z wymaganiami instrukcji zastosowanego systemu, specyfikacja techniczna,
przedmiarem robot, poleceniami nadzoru inwestorskiego, zgodnie z art. 5, 22, 23 1 28 ustawy
Prawo budowlane, ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robo6t budowlano-
montazowych”, oraz obowigzujacymi przepisami o bezpieczenstwie 1 higienie pracy.
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1.5. Okres$lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
Ogoélne zasady dla doboru materialow okreslone zostaty w punkcie 2 Ogodlnej
Specyfikacji Technicznej. Ponizej podaje si¢ szczegélowe wymagania dla materiatow:

2.1. Siatki do rusztowan.

Siatki do rusztowan tkane z polietylenu poprawiajace bezpieczenstwo w czasie pracy
na rusztowaniach. Zabezpieczaja przed ewentualnym spadaniem narz¢dzi lub elementéw
tynku oraz ostaniajg przed spadajgcym deszczem
Dane techniczne:

*  Materiat polietylen

*  Ciezar okoto 65g/ m?
*  Przepuszczalnos$¢ swiatta bardzo duza

*  Przepuszczalno$¢ wiatru bardzo duza

*  Odporno$¢ na rozrywanie wysoka

2.2. Folia polietylenowa.
Folia polietylenowa do zabezpieczania okien nalezy stosowaé foli¢ polietylenowa
wg PN-C-89258-3:1997: tworzywa sztuczne, folie opakowaniowe, folia z polietylenu duzej

gestosci.

Dane techniczne:

*  Material polietylen
*  Grubos¢ 0,3 mm

2.3. TaSma samoprzylepna.

Tasma do przyklejania folii do ramiakow okien stosowaé tasmy z klejem nie
wulkanizujagcym  si¢ samoistnie wg PN-EN 12481:2002: Tasmy samoprzylepne —
Terminologia.

Dane techniczne:
*  Materiat polietylen

2.4. Rusztowanie rurowe.

Rusztowanie rurowe wraz z pomostami 1 tgcznikami oraz catym osprzgtem wykonac,
ustawi¢ 1 zdemontowaé zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

3. SPRZET.

Sprzetem podstawowym jest odpowiedni zestaw rusztowan systemowych stalowych
ramowych z pomostami roboczymi i siatkami ochronnymi. Do transportu pionowego gruzu
nalezy zastosowac teleskopowy zsyp rozktadany lub rynny zsypowe ostonigte. Ponadto
nalezy stosowac zasady doboru sprzetu opisane w punkcie 3 ogolnej specyfikacji techniczne;.

4. TRANSPOTR.

Stosowa¢ zasady doboru $rodkow transportu  opisane w punkcie 4 ogdlnej
specyfikacji technicznej. Materialy i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu. Podczas transportu materialty 1 elementdw konstrukcji nalezy stosowac
odpowiednie zabezpieczenia przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci.
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5. WYKONYWANIE ROBOT.

Przewiduje si¢ zastosowanie rusztowan rurowych stojakowych o max . wysokos$ci
do goérnego pomostu 20 m. O powierzchniach i ilosciach dzialek roboczych decyduje
wykonawca robdt skladajac odpowiednig ofert¢ Inwestorowi. Analiza dokonana w tym
zakresie musi jednak uwzglednia¢ konieczno$¢ zachowania przy robotach dociepleniowych,
ciggu technologicznego. Osoby wykonujace pracuje montazowe muszg posiada¢ aktualnie
zaswiadczenie o ukonczeniu szkolenia i dopuszczeniu ich do wykonywania tego rodzaju
prac. Osoby te, oraz kierownictwo robdt posiadaja bezwzgledny obowigzek przestrzegania
przepisOw w zakresie bhp, prawidlowosci montazu i eksploatacji. Ponadto kierownik budowy
ma obowigzek prowadzenia aktualnych zapisow w ksigzce pracy rusztowan o ich
przemieszczaniach na kolejne stanowiska i potwierdzania podpisem o prawidtowosci montazu
i dopuszczeniu do eksploatacji. Rusztowania musza posiada¢ trwale oznakowania
z okresleniem dopuszczalnych max . obcigzen pomostow roboczych, z nazwe producenta,
z rokiem produkcji, z znakiem dopuszczajacym je do stosowania. Czas pracy rusztowan
nalezy uwzgledni¢ w ofercie.

5.1. Ogélne wymagania dotyczace rusztowan przysciennych.

5.1.1. Wstep.

e Pracownicy zatrudnieni przy wykonywaniu 1 rozbidrce rusztowan powinni byc¢
przeszkoleni w zakresie wykonywania danego rodzaju rusztowania,

e Wykonywanie, ustawianie lub rozbieranie rusztowan jest zabronione o zmroku, jezeli nie
zapewniono o$wietlenia sztucznego, ktore daje dobra widocznos$¢, w czasie gestej mgty,
opaddéw deszczu i $niegu oraz gololedzi, podczas burzy i wiatru o szybko$ci wigkszej niz
10 m/s,

e Rusztowania powinny by¢ wyposazone w pomosty o powierzchni roboczej wystarczaja-
cej do pomieszczenia zatrudnionych na nich pracownikow, skladowania podrecznych
narz¢dzi 1 niezbednych ilo$ci materialdow oraz wykonywania pracy w odpowiednio
dogodnej pozycji przez zatrudnionych robotnikow dla danego rodzaju robot,

o Uzywanie skrzyn, beczek, bloczkow itp. przedmiotéw jako rusztowan lub podpor do
pomostow roboczych jest zabronione,

e Obcigzanie pomostow ponad okreSlong ich no$no$¢, gromadzenie si¢ na nich
pracownikOw oraz pozostawianie narzedzi przy krawedziach pomostow jest zabronione,

e Uzytkowanie rusztowania powinno by¢ dopuszczone dopiero po jego sprawdzeniu
1 odbiorze przez nadzor techniczny oraz potwierdzeniu jego przydatnosci do
wykonywania okre§lonych robot zapisem w dzienniku budowy, dokonanym przez
kierownika budowy,

e Rusztowania nalezy obowigzkowo sprawdza¢ okresowo, nie rzadziej niz 1 raz dziennie
a ponadto po silnym wietrze, opadach atmosferycznych i przerwach roboczych,

5.1.2. Obciazenia rusztowan przysciennych.

Wymiary elementéw typowych rusztowan przysciennych, opisanych w niniejszym
rozdziale, dostosowane sg do obcigzenia pomosty nie przekraczajgcego 1,5 KN/m?.
W przypadku konieczno$ci zwigkszenia cigzenia pomostu powyzej 1,5 kN/m? nalezy
konstrukcje no$na rusztowania zaprojektowaé na wymagang nosno$¢ zgodnie z wymaganiami
normy panstwowej dotyczacej projektowania konstrukeji drewnianych lub z rur stalowych.

5.1.3. No$nos$¢ podloza gruntowego pod rusztowania.
e Nosno$¢ podtoza gruntowego w miejscach ustawienia rusztowania powinna by¢ nie
mniejsza niz 0,1MPa. Nos$nos¢ podlozy nalezy ustala¢ na podstawie obliczenia
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jednostkowego oporu granicznego dla danego podloza zgodnie z wymaganiami
obowiazujacej normy panstwowe; przy zachowaniu wspotczynnika
pewnosci nie mniej niz 3,

Podloze gruntowe, na ktoérym ustawione jest rusztowanie, powinno. mie¢ zapewnione
state 1 szybkie odprowadzenie wody w kierunku prostopadtym do dtugo$ci rusztowania.
Spadek terenu w kierunku S$ciany, przy ktorej ustawione jest rusztowanie, jest
niedopuszczalny,

Podloze powinno by¢ wyréwnane. Przy spadku terenu wigkszym niz 10% nalezy
wykonywa¢ tarasy poziome, na ktorych powinny by¢ ustawione stojaki rusztowania.
Podloze gruntowe powinno si¢ga¢ poza konstrukcje rusztowania co najmniej na
odlegtos¢ 100 cm Odleglos¢ stojaka od krawedzi pionowej tarasu powinna by¢ rowna
wysokos$ci stopnia, jednak nie mniej niz 60 cm Grunt nasypowy, z ktérego wykonano
taras ziemny, powinien by¢ zageszczony i1 mie¢ co najmniej no$nos¢ podtoza réwng
0,1 MPa,

W przypadku rusztowania na pochytych podtozach stojak rusztowania nalezy ustawia¢ na
odpowiednio wycietych w skarpie stopniach, zapewniajacych wymagang stateczno$¢
rusztowania. Minimalna warto$¢ a jest uzalezniona od pochylenia terenu p nast¢pujaco:

- dla 10% <p<20% -a =20 cm,
- dla 20% <P <40% - amin =40 cm,
- dla 40% <p <~100% amin = (40+1~3 p) cm

W przypadku gdy podiloze nie spelnia warunkow okreslonych w punkcie 1, nalezy
zaprojektowa¢ wzmocnienie podtoza 1 wykona¢ je zgodnie z projektem przed
ustawieniem stojakOow rusztowania.

5.1.4. Posadowienie stojakow.

Stojaki rusztowania nalezy ustawia¢ na podkiadkach drewnianych lub innych ulozonych
na podlozu, zapewniajacych roztozenie obcigzenia przenoszonego przez stojaki na
odpowiednio wigkszg powierzchni¢ podtoza. Wielkos¢ podktadow (podktadek i
podwalin) pod stojaki nalezy tak dobiera¢, aby dopuszczalne obcigzenie na grunt bylo
zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 5.1.3. Podktady powinny
przylega¢ cala powierzchnia do podtoza 1 powinny by¢ uloZzone na warstwie piasku
grubosci 5 do 7 cm,

Stojaki drewniane moga by¢ wkopane w grunt podtoza lub ustawione na powierzchni
podioza,

Stojaki moga by¢ posadowione na podktadach lub podwalinach, utozonych na nawierzch-
niach drog ulic, chodnikow 1 na konstrukcjach budowlanych, jezeli wytrzymato$¢ danego
podloza pozwala na przeniesienie obcigzen przekazywanych za posrednictwem stojakow,

5.1.5. Rozstaw i stezenie stojakow rusztowan.

Rozstawy stojakdéw nie powinny by¢ wigksze niz:

a) w kierunku rownolegtym do $ciany, tj. po dtuznie:

e dla rusztowan drewnianych 2,50 m,
e dla rusztowan z rur stalowych 2,00 m,

b) w kierunku prostopadtym do $ciany, tj. po poprzecznie;

e dla rusztowan drewnianych 1,50 m,

e dla rusztowan z rur stalowych 1,35 m.

Stezenia rusztowan przysciennych o wysokosci ponad 10 m nalezy mocowac¢ do stojakéw
1 rozmieszczaé na catej dlugosci rusztowania w sposob zapewniajacy stabilno$¢ weztow.
W pionie nalezy stgzenia rozmieszcza¢ w odstepach nie wigkszych niz 6,0 m.
W szczeg6lnoscei:
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e pierwsze stezenie poziome nalezy zaktada¢ pod pierwsza kondygnacja rusztowania,
znajdujacy si¢ nad podtozem,

e jezeli rusztowanie ma by¢ ustawione na terenie pochylym, o spadku wigkszym niz
10%, nalezy zalozy¢ stezenia poziome dodatkowe, rownolegle do spadku terenu
w odleglosci okoto 20 cm od powierzchni terenu,

e stezenia poziome nalezy mocowac bezposrednio do stojakow rusztowania,

e stezenia pionowe powinny zapewnia¢ przekazywanie obcigzen dzialajacych na
konstrukcje rusztowania w sposob mozliwie najprostszy, z tym ze najnizszy wezet
stezenia powinien znajdowac si¢ bezposrednio nad podlozem, na ktéorym ustawiono
rusztowanie,

e stezenia pionowe nalezy zaklada¢ na zewnetrznych stojakach rusztowania, a ich
rozmieszczenie powinno by¢ zgodne z wymaganiami norm na dany rodzaj
rusztowania, jezeli konstrukcja rusztowania jest odmienna, niz to podano w normie
przedmiotowej lub w dokumentacji brak danych dotyczacych rozstawu stgzen, stojaki
zewngtrzne nalezy taczy¢ stezeniami pionowymi na catej wysokos$ci rusztowania,

e stezenia pionowe powinny by¢ rozmieszczone symetrycznie, a odleglos¢ pomigdzy
przestami stezonymi powinna by¢ nie wigksza niz 6,0 m,

e stezenia pionowe powinny by¢ umocowane do stojakéw rusztowania lub do innych
elementdéw trwale zwigzanych ze stojakami, w przypadku koniecznos$ci uzyskania pod
rusztowaniem przejazdoéw lub przej$¢, szerszych niz przewidywany rozstaw stojakow
rusztowania, dopuszcza si¢ wykonanie nad przejazdami lub przej$ciami stojakow
podwieszonych,

e konstrukcja podwieszenia stojakéw 1 sposdb jej wykonania powinny by¢
zaprojektowane odpowiednio do szerokosci przejazdu lub przejScia 1 poparte
obliczeniami statycznymi.

5.1.6. Mocowanie (kotwienie) rusztowan przysciennych do Scian.

Konstrukcje rusztowania nalezy mocowaé (kotwi¢) do $ciany budynku lub budowli
W sposob zapewniajacy stateczno$¢ 1 sztywno$¢ konstrukcji oraz przeniesienie na §ciang
sit zewnetrznych dzialajacych na rusztowanie (np. od parcia wiatru, mimosrodowego
obcigzenia rusztowania, obcigzen dynamicznych wywolanych praca maszyn i1 ludzi,
nierownomiernego osiadania rusztowania),

Liczbe zakotwien oraz wartos¢ sily w ciggnie kotwigcym nalezy ustali¢ dla kazdej
konstrukeji rusztowania, z tym ze poszczegdlna sita kotwigca powinna by¢ nie mniejsza
niz 2,5 kN, a odlegto$¢ pomigdzy zakotwieniami powinna by¢ nie wigksza niz 5,0 m.
Zakotwienia nalezy rozmieszcza¢ symetrycznie na konstrukcji rusztowania,

Rusztowania o dtugosci wigkszej niz 10,0 m nalezy dodatkowo kotwi¢ na boczne parcie
wiatru,

Wystajace poza narozniki §cian budowli elementy konstrukcyjne rusztowania nalezy
dodatkowo kotwi¢ na sity poziome, wystepujace odparcia i ssania wiatru,

Ciegna kotwiace konstrukcje rusztowania powinny by¢ umieszczone w plaszczyznie po-
ziomej. W przypadkach technicznie uzasadnionych dopuszcza si¢ umieszczenie ciggien
kotwiacych pod katem nie wigkszym niz 30°,

Odlegtos¢ weztdw konstrukcji rusztowania od $ciany powinna by¢ nie wigksza niz 35 cm,
Ciggna nie powinny by¢ silnie naprezone,

W miejscach zakotwienia poprzecznice rusztowania powinny by¢ oparte o $ciany budowli
W sposOb zapewniajacy unieruchomienie rusztowania w plaszczyznie prostopadiej do
$ciany,
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Kotwy (haki) nalezy wbija¢ w kotki drewniane umieszczone uprzednio w $cianie na
glebokos¢ co najmniej 20 cm Zaleca si¢ wbijanie kotew w taki sposob, aby nie
wystawaty poza lico §ciany,

Konstrukcja rusztowania moze wystawacé ponad najwyzej potozong lini¢ kotw nie wigcej
niz 3,0 m, a pomost roboczy moze by¢ umieszczony ponad linig kotew nie wyzej niz 1,50
m,

Wysiggniki przeznaczone do zaczepiania bloczku, shuzacego do transportu pionowego
materialbw budowlanych, nalezy kotwi¢ dodatkowo, z tym ze liczba zakotwien
dodatkowych powinna wynosi¢ co najmniej dwa,

5.1.7. Komunikacja i transport materialow na rusztowaniach.
5.1.7.1. Piony komunikacyjne.

Kazde rusztowanie przyscienne powinno mie¢ miejsce wydzielone dla komunikacji
pionowej ludzi pracujacych na rusztowaniu. Wchodzenie i schodzenie z rusztowan
w miejscach innych niz wyznaczonych jest zabronione,

Piony komunikacyjne dla ludzi nalezy projektowaé 1 wykonywaé jako oddzielne przegsta
rusztowania lub jako oddzielng konstrukcje rusztowania przysciennego,

Odlegtos¢ pomiedzy sasiednimi pionami komunikacyjnymi dla ludzi nie powinna by¢
wieksza niz 40,0 m, a odleglo$¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od $rodka pionu
komunikacyjnego nie powinna by¢ wigksza niz 20,0 m,

Piony komunikacyjne nalezy wykonywa¢ jednoczes$nie ze wznoszeniem konstrukcji rusz-
towania,

Piony komunikacyjne powinny by¢ zaopatrzone na obwodzie w porecze (gtowne i1 posred-
nie), a od zewnetrznej strony konstrukcji rusztowania oraz pomostu roboczego piony nale-
zy oddzieli¢ za pomoca porgczy gtéwnej 1 deski kraweznikowe;,

5.1.7.2. Wysiegniki transportowe.

Konstrukcja wysiggnikow powinna zapewnia¢ przeniesienie obcigzenia pionowego
pieciokrotnie wigkszego niz obcigzenie dopuszczalne i obcigzenie poziome od naciggu
liny oraz umozliwia¢ swobodne transportowanie materialdow na najwyzszy poziom
roboczy rusztowania,

Wysokos$¢ zaczepienia bloczka od poziomu pomostu powinna by¢ nie mniejsza niz
160 cm, a odlegtos¢ od osi bloczka od strony zewnetrznej do najdalej wystajacego
elementu rusztowania w plaszczyznie podnoszenia materialu nie wigksza niz 50 cm,
Konstrukcja rusztowania w miejscach umocowania wysiegnikoOw nie powinna wykazywac
odksztatcenia pod dziataniem sit wystepujacych przy wcigganiu materialow,

Miejsce do transportu pionowego materiatbw za pomocg wysiggnikéw powinno by¢
wyznaczone przed przystgpieniem do wykonywania konstrukcji rusztowania
przysciennego, a podnoszona za pomocag podno$nikow umocowanych do konstrukcji
rusztowania masa materiatow lub elementéw nie powinna by¢ wigksza niz 150 kg .

5.1.7.3. Wieza wyciagowa (szybowa).

Do transportu materiatdw o masie wigkszej niz 150 kg powinna by¢ wykonana wieza
wyciggowa, jako konstrukcja samodzielna przylegajaca do konstrukeji rusztowania,
Wiezy wyciggowe] o udzwigu wiekszym niz 250 kg nie nalezy taczy¢ z konstrukcja
rusztowania,

Wieza wyciggowa powinna by¢ wyzsza od konstrukcji rusztowania co najmniej o 1,8 m.
Wieza powinna by¢ zakonczona odpowiednio wykonang konstrukcja przeznaczong do
umocowania urzadzen transportu pionowego,
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Wieza powinna by¢ wykonana zgodnie z norma przedmiotowa, a w przypadku braku
normy - wg projektu wykonawczego na podstawie obliczen statycznych, w taki sposob,
aby nie powstata mozliwo$¢ zaczepienia podnoszonego materiatu o elementy wiezy lub
rusztowania.

5.1.8. Zabezpieczenia ochronne przed wypadkami.
5.1.8.1. Odbojnice.

Do zabezpieczen konstrukcji rusztowania przed uderzeniami pojazdow nalezy stosowac
odbojnice (drewniane lub stalowe) wytrzymale na przewidywane maksymalne sily
dynamiczne od pojazdow,

Wielko$¢ prze§witu otworu w rusztowaniu na przejazd powinna by¢ dostosowana do
gabarytu pojazdoéw z fadunkiem, a szerokos$¢ otworu powinna by¢ nie mniejsza niz 3,0 m,
Znajdujace si¢ przy przejezdzie stojaki oraz narozne stojaki rusztowania powinny byc¢
zabezpieczone odbojnicami,

Laczenie odbojnic z konstrukcjg rusztowania jest zabronione.

5.1.8.2. DaszKki ochronne.

Rusztowania usytuowane bezposrednio przy drogach (ulicach) oraz w miejscach
przejazdow 1 przej$¢ powinny mie¢ daszki ochronne nachylone w kierunku rusztowania
pod katem nie mniejszym niz 40° do poziomu,

Przej$cia lub przejazdy pod rusztowaniem nalezy zabezpiecza¢ daszkami ochronnymi
o szerokosci wigkszej o co najmniej 100 cm od szerokos$ci przej$cia lub przejazdu,
dochodzacymi do $ciany obiektu budowlanego,

Daszki powinny by¢ szczelne 1 wykonane z wyrobdéw amortyzujacych upadek przedmiotu
lub materiatu ( np. z tarcicy, plyt trzcinowych),

Odleglos¢ daszku w najnizszym jego punkcie od terenu powinna by¢ nie mniejsza
niz 240 cm,

Wysieg daszkéw ochronnych, liczac w rzucie poziomym od zewnetrznego rzedu
rusztowania do krawedzi daszku, powinna by¢ nie mniejsza niz:

-220 cm - przy rusztowaniu o wysokosci do 20,0 m,

-350 cm - przy rusztowaniu o wysokosci powyzej 20,0 m.

Konstrukcja daszkoéw nie powinna obcigza¢ mimosrodowo konstrukcji rusztowan,
a stojaki podpierajace konstrukcje daszkéw powinny by¢ oddalone od kraweznikow
ulicznych co najmniej o 50 cm

5.1.8.3. Sygnaly ostrzegawcze.

Miejsca, w ktorych prowadzone sa prace przy wznoszeniu lub rozbiorce rusztowan oraz
w czasie wykonywania robot na rusztowaniu, nalezy oznaczaé za pomocg tablic
ostrzegawczych, umieszczonych na widocznych miejscach. Napisy umieszczone na
tablicach powinny by¢ widoczne i czytelne z odlegtosci 10 m. Tablice nalezy umieszczac
na wysokosci 250 cm nad terenem,

Na rusztowaniu i na wiezach wyciggowych powinny by¢ wywieszone tablice informujace
o dopuszczalnym obcigzeniu pomostéw rusztowania i pomostu wyciggu.

5.1.8.4. Urzadzenia odgromowe.

Rusztowanie przyscienne z rur stalowych powinno by¢ zabezpieczone siecig odgromowa
przed wyladowaniami atmosferycznymi zgodnie z wymaganiami norm panstwowych
1 zasadami podanymi w WTWiO. tom V,
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e W przypadku gdy stopien zagrozenia piorunowego budynku nie wymaga urzadzenia
odgromowego lub urzadzenie takie znajduje si¢ na budynku - dopuszcza si¢ za zgoda
kierownika robdt ustawianie rusztowan przysciennych bez zabezpieczenia odgromowego.

5.1.8.5. Linie elektryczne.

e Wznoszenie lub rozbieranie rusztowan w sgsiedztwie napowietrznych linii elektrycznych
moze by¢ dokonywane wtedy, gdy linie te sg usytuowane poza strefa niebezpieczna,

o Napowietrzne linie energetyczne przebiegajace w strefie niebezpiecznej, w stosunku do
wznoszonego lub rozbieranego rusztowania, powinny by¢ wyltaczone spod napigcia na
okres pracy przy rusztowaniu,

e W czasie ecksploatacji rusztowania nalezy przestrzega¢ stosownych postanowien
zawartych w przepisach o bezpieczenstwie pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-
montazowych w sgsiedztwie napowietrznych linii elektrycznych.

5.2. Szczegélowe wymagania dotyczace rusztowan przysciennych.
Szczegotlowe wymagania dotyczace montazu rusztowan przysciennych okresla
instrukcja do zastosowanego przez Wykonawce systemu.

5.3. Pomosty zabezpieczajace na dachach.
Na istniejgcych dachach mozna montowa¢ rusztowanie po wykonaniu odpowiednich
drewnianych pomostoéw zabezpieczajacych po sprawdzeniu wytrzymatosci konstrukeji dachu.

5.4. Siatki przeciwodpryskowe.
Na zmontowanych rusztowaniach nalezy rozwiesi¢ siatki przeciwodpryskowe
z umocowaniem ich wg wytycznych instrukceji dla zastosowanych rusztowan.

5.5. Zabezpieczenie okien.

Przed przystapieniem do wykonania robot wszystkie okna 1 drzwi musza by¢ szczelnie
ostonigte przed zabrudzeniem, uszkodzeniami mechanicznymi i odpryskami. W tym celu
nalezy je zabezpieczy¢ gruba folig polietylenowg i odpowiednig tasma samoprzylepng z PCV.

6. KONTROLA JAKOSCI.

Kontrola jakosci polega na wizualnej ocenie oraz pomiarach kontrolnych wykonanych
elementéw 1 sprawdzeniu zastosowanych materiatow. Jako$¢ robot powinna odpowiadac
wymaganiom zawartych w PN, Aprobatach Technicznych przyjetego systemu, ,,Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robdét budowlano-montazowych. Tom I Budownictwo
Ogolne” Arkady, Warszawa 1990. Pozostate zasady okreslono w punkcie 5. Ogodlnej
Specyfikacji Techniczne;.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) zamontowanego rusztowania wg
rzutu $ciany na plaszczyzng pozioma, o ile wytyczne producenta nie okreslaja inaczej. Czas
eksploatacji (pracy) rusztowan wg ilosci roboczogodzin danych robot wykonywanych
z rusztowania w zalezno$ci od sktadu brygady roboczej. Wielko$ci obmiarowe okres$la si¢ na
podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze. Szczegdtowe zasady obmiaru podane s3
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katalogach okreslajacych jednostkowe naktady rzeczowe dla robot objetych niniejsza
specyfikacjg np. KNR lub KNNR.

8. ODBIOR ROBOT.
Rodzaje odbiorow, zasady ich przeprowadzenia i1 obowigzujace dokumenty
sprecyzowano w ogodlnej specyfikacji technicznej punkcie 7.

Dopuszczalne odchylki wymiarowe zmontowanego rusztowania:

e Przesunigcie osi stojaka w stosunku do osi teoretycznych nie powinno by¢ wieksze niz
10 mm . Odchylenie od pionu wierzchotka stojakow rusztowania powinno wynosi¢ nie
wiecej niz:

- 15 mm - przy wysokosci stojakéw < 10 m,

- 25 mm - przy wysokosci stojakow > 10m. Odchylenie od. pionu stojaka rusztowania
w poziomie poszczegdlnych weztdw nie powinno by¢ wigksze niz 10 mm. Odchylenie
w rozstawie stojakow nie powinno by¢ wigksze niz 10 mm,

e Odchylenie od poziomu osi podluznie nie powinno by¢ wigksze niz 0,001 L
(gdzie L dlugos¢ podtuznicy) 1 nie wigksze niz 50 mm,

e Odchylenie od poziomu poszczegdlnych poprzecznie nie powinno wynosi¢ wigcej niz
+ 20 mm . Odchylenie w pionowym rozmieszczeniu dla kazdego typu rusztowania nie
moze by¢ wigksze niz + 20 mm,

e Odchylenie w rozmieszczeniu porgczy gldwnych i posrednich nie moze by¢ wigksze
niz £ 20 mm . Odchylenie od poziomu osi porgczy nie powinno by¢ wigksze niz 0,001 L
(gdzie L dlugo$¢ poreczy) i1 nie wigksze niz 50 mm,

e Drabinki rusztowan powinny wystawa¢ ponad pomost roboczy przynajmniej 400 mm,
a pochylenie ich nie moze by¢ mniejsze niz 65° w stosunku do poziomu pomostu.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy ptatnosci sg okreslone z punkcie 9. Ogolnej Specyfikacji technicznej, oraz
wg jednostek podanych w przedmiarze robdt. Cena obejmuje wszystkie czynnos$ci opisane
w punkcie 5 szczegotowej specyfikacji techniczne;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-M-47900-1:1996 Tytul: Rusztowania stojace metalowe robocze. Okreslenia, podziat
1 gtowne parametry;

e PN-M-47900-2:1996 Tytul: Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania
stojakowe z rur;

e PN-C-89258-3:1997 Tworzywa sztuczne -- Folie opakowaniowe -- Folia z polietylenu
duzej gestosci;

e PN-EN 12481:2002 Tasmy samoprzylepne — Terminologia;

e _ Warunkach technicznych wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom I
Budownictwo Ogolne” Arkady, Warszawa 1990. Instrukcja montazu zastosowanego
systemu rusztowan.
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