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1. INFORMACJE OGOLNE
1. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt architektoniczno-budowlany dla inwestycji przebudowy i modernizacji
boiska sportowego ,,Moje Boisko — ORLIK 2012" na czesci dziatki nr ewid. 215 przy ul. Legiondw 85 w
Wotominie.

2. Zakres prac budowlanych

Opracowanie obejmuje wykonanie projektu architektoniczno-budowlanego dla inwestycji przebudowy i
modernizacji boiska sportowego ,,Moje Boisko — ORLIK 2012" na czesci dziatki nr ewid. 215 przy ul. Legionéw 85
w Wotominie.

- zerwanie, utylizacjaistnigjgce) nawierzchni sztucznej trawy wraz z wypetnieniem,

- demontaz istnigjacych obrzezy betonowych przy boisku,

- demontaz oraz ponowne utozenie chodnika betonowego wraz z oczyszczeniem kostki betonowsy,

- rozbidrka istnigjacej podbudowy boiska, uwaga! na powierzchni 2/3 boiska sa pozostatosci boiska o nawierzchni z betonu
asfaltowego, ktére nie zostalo usunicte podczas budowy boiska. Pozostatosci boiska asfaltowego nalezy usunaé za pomoca
sprzetu mechanicznego. Powstaty urobek nalezy poddac utylizacji,

- usuniecie istnigjgcych obrzezy betonowych wokét boiska,

- wyréwnanie terenu warstwa odsaczajaca z piasku wraz z utozeniem geowtdkniny o gramaturze min. 150 g/m2,

- wykonanie warstw nosnych podbudowy z ttucznia tamanego wg. rysunku warstw przekrojowych,

- wykonanie nowych obrzezy betonowych na tawach betonowych,

- wykonanie nawierzchni boiska ze sztuczne trawy zasypana korkiem o wskazanych parametrach,

- wykonanie oznakowania poziomego nowej nawierzchni boiska,

- wymiane paneli ogrodzeniowych boiska w zakresie procentowym 10%, na etapie wykonawstwa zostanie okreslone przesta do
wymiany,

- wymiang siatki na pitkochwytach za bramkami wysokosci 6,0m o tacznej dt. 43 mb,

- wymiang siatki nad ogrodzeniem panelowym na wysokosci od 4,0m do 6,0m /od strony drogi gminnej o tacznej dtugosci 105,0
mb i wysokosci 2,0 m/,

- wykonanie nowej nadbudowy ogrodzenia panelowego od strony potudniowej na dtugosci 7,5 mb,

- wymiang furtki,

- wymiang osprzetu sportowego/ 2 bramki 5,0 x 2,0 m, tyczka z choragiewka, elastyczna h=1,50m w narozach boiska, szt. 4/,

- usuniecie istnigjacych naswietlaczy na wszystkich masztach oswietleniowych na kompleksie sportowym oraz montaz nowych
naswietlaczy oswietleniowych typu LED,

- usuniecie istniejacego monitoringu oraz montaz nowego monitoringu,

/projektowane kable monitoringu utozone w ziemi w rurach ochronnych typu arot @50/

- montaz projektowanych wiat dla 12 zawodnikéw, szt. 2, montowanych do kostki betonowe,

- usunigcie istnigjacych tawek, szt. 5,

- montaz nowych fawek, sz. 4 montowanych do kostki betonowsj,

- montaz projektowanych koszy nasmieci, szt. 2 montowanych do kostki betonowsj,
3. PARAMETRY BOISKA
Dtugosé i szerokos¢ boiska do gry: 60x30m.

Dlugosé i szerokos¢ catej ptyty boiskado gry: 66x34,2m..



ll. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznigj (OST) § wymagania ogélne dotygee wykonania i odbioru robot
drogowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstapracowania szczegotowej specyfikacji technicZ8§T)

stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@nay zlecaniu i realizacji nagiujacych rob6t wymienionych

w szczegoétowych specyfikacjach technicznych.

NUMER KOD CPV ZAKRES ROBOT
SPECYFIKACJI
SST.III.1 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod kudototy ziemne
SST.III.2 45223821-7 Elementy gotowe - wypasae boisk
SST.II1.3 45233320-8 Warstwy ogfzzahce i odcinajce
SST.11.4 45233320-8 Podbudowa z kruszywa
SST.1.5 45212200-8 Nawierzchnia boiska
SST.IIL.7 45112710-5 Roboty w zakresie ksztalttowania terenow zielonych
SST.111.8 45233200 Roboty w zakresiem§ch nawierzchni
SST.II1.8 45342000-6 Wznoszenie ogrodlpitkochwyty

1.3. Zakres robo6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmuymagania ogélne, wspolne dla robotetiagh ogéinymi specyfikacjami
technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdingsortymentdw robét drogowych i mostowych. W pedhu braku
ogolnych specyfikacji technicznych wydanych przé2B® dla danego asortymentu robo6t, ustalenia detg@aniez dla SST
sporadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-aytkows (droga) albo jego
czgs¢ stanowdca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus ziemny,ezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub a@$y od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rlghypostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz zelksmi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (moritawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdomachu pojazdoéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieagia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, stanowéy urzdowy

zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokwayych odbioréw robét, przekazywania polecennej
korespondencji technicznej pagdizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w dahy@ntraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialtha za nadzorowanie robét i administrowanie kakiem.

1.4.7. Jezdnia - & korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.9. Korona drogi -jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdhi&ami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasiziehcymi
jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem igtzeoia.

1.4.11. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronamigsjudo
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow.
Wopisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zacewiajiezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwazanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumetpopjektovy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzglych do przejmowania i rozktadania adyein od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.15. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego
na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgoddé - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, $i @zedziat
tolerancji nie zostat okébony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.



1.4.18. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dly pod nawierzchnia do @okasci przemarzania.

1.4.19. Podiare ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzajitezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.20. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy pragrdra/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgtyda autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqzania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekrajonypopistniejcego padczenia.
1.4.23. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢ziokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizagharakterystyki
wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.24. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidiajprzedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.25. Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzce czs¢ terenu budowy.

1.4.26. Zadanie budowlane - ¢ przeds¢wzigcia budowlanego, stanoygia odebna catas¢ konstrukcyjm lub technologicza,
zdolm do samodzielnego petienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie mie polegé na wykonywaniu rob6t zwkanych z
budows, modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochraioudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ja@kavykonanych rob6t, bezpiearstwo wszelkich czynniei na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagjprojektows, SST i poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aVykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokaligagyspotrzdne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety

SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia#toza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczeg6towych
warunkach umowy, uwzegtiniagcym podziat na dokumentggprojektows:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektova oraz projektow dokumentagj
wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.
1.5.3. Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania

okreslone w chéby jednym z nich sobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obawe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych
warunkach ogoélnych” (,0godlnych warunkach umowy"). Wykonawca nigemeykorzystywa bteddw lub opuszczew
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadiozyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na imie g wazniejsze od wymiardw okéonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatiglzgodne z dokumentagcprojektows i SST. Dane okidone w
dokumentaciji projektowej i w SSTetly uwazane za wartici docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli pwgkazywa zgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ragyzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istyiel obiektow (jezdnieiciezki
rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zakdczenia i odbioru ostatecznego rohot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie
trwania budowy. W zal@oici od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienchya biegco aktualizowany

przez Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyniagadznwo ponownego
zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyhstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewguajv ten spos6b bezpiedmiwo pojazddéw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoiov dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jeshieodzowne ze
wzgledow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxdg akceptowane przezipniera/Kierownika projektu. Fakt
przysypienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach okrélonych przez Inyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych iebedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
bedg utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robo6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientanaalizacji kontraktuzado zakdczenia i
odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdaie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgoze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsedlknesrodki niezlzdne do ochrony roboét, wygody spotecgeia innych.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dfazdéw i maszyn pracagych przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzyierem/Kierownikiem projektu. Fakt przygienia do robét Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach idlwach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tre¢
bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovg.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochronyrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie:sio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezeb innych przyczyn powstatych w ngsstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczeg6iny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopordgdiojazdowych,

2) érodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zhiornikow i ciekow wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawngtgpzeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopalne ¢a skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przpdrdaxsdb
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowarnsugmn wywotanym jako rezultat realizacji robét albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggeniu wickszym od

dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do rob6t bda miaty aprobag techniczim wydary przez uprawniomjednosti,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko. Materiaty, ktéreagsszkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robét, a po zagzeniu robét ich szkodlivéé zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.zédi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma zgod: na wycie tych materialow od wéaiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, aziaieuspowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayaj

1.5.8. Ochrona wtasnéei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalaciji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggii,



kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadddoych wi&cicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewnicitge oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktére majyc
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémizyniera/Kierownika
projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oxgizie z nimi wspétpracowat
dostarczajc wszelkiej

pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi adzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w spos6b
powodujcy minimalne niedogodrici dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatig Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco
informowany o wszystkich umowach zawartych pgaay Wykonawg a wigcicielami nieruchomsi i dotyczcych

korzystania z wtasrioi i drog wewrtrznych. Jednade, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nig:tly one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowéasie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie stkmbzezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) idyka takim przewozie dalzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. krynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow zostaty
usungte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone réawviezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcagdizie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i higieny pracy. W
szczegoblnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehaigjch odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewnigdzie utrzymywat
wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiéstega publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie is
uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robot od daty rozpecia do
daty wydania potwierdzenia zaktzenia robdt przez iyniera/Kierownika projektu. Wykonawcadrie utrzymywa roboty do
czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinriopbgwadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w
zadowalajicym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecetyiri¢na/Kierownika projektu powinien
rozpocaé roboty utrzymaniowe nie f@aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktdregsw jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wyntiaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu detapraateriatow lub urmzen
uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposobgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwvania, obeizenia i
wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcagtkieyn przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej ptyeieta/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotap&ankretne normy i przepisy, ktore spethiaap materialy, sprat i
inne towary oraz wykonane i zbadane robotglaglobowizywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy gpaistwowe lub odnoggsie do konkretnego kraju lub regionu, magy¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyriera/Kierownika projektu. Rdice pomédzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mushy¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtazone Irzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostadbo znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowgduwazane za wtasnig Zamawiajcego.



Wykonawca zobowzany jest powiadoni

Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.zé8 w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie
koszty i/lub wysipia op&nienia w robotach, tiynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysékdwoty, o ktog nalezy zwiekszy¢ cere kontraktowy. 1.6. Zaplecze
Zamawiajacego.

Wykonawca zobowazany jest zabezpieczy amawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgirazransport oraz inne wdzenia
towarzyszace, o ile warunki kontraktu przewidujealizacg.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczeg6towe informacje datgcz
proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak révadpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta uzyskap
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmlta w
sposoéb cigly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuirad witacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatéwzzédet
miejscowych wdczapc w tozrodta wskazane przez Zamavyieggo i jest zobowzany dostarcaylInzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozgeoozm eksploatacjirédta. Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia dokumentazawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez
siebie metoe wydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organow administraggtpewe; i
samoradowej. Wykonawca ponosi odpowiedziadt@a spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, zdwigr i inne jakie okzg sie potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo ztg z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materiatdw miejscoveglghfdrmowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu paickeniu robét. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z
wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach uradywyykorzystane do robét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymaganowy lub wskaz@ Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca niedzie
prowadzé zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy,
chyba,ze uzyska na to pisemzgod: Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacjeddet materiatow &dzie zgodna z
wszelkimi regulacjami prawnymi oboyaujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Ztone w miejscu
wskazanym przez #tyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych
materiatéw do innych robét, hnie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiglojazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizymiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie pragdam tego
materiatu, albo w okresie dtszym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie edgmaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie tmg pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasydgdyne wyte do robot, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty syjakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez ltyniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materiat@agtzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykbnawc
zaakceptowanych przezamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgagno
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow ingigpobierane w celu sprawdzenia ich $aiavosci.
Wyniki tych kontroli kedg stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatdéw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojytworni, musz by¢ spetnione naspujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytworni, gdzie



odbywa s¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji roboét,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji nbadgch miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na fgko
wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien lyzgodny z ofeit Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typéw i ilégci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalewymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajedsprztu powinny gwarantowa
przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistdmgmi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniactyiiera/ Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotogwm do
pracy. Powinien b§zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdmajch dopuszczenie sgtn do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonaygegelkonserwowasprzt jak rownie
naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny. Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmijozliwos¢ wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomyiriera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptaqgprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nie
by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore nie wpltymiekorzystnie na jakd
wykonywanych robo6t i wiiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdéw transportu powinna zapewéiirowadzenie robo6t zgodnie z zasadami glareymi w dokumentaciji projektowej,
SST i wskazaniach #yniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym unmoWwrzy ruchu na drogach publicznych
pojazdy leda spetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o
innych parametrow technicznyd$rodki transportu nie spenigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnggkawanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy orazéagakasowanych materiatdw i
wykonywanych robot, za ich zgod§éoz dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami kryniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za
stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \giselszystkich elementéw robdt
zgodnie z wymiarami i kdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nasnpe przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsunéte przez Wykonawgena wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraipiprzez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wyscikarzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robahif bparte na
wymaganiach okigonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,ze taknormach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji krynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wystijace
przy produkcji i przy badaniach materiatéw sdiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gitba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT 6.1.

Program zapewnienia jakdci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé ¢, zamierzony sposob wykonywania rob6t,Afiveo sci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaraostuyvykonanie robét zgodnie z dokumeniggejojektovs, SST oraz
ustaleniami. Program zapewnienia jébigpowinien zawier& a) cz$¢ 0golma opisupca:

- organizag} wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za . jake terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementdw robét,

- system (spos6b i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jakoy wykonywanych robot,



- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlecprowadzenie baad,

- sposob oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsi@rujcych, a take
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procestarologicznym, proponowany sposob i forpnzekazywania tych
informac;ji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegobtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy, kruszyw itp.,
- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedittta wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i procedgipomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedaa, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzamészanek i wykonywania poszczegdélnych elementiwt;

- sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, akygogi zatazong jakasé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok rob6t i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania prébek i bada
materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada

w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca &dzie przeprowadZagpomiary i
badania materiatéw oraz robot zstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresti hiaaczstotliwos¢ sa okreslone

w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tanflakee Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwvykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #ynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gydzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okgéajacych procedury
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw&Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedggieciach
dotyczcych urgdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyel. Je
niedocignigcia te kyda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma aycie do robo6t badanych materiatéw i dépije do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Iachaterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie,
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do badla
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie& zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hyniera/Kierownika

projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany piyeeta/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,

ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawg usungte lub

ulepszone z wiasnej

woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie apbejmu;j
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstaimiaagbi wyniki do akceptacji
Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywaInzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami baédak najszybciej,

nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd. Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane
Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatdbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdw powinien ddzielniezlgdnej



pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,gozie ocenié zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstamiaikéw wlasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvdnzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki
materiatow i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj kosztzéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na witasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatow i rob6t z dokumentagjrojektovg i SST. Maze rownie zlecié, sarn lub poprzez Wykonagic
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych atiazalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieargtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodké z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polsky Normy lub

- aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt | i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywsymagane przez SST,4da partia dostarczona do robét

bedzie posiadate dokumenty, okédajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami bada
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badedg dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1)Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym ofmyjicym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu bezpietgsva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiskadowego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenrtjgtbznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dai
podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu. Do dziennika budowy riglevpisywa: w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakd harmonogramow robdét,

- terminy rozpocgcia i zakd@iczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

- przebieg robot, trudrci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia layniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanig@ych i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw rohot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggEh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zvgzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonychibagadaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsigoprzedtaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem icliedttyj
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $trojektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2)Ksiagzka obmiaréw

Ksiagzka obmiar6w stanowi dokument pozwalj na rozliczenie faktycznego pepst kazdego z elementdw robét. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadza s sposéb aigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiaréw.
(3)Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéri materiatow, orzeczenia o jal@
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materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfstykonawcy ledg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny yudosgpnione na kadezyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiagce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonymedagini
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do ydyl nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjektow i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieriyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmigismipisane do kgizki obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowgizku ukaiczenia wszystkich robét. 8lne dane zostarpoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika
projektu na pimie.

Obmiar gotowych rob6tdulzie przeprowadzony z eztcicia wymaganm do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie okionym w umowie lub oczekiwanym przez Wykongvirdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okré&lania ilosci rob6t i materiatow

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.

Jesli SST whaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, obfosci beda wyliczone w ni jako diugdéé pomnaona przez
sredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gbg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprazt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitjtzaakceptowane przezzymiera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub sper wymagag bada
atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne §wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gaizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SSTdizie utrzymywa to
wyposaenie zapewnia W sposob agty zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika
projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary Iledg przeprowadzone przed eziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, azéakv przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t

podlegajcych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczegda Wwykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub ajpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcighsi
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mby¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksjzki obmiaréw, ktérego
wzor zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robdt zanikaj gcych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegnakryciu.

Odbiodr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiaj gcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobét.
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Odbioru robét dokonuje fynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidretzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Jakda¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia kiynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwvieajgcych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia konfrontacji z dokumentagprojektovg, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru agciowego robét dokonuje ssivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. Odbioru ratwkonuje Irtynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu daijgakisci i wartaici.
Catkowite zakaéczenie robdt oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do
dziennika budowy z bezzwitocznym powiadomieniem dmj@ o tym fakcie layniera/Kierownika projektu. Odbiér ostateczny
robot nasfpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przezzymiera/Kierownika projektu
zakaiczenia robét i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiaggo w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbieia roboty
dokona ich oceny jakeiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikdw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentagrojektov i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozpa stalizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i
ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupgtyij i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupafokajv warstwiecieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoia ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentagcprojektovg i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robo6t w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego moladngpogz
wzoru ustalonego przez Zamawdigggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgpyesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,

. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzepelniajzamienne),

. recepty i ustalenia technologiczne,

. dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bati@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

. deklaracje zgodnioi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgomiaréw zajczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych roboteiteelom urzdzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego njdabgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag kpda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupebiggh wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robéfzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z wanginiem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,0dbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI 9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykogaagednostk obmiarovy ustalora dla danej pozyciji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podataitndgci jest wartdé¢ (kwota) podana przez Wykonagve
danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowagib uwzgédniat wszystkie czynnéti, wymagania i badania
sktadajce st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

~NOoO b~ WN
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlip obejmowa:

- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymosyeewentualnych ubytkdw i transportu na terendwad
- wartas¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaiujacymi przepisami. Do cen

jednostkowych nie nady wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne .

Koszt dostosowaniagilo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w specyfikacji obejmuje wszigstk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione vetagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagjihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem lwpjektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajsh
zmian i uzgodnig wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzei obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaejihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotndgo.

PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, p6z. 414 z ghiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbidrki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138. p6z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, pdz. 60 z gbiejszymi zmianami).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od ob@iazku
stosowania wymadgow okr@lonych prawem polskim.
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. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BUDOWLANA 1. ROBOTY ZIEMNE - KOD
CPV 45111200-0

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjyymagania dotycezce wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych.
1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna ( OST ) stanowi dhpujaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji technictnej
SST ) stosowanej jako dokument przetargowy i kdadray przy zlecaniu i realizacji rob6t .

1.3. Zakres robo6t oblych OST. Ustalenia zawarte w niniejszej specyifikadatyczy zasad

prowadzenia robét ziemnych : - wykonanie wykopowrantach nieskalistych

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.0krélenia podane w niniejszej SS7 ayodne z odpowiednimi normami.

2.MATERIALY

2.1. Ogd6lne wymagania dotygeze materiatéw | ich pozyskiwania i sktadowania, @od w OST

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lpyzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym

stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do bydeasypéw mog by¢ wywiezione poza teren budowy

tylko wéwczas, gdy stanowhnadmiar objtosci robot ziemnych i za zezwolenienzimiera. Grunty i materiaty nieprzydatne
do budowy nasypow powinny byvywiezione przez Wykonawma odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nyatio
obowiazkéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie

3. TRANSPORT

3.1. Ogblne wymagania dotygee transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w wymaganiach ogolnych.

3.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu.

Zwigkszenie odleghai transportu ponad waiga zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé Wykonawcy, dotycgcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile ekgzone odlegkxi nie zostaly wcziej zaakceptowane naspiie przez layniera.
4.wykonanie robot

4.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano ogolnej spemjf.

4.2. Doktadnd¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinnydwieksze nk 10 cm. Rénica
w stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i -3 cm.

5.KONTROLA JAKO $CI ROBOT

5.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano ogdinej specyfikacji technicznej.

5.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego 5.2.1.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeit¢als.

Lp [Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 |Pomiar szerokii korpusu Pomiar tdma, szablonem, tato diugaci 3 m i poziomia
ziemnego lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w
2 |Pomiar szeroki dna punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R > 00
rowow co 50 m na tukach o R < 100 m oraz w miejscachgktor
3 |Pomiar rzdnych budz watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 |Pomiar rownéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7  |Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem ezdinych w odsfpach co 200 m oraz
powierzchni korpusu lub dna |w punktach wtpliwych
rowu
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8  Badanic zageszczenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okreslac dla kazdej utozonej

warstwy leez nie rzadziej niz raz na kazde 500 m
nasypu

5.2.2. Szerokd¢ korpusu ziemnego
Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz 10 cm.
5.2.3. Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmmy przez pomiar niwelatorem ednych
wysokaciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
5.2.4. Zaggszczenie gruntu
Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 5.3.
Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjita@sodrzucone. J
materiaty nie spetniate wymagé zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecerignirra Wykonawca wymieni je na
wihasciwe, na wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujvieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydy
ponownie wykonane przez Wykonawea jego koszt.
6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w specyfikagimej
6.2. Obmiar rob6t ziemnych
3

Jednostka obmiarawest m (metr szeienny) wykonanych rob6t ziemnych.
7. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w specyfikaggiej
Roboty ziemne uznajecsta wykonane zgodnie z dokumensagjojektovs, SST i wymaganiami bryniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkia8/ wyniki pozytywne.
8. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w specyfikacji ogéinej

9. PRZEPISY ZWI AZANE

9.1 Normy

: Grunty budowlane. Okéenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

%' Emggijgg Grunty budowlane. Badania probek gruntéw Grunty huldoe.

3: PN-B-04493 Oznaczanie kapilaroi biernej Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
4. PN-S-02205 Wymagania i badania Drogi samochodowe. Oznaczeskemika

5. BN-64/8931-01 Piaskowego Drogi samochodowe. Oznaczenie modutszdicenia

6. BN-64/8931-02 nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie pty Oznaczenie

7. BN-77/8931-12 wskanika zagszczenia gruntu
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2. Wyposaenie boisk - KOD CPV 45223821-7

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznelysagania dotyce wykonywania i montai wyposaenia boiska
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét olkfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéi umazliwiajgce i majce na celu wykonanie i mortgotowych
elementéw wypogania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami. 1.5.0géIne

wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodstaz dokumentagj projektovs, SST i poleceniami
Inzyniera.

2.  Materiaty

2.1. Wszystkie elementy prefabrykowane dostarczane na kummmnny by trwale oznakowane. Poszczegdéine

partie elementéw tego samego typu powinny posiad@mdectwo jakéci (atest).

W SKLAD KTOREGO WCHODZI:

-WYMIANA BRAMEK

Istnigjace bramki nalezy zdemontowa¢ przed pracami ziemnymi, oraz zutylizowaé. Nowe bramki o wymiarach 5,0 x
2,0m nalezy montowa¢ na fundamencie systemowym. Kolor bramek biaty. Bramki wyposazone w siatki. Montaz bramek
wg. wytycznych wybranego producenta.

- WYMIANA FURTKI

Istnigjaca furtke ogrodzenia panel owego nalezy zdemontowaé oraz zamontowac nowa furtke, wymiary sprawdzi¢ z
natury. Furtka zabezpi eczona antykorozyjnie poprzez ocynk ogniowy, nie malowana

- WIATA STADIONOWA

. konstrukcja stalowa, ocynkowanai malowana proszkowo,

- pokrycie z poliweglanu komorowego lub poliweglanu litego,

. siedziska typowe 25 cm dlamin 12 oséb

Wytyczne dlawiaty dla zawodnikéw :

. konstrukcjawiaty stadionowej wykonana z profili stalowych ocynkowanych i malowanych proszkowo, profile
0 przekroju 60x30 mm,

konstrukcjawiaty jest pomalowana proszkowo nawybrany kolor przez Inwestora z palety RAL,

zadaszenie i sciany boczne wiaty sa pokryte ptytami z poliweglanu komorowego 6 mm lub z poliweglanu litego
3 mm (na etapie budowy do uzgodnienia z Inwestorem),

»

* kolory poliweglandw: bezbarwny, przyciemniany brazowy, przyciemniany grafitowy, opal mleczny (na etapie
budowy do uzgodnienia z Inwestorem),

. poliweglan jest przymocowany do konstrukcji wiaty za pomocg systemowych profili aluminiowych,

. tawka sktada sie z indywidualnych siedzisk stadionowych plastikowych

MALA ARCHITEKTURA - LAWK

Konstrukcja - stal nierdzewna (Aisi 304)

Siedzisko - drewno twarde pochodzenia europejskiego
Sposob mocowania - do przykrecenia

Waga - 51 kg

Wymiary - szerokos¢: 56 cm, dtugosé: 196 cm, wysokosé: 90 cm
MALA ARCHITEKTURA - KOSZE NA SMIECI
Konstrukcja- stal nierdzewna (Aisi 304)

Siedzisko - drewno twarde pochodzenia europejskiego
Sposdb mocowania - do przykrecenia

Waga: 38kg

Wymiary: szerokos¢: 38 cm, wysokosé: 82 cm,
Pojemnosé: pojemnosé: 55 |

> > 5 » »

» > » » » O
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4. Transport - zgodnie z przepisami ruchu drogowego.

5.  Wykonanie rob6t

Montaz pitkochwytow i bramek zgodnie z instruggyroducenta.

6. Kontrola jako §ci

Kontrola polega na sprawdzeniu elementéw prefabmghtych wg wymagapodanych w punkcie 2.0.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiarowy jest szt. zamontowanego elementy

8. Odbior robot

QOdbior poszczegolnych rob6t wg wymagaawartych w niniejszej specyfikacii.

9. Podstawa ptatndci

Podstaw ptatndci stanowi cena jednostkowa za 1 szt. kompletu.

Cena obejmuje dostarczenie i mankampletnych prefabrykatéw z osadzonymi i zabezmagmi antykorozyjnie markami
stalowymi.

10. Przepisy zwhzanePN-89/H-84023/06 Stal do

zbrojenia betonu.

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowelbetowe i spyzone. Obliczenia statyczne i projektowanie. PN-63/B-
06251  Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-EN 13200-1:2005 Obiekty widowiskowe.¢8& 1: Wymagania dotyegze projektowania widowni.
Wyszczegolnienie.

PN-EN 13200-3:2006 (U) Obiekty widowiskowe -¢8& 3: Elementy rozdzielage - Wymagania
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3.WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE
KOD CPV - 45233320-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (SSAymagania ogdine dotygeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw aggapcych i odcinajcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne (SST) stosowane jako dokument przetargowy oraz jako dokument kontraktowy przy realizacji robét przy
remoncie nawierzchni.

1.3. Zakres robot olfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zeanych z wykonywaniem warstw egdgapcych i
odcinapcych, stanowicych czé¢ podbudowy pomocnicze;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia g zgodne z obowrujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotysze materiatow

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano OST.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania warstw eggapcych g piaski,zwiry i mieszanki

2.3. Wymagania dla materiatéw

Piasek stosowany do wykonywania warstwagsdapcych i odcinaicych powinien spetniawymagania normy PN-

B-1 1113 [5] dla gatunku | i 2.

Woda - Naley stosowé wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST.

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z pospotki stabilizowanej mechanicznie powinien wysiezaozliwoscig
korzystania z nagpujacego spretu :

a. réwniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki,

b. walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych deszgzania. W miejscach trudno dgstych powinny
by¢ zastosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotysee transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST.

4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzggh je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Transport

cementu powinien odbywasie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST.

5.2. Przygotowanie podia

Podtaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone dziale ,Roboty ziemne" .Warstwy odcigeg i odaczapca powinny by
wytyczone w sposob umtiwiajagcy wykonanie ich zgodnie z dokumentapjojektovs, z tolerancjami okidonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposébkceptowany przez
Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno wfiwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w agbstch nie
wiekszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gré@ipprzy wyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lénego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oagnicto
gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydaie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubéci powyzej 20 cm, to
wbudowanie kruszywa nalg wykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
przez Irzyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat o
odpowiednich wiéciwosciach.

Natychmiast po kiacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej zagszczaniagg
Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyné od krawedzi i sStopniowo przesuwigpasami podiznymi czsciowo
naktadagcymi sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sig, w kierunku
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jej gérnej krawgdzi.

Nieréwndgici lub zagébienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyréwnywane na bieco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usumie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni. W miejscach o&ghnych dla walcow warstwa
odcinajca i odgczapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanigmi.

Zag:szczanie nalgy kontynuowd do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalndjypRyoctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wahik zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wobudowanwarstve odsiczapcs lub odcinagca, uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontralgszczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy weglBN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego i pierwomegpdutu odksztatcenia
nie powinien przekracZa2,2. Wilgotnd¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10% jej wartei. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy
przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wilyotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslona iloscig wody i réwnomiernie wymiesza5.4. Utrzymanie warstwy oglszapcej i odcinajcej

Warstwa odgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem nagpnej warstwy powinny hyutrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeicejlub odgczapcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejlezacej warstwy

nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olygia Wykonawe robot.6.

KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST

6.2. Badania przed przygtieniem do robdt

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropiiedstand
wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvevszystkie witaciwosci kruszywa okréone w p. 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zegczenia warstwy odszapcej i

odcinajcej podaje tablica I.

Tablica I. Czstotliwoé¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzahcej i odcinaicej
Lp. [Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiaréw
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 RO6wna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i drég
planie * ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nadej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 MPrzed odbiorem: w 3 punktach, le¢z
nie rzadziej ni raz na 2000 M
8 Zagszczenie, wilgotngt w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzraelziej ni raz
kruszywa na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona& w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.3.2. Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, -5 cm.

6.3.3. ROwnai¢ warstwy

Nierowngsci podiuzne warstwy odcinafej i odaczapcej naley mierzy¢ 4 metrovs fata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].
Nierowndici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzyé 4 metrovg fats. 19 Nieréwndici nie mog przekracz& 20
mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciggj i odgczapcej na prostych i tukach
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powinny by zgodne z dokumentacprojektows z tolerancj + 0,5%.
6.3.5. Rzedne wysokéciowe
Raéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i -2 cm.
6.3.6. Uksztatltowanie osi w planie
Os w planie nie mae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej a:egj niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub o wiecej niz = 5 cm dla pozostatych drog.
6.3.7. Grubas¢ warstwy
Grubai¢ warstwy powinna byzgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragefl cm, -2 cm. Jeli warstwa,
ze wzgkdow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twash, naleéy mierzyé tagczrg grubai¢ tych warstw.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wezigm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez spulchnienie
warstwy na gibokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatleadpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i
ponowne zaggzczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wgkiun tych rob6t nagpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8. Zagszczenie warstwy
Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingiej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje gioréwnanie wartci modutéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszté@ceakrelonych zgodnie z noraBN-64/8931-02 [6], nie powinna by
wieksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley badd wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé kruszywa powinna kiy
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do+10%. 6.4. Zasady pgmiwania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyvigksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w p. 6.3, powinny kiy
naprawione przez spulchnienie delkdsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsarzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoggo mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonanie zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami lryniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wypozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynngti objetych cen jednostkow 1n? warstwy odcinajcej podano w pkt. 5
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczzmiartdci zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczsdaglu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczasztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznacaaig®tnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczaasgkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanizoodpornéci metod, bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczadasci zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczaaaici siarki metod bromowa

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznazpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznazpaduzelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczamealngci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-067317uzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bdowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaln@awierzchni drogowyclZwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane deier@chni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaln@awierzchni drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu raap

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawrera z ttucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietareane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego
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27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksziaticenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenia piyty

31. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régmaawierzchni plantografem i tat
32. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiargagiodatnym ugiciomierzem belkowym
33. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia

gruntu
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4. PODBUDOWA Z KRUSZYWA - KOD CPV 45233320-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikagjhteécznej (SST) g wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy kruszyw stabilizoyeh mechanicznie w ramach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna stosowangajestdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecarealizaciji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zeanych z wykonywaniem podbudéw

z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-@6[X1] i obejmuj SST podbudowz kruszyw stabilizowanych
mechanicznie wykonujegizgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgktowej, jako podbudogv

pomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej wilgotisoi
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji podanymi

w ,Wymaganiach ogoélnych" pkt 1.4 oraz w SST dotygyrh poszczegélnych rodzajéw podbudéw z kruszyvbiltawanych
mechanicznie:

1.5. Ogdlne wymagania dotyzz roboét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ,Wymaganiach ogolnych"

2. MATERIALY

2.1. Ogb6lne wymagania dotygeze materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST ,Wymagania ogoine"

pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krusgtahilizowanych mechanicznie - materiatem do wykoa podbudowy
z kruszyw famanych powinno bykruszywo tamane, uzyskane w wynku przekruszeniavgea skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziarewiru wigkszych od 8 m. Kruszywo powinno djednorodne bez zanieczysztagbcych i
bez domieszek 2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& migdzy krzywymi granicznymi pél dobrego

Frokcie

100 pigskowa iwirawa 0

90 Vi / 1

“ AV
£ w ! / 3
R : / / A w =
v / -
¥ ow ;M Ve s E
=8

o

54l A 2 | - 0
2 L~ ) A 5
S 30 — — S
< &

2 ///é N3 80

0 B et B, 40

0 =] 100

0075 6125 025 05 ! 2 4 63 8 126 620 35 63

Bok oczka sa , mm

uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy

wykonywane metaglstabilizacji mechaniczn&?2 1-2 kruszywo na podbudavzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudowy
jednowarstwow 1-3 kruszywo na podbuda@vpomocnicz (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadegiagta i nie mae przebieg&od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
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do goérnej krzywej granicznej uziarnienia naisdnich sitach. Wymiar najgliszego ziarna kruszywa nie gmoprzekracza2/3

grubaici warstwy uktadanej jednorazowo. 2.3.2. ¥eiavosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1. Tablica 1.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel

Lp. |Wyszczegdlnienie naturalne tamane Badania

wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasa | pomoc| zasafl pomp zasqad pomoc
d- -nicza | - c- - -nicza
nicza nicza | nicza | nicza

1 Zawart@¢ ziarn od2 | od2 od2| od2 od2[ od2 PN-B-
mniejszych nt 0,075 do do12 | do do1l2 dolp do 14 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15[3]

2 Zawartd¢ nadziarna, 5 10 5 10 5 10 PN-B-
% (m/m), nie wgcej niz 06714

-15[3]

3 Zawartd¢ ziarn 35 45 35 40 - - PN-B-
nieforemnych 06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]

4 Zawartgé PN-B-
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
organicznych, %(m/m),
nie wiecej niz

5 Wskanik piaskowy po od od30 | od od 3( BN-
piecio-krotnym 30 do70 | 30 do70 - - 64/8931
zag:szczeniu metagl do do -01 [26]
lub 1 wg PN-B-04481, 70 70
%

6 Scieralndi¢ w bebnie
Los Angeles
a) scieralnag¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralng¢ czgéciowa PN-B-
po 1/5 petnej liczby 06714
obrotéw, nie wgcej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]

7 Nasgkliwosé¢, %(m/m), 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-
nie wiecej niz 06714

-18 [6]

8 Mrozoodpornéc, PN-B-
ubytek masy po 25 5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamrza- -19[7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz

9 Rozpad krzemianowy i PN-B-
zela- - - - - 1 3 06714
zawy hcznie, % (m/m), -37 [10]
nie wiecej niz PN-B-

06714
-39 [11]

10 | Zawarté¢ zwigzkéw PN-B-
siarki w przeliczeniu na 1 1 1 1 2 4 06714
SQ,%(m/m), nie -28[9]
wigcej niz

11 Wskanik noSnosSci Wy
mie-szanki kruszywa,

%, nie mniejszy rii
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a) przy zagszczeniu ¢ 80 60 80 60 80
o 1,00 120 | - 120 | - 120
b) przy zagszczeniud

o 1,03

60

PN-S-
06102
[21]

2.3.3. Materiat na warstnwodsiczapca Na
warstwe odgiczapca stosuje si: Zwir i
mieszank wg PN-B-11111 [14],
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piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Materiat na warste odcinajca Na

warstwe odcinajca stosuje si:

piasek wg PN-B-11113 [16],

miat wg PN-B-11112 [15],

2.3.5. Materiaty do ulepszania wdeiwosci kruszyw Do

ulepszania wiciwosci kruszyw stosuje si

cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

wapno wg PN-B-30020 [19],

popioty lotne wg PN-S-96035 [23uzel

granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanena@yzdnych efektéw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przeziyniera.

Rodzaj i ilés¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotysgee sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST ,Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyetechanicznie powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéa optymalnej,

a) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

b) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny
by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotygeze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST ,Wymagania ogélne" pkt 4

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaah je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogm i zawilgoceniem. Transport cementu powinigoywa: Si¢
zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. wykonanie robét

5.1. OgdIne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST , Wymiagagdlne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania naly sprawdzt wzorem:

@)
w ktérym:
D1s- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2iIbarn warstwy podbudowy lub warstwy @dsapcej, w milimetrach,
dss- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod2o85arn gruntu podé, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie ma by¢ spetniony, naley na podiau utozyé warstwe odcinajcg lub odpowiednio dobran
geowtdknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek gruntu, wyznaczaest
warunku:

dso

%0 51,2
2

w ktorym:

dso- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥/®@iarn gruntu podi@, w milimetrach,

Oo0- umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadeg wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sk na

geowtdkninie w ilgci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwia¢ nacignigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w aghstch nie
wiekszych nk co 10 m.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dicisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach gwarantgych

otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzlyl na konieczni@ zapewnienia jednorodsd nie dopuszcza giwytwarzania

mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu potvtheaiby

transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruldgo

zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy nie peoprzekracza20 cm po

zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztazona w spos6b zapewnaay osigniecie wymaganych spadkéw i

rzgdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadagk wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By

wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdimzch wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej

nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiatleilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby

Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powiniefi@assaony przez mieszanie i

napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej waftd, mieszanka powinna by

zwilzona okrélong iloscig wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgéémaieszanki kruszywa jest virgza od

optymalnej o 10% jej wartgi, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29]

powinien odpowiadaprzyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka préobnego, to co najmniej na 3 dni przed roggenz robot,

Wykonawca powinien wykortaodcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy spezbudowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest vitawy,

- okredlenia grubdci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbwarstwy po
zagszczeniu,

- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniemyd takich materiatéw oraz spi do mieszania, rozktadania i zagczania, jakie

beda stosowane do wykonywania podbudowy.Powierzchnia odcinka prébnego powinnadwthas0 do 800 AOdcinek

prébny powinien by zlokalizowany w miejscu wskazanym przezyiniera. Wykonawca m przysipi¢ do wykonywania

podbudowy po zaakceptowaniu odcinka prébnego przgmiera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasipnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie.zédi

Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany napravd

wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych &iviegtautrzymania

podbudowy obaiza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,\Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2. Badania przed przysgtieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i

przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te powinny obejriavezystkie

wihasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgprzy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

I Czgstotliwos¢ bada

Minimalna péakeysoaina

Lp. [WyszczegO6lnienie bada liczba bada na |podbudowy
dziennej dziatcg przy-padajca
roboczej na jedno badanig

(m?)

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 Zag:szczenie warstwy 10 probek na 10000 m

4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa i przy
kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkeyapobierd w sposéb losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieigco przekazywane kynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki
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Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélailgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481
[1] (metoda Il), z tolerangj+10% -20%. Wilgotné&t nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia. Zagszczenie
podbudowy naley sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepadzenie badania jest niegfiove ze
wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrahgszczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02
[27] i nie rzadziej ni raz na 5000 fy lub wedtug zaledelnzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie
nalezy uzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutd& pierwotnego modutu odksztalcenigj&st nie wekszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Bl p2,2

6.3.5. Whasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém Inzyniera.
6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyrz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBlichablica 3.
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwo$¢ pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razyna 1l km
2 Roéwnd¢ podhwzna w sposaéb aigly planografem albo co 20 mdata

kazdym pasie ruchu

3 ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*' 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 RPrzed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepnaz na 2000 f

8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach nadeal000

- modut odksztatcenia m

co najmniej w 20 punktach nade 1000 m
- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie nalg wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.4.2. Szeroka¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraxmnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai warstwy wyzej lezacej o

co najmniej 25 cm lub o wadéwskazag w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Réwnai¢ podbudowy

Nierowndici podtwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tatg. Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetinmoy byt zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.
6.4.5. Rzgdne wysokéciowe podbudowy

Raéznice pomgdzy rzdnymi wysokéciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto

O$ podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej azegj niz = 5 cm.

6.4.7. Grubai¢ podbudowy i ulepszonego podio

Grubai¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinigit bgodny z podanym w tablicy 4,

- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

27



Tablica 4. Cechy podbudowy
Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut odksztat-

z kruszywa o | Wskanik Maksymalne ugicie cenia mierzony ptyto

wskazniku zagszczenia spryste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa

Whas Nie Isnie

mnigjszym mniejszy ai

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego obcizenia B
obcigzenia B

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

12 1,02 1,1C 1,2C 10C 18C

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazawjeksze odchylenia od okélenych w punkcie 6.4 powinny Bynaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie deglgdkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gsgrzone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuainezJeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégiqorojektowanej o
wigcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonvejlezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepodbudow
przez spulchnienie warstwy na pgljruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, dokenie materiatu i powtdrne zeggczenie.
6.5.2. Niewtasciwa gruba¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztgm grubéci, Wykonawca wykona naprgvwpodbudowy. Powierzchnie powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstevydpowiedni giebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich W&avosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.Roboty te Wykonawca wykona na wtasny
koszt. Po wykonaniu tych robét ngst ponowny pomiar i ocena grudm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.
6.5.3. Niewtasciwa nGgnos¢ podbudowy
Jezeli nanos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hyniera.Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wydana podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nénaosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0godlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,Wymagagdéne" pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne" pkt 8.Roboty uznaje za zgodne z dokumentacj
projektows, SST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w SST ,Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicgrodano w
SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalititnego mechanicznie, D-04.04.02
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mécirae, D-04.04.03 Podbudowa z
zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

g' Emgggﬁjig Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtanieczyszczeobcych Kruszywa

4: PN-B-06714-16 mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowegszyma mineralne. Badania.

5 PN-B-06714-17 Oznaczanie ksztattu ziarn Kruszywa mineralne. BadaDinaczanie wilgotsoi Kruszywa

6. PN-B-06714-18 Mmineralne. Badania. Oznaczanie gksivosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgorneetod, bezpdrednp Kruszywa mineralne.

8. PN-B-06714-26 Badania. Oznaczanie zawaitbzanieczyszcaeorganicznych Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezani
9. PN-B-06714-28

zawartdci siarki metod bromows Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkienowego

10.  PN-B-06714-37  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpatarawego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczawuieralndgci w bebnie Los Angele®7 Zuzel wielkopiecowy
ig Emggg%i‘lz kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badanidtéczne

14: PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzdnogowych.
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15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.

30

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.

Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaa nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z ttucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie imska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie imaatiksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obaeizenie plyt

Drogi samochodowe. Pomiar réiennawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiag&igiodatnych ugiciomierzem belkowym
Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji

nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM - Warezal997.
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6. NAWIERZCHNIA ZE SZTUCZNEJ NAWIERZCHNI
KOD CPV 45233200-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SSWymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni trawiastej boiska.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacji Technicznych, stanove podstaw
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonywaniem
nawierzchni poliuretanowej boiska wielofunkcyjnego.
2. MATERIALY
2.1. Nawierzchnia
Wymagany jest produkt ekologiczny, ktéry w 100% podiega ponownemu recyklingowi materiatowemu, czyli trawa i
spod/backing wykonane ze zwigzkéw PP/PE. Ze wzgledu na duzg intensywnos$¢ uzytkowania przysztego boiska nalezy
zastosowaé sztuczng trawe o wysokich parametrach uzytkowych. Kombinacja widkien monofil i fibryl pomaga ograniczy¢
migracje granulatu, co obnizy koszty uzytkowania.
Zaprojektowano ekologiczne rozwigzanie systemowe, ktére zapewnia prawidtowe, bezpieczne dla zdrowia funkcjonowanie,
ktory jest zgodny z polityka zarzadzania mikroplastikiem opracowang przez Komisje Unii Europejskigj. Nie dopuszcza si¢
podkiadu lateksowego lub poliuretanowego.
Minimalne wymagania dot. nawierzchni z trawy syntetycznej:
Dtugos¢ widkna monofilamentowego nad podktadem:

min. 42 mm max. 47 mm

1. Dtex: min. 18. 500

2. Ciezar widkien: min. 1. 950 gr/m2

3. Grubos¢ kazdego wtékna monofilowego: min. 350 pm

4, Grubos¢ widkna fibrylowanego: min. 110 um

5. Waga catkowita nawierzchni: min. 3. 050 gr/m2

6. 110$¢ peczkow: min. 10. 100 pgczkéw/m?2

7. I10§¢ wiokien: min. 141. 000/m?

8. Profil/ksztalt widkna: karo, diament

9. Kolor: min. dwakolory wtokien w jednym peczku
10. Wytrzymatos¢ widkna na wyrywanie: min. 50 N (po starzeniu woda) ;
11. Wytrzymatos¢ taczenia klejonego: min. 150 N ( po starzeniu woda)
12. Przepuszczalnos¢ wody przez nawierzchnie: min. 2 000 mm/h

13. Przepuszczalno$¢ wody przez caly system: min. 1200 mm/h

Podktad trawy musi by¢ wykonany z PE (polietylenu). Nie dopuszcza sie podktadu lateksowego czy PU (poliuretanu). Celem
weryfikacji oferowanego podktadu wykonawca przediozy karte techniczna dotyczaca uzytego podkitadu poswiadczona przez
producenta z okresleniem miejsca wykonywania prac (miejsce wbudowania, nazwa inwestycji);
Minimalne wymagania dot. maty amortyzujacey:

- Rodzaj maty: mata prefabrykowana (tzw. shockpad) pianka PE lub poliolefinowa

- Grubos¢ maty: min. 12 mm
- Gestose: min. 60 kg/m3
- Deformacja pionowa max. 8 mm
- Wytrzymatos¢ narozciaganie min. 0.18 MPa

Minimal ne wymagania dotyczace wypetnienia:

Wypelnienie korkowe, ktore poprzez swoje wiasciwosci uzytkowe ma zblizy¢é nawierzchnie do parametrow uzyskiwanych na
profesgjonalnych nawierzchniach z trawy naturalnej

- gestos¢ nasypowa: 0,090 - 0,130 g/cm3

- frakcja: 1-2 mm

- odpornos¢ nascieranie min. 79%

- zawarto$¢ metali cigzkich zgodnie z norma EN 71-3 kategoriallll

Wypetnienie nie moze posiada¢ innych domieszek np. w postaci wtokien kokosowych czy ziaren ryzu itp.

2.2. Obrzea.
Podbudow nalezy oddzielt od pozostalych elementéw terenu za posrawrzery betonowych
100x30x8cm ustawianych na tawie betonowej z betonu B15 z oporem ).
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w Wymaganiach Ogélnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w specyfilaggine]

5.2. Wykonanie robot.

Nalezy zaznacz§ punkty ut@enia brytéw trawy przed ich roztadowaniem.

- Pierwsza rolka powinna byoztozona wzdta bocznej krawdzi. Nas¢pne uktadane réwnolegle z 5 cm
zaktadlky

- Ciecie gsiadupcych brytéw trawy naley wykonywa poprzez dwie wykladziny. Natg w tym celu postiy¢
sie specjalnym ngem posiadajcym regulag} wysokdaci ostrza, ktére pozwoli na unilkguie cecia w tym samym
czasie podktadu i widkiertdzbet).

Linie

- Linie boisk § zaznaczone przez wklejanie trawy o innym kolomzehiaty.

- Linie wycinane g nozem o dwoch ostrzach (rozsuwanie utheia wybor szerokéci

ciecia).

- W przypadku linii nalgy zastosowéaszersz tasmg taczeniows (25 cm).

- Nalezy dokona testu wycinania linii, aby upewhsi¢ czy zostata dobrze wybrana jego szekokadarzag sic
sytuacje, gdy szerokeé ciecia jest inna rii wycigta przestrzé, a spowodowane to me by réznicami temperatur i
réznymi rozcignieciami potazonych brytéw trawy).

Zasypywanie piaskiem

- Potazona i sklejona wraz z liniami trawa wymaga zasypauaskiem kwarcowym.

- Po rbwnomiernym rozsypaniu piasek rglezczotkowd, aby magt penetrowiaw gigb widkien trawy.

- Piasek winien b§rozsypywany przynajmniej w dwoch partiach .

- Dopuszcza siszczotkowaniegczne lub za pomadrdjkatnej szczotki eignietej przez mini traktor.

- Zabiegi powysze powinny b§ dokonywane w migrmazliwosci przy suchej trawie i z zastosowaniem
suchego piasku kwarcowego (witgmoze spowodowazta penetragj piasku w trawie).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w Wymaganiach ogéinych.

6.3. Badania.

Nawierzchnia winna posiada badania na zgédamormy PN-EN 14877, lub rekomendadechniczig ITB lub
wyniki bada specjalistycznego laboratorium bagtago nawierzchnie sportowe oraz atesty higieni€%fid.
6.2. Wymagania dotycace wykonania prac nawierzchniowych.

1. Nawierzchnia poliuretanowa powinnatlprzeznaczona do wykonania na terenie budowy. biieisizcza si
stosowania nawierzchni prefabrykowanych (w éeitani czsciowo).

2. Nawierzchnia mge by instalowana jedynie przez autoryzowanego wykogawe kwalifikacjach
potwierdzonych

stosownym dokumentem wystawionym przez producesmdarzchni i dotyczcym wykonywanego zadania.
3. Spefianie wszystkich wymaganych minimalnychapagtrow nawierzchni okénych naley potwierdzé
stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. AproblataRekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna
producenta w oryginale) pozwalaymi na ich weryfikagj.

4. Wykonawca winien zly¢ gwarancg na oferowan nawierzchng potwierdzon przez producenta nawierzchni .
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robo6t podano w specyfikamire;.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni poliuretaepw

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w specyfikagjilioe]

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w specyfikacji ogélnej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych tereapartowych-Specyfikacja
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7. Roboty w zakresie ksztattowania terendw zielonyc
- KOD CPV 45212120-3

1. Wstep
Przedmiot opracowania
Opracowanie okiga wymagania dotyeze realizacji wykonania i odbioru rob6t z@anych ze stworzeniem projektowanego
uktadu zieleni .
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna me byt stosowana jako dokument kontraktowy przy zleceobot oraz jako zhior
przepiséw i warunkéw wykonania, kontroli i odbiabét wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robdét.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyea/konania robét zwizanych z realizagjprojektu zieleni i obejmuyj:
odtworzenie powierzchni trawnikowych na terenie
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikaciizgodne z obowizujacymi w tym zakresie przyrodniczymi ustaleniami oraz
przepisami:
Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie preigr¢Dz. U. z dnia 30 kwietnia 2004 r.), Polskich
Norm PN - 87 R-67022 PN - 87 R-67023 Drzewa i krgewedtug pierwszego wyboru.
2. Materiat ro §linny do obsadzenia
Materiat réglinny do obsadzenia, drzewa i krzewy, musi odpoadagdymogomsrodowiska naturalnego i spetdiaajwyzsze
wymagania jakéciowe. Wszystkie ggci roslin musza by wolne od szkodnikéw i patogenéw
3. Sprzet
Wykonawca robét powinien dysponoéveprztem ogrodniczym do wykonywania rob@tenie, jak: topaty, szpadle, grabie,
sita do przesitowywania pozyskanego urobku glebowkgsiarki.
Do wykonania rob6t zwzanych z usugtiem drzew i krzewOw naly stosowd : pity mechaniczne, specjalne maszyny
przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuwapigharki, koparki lub ggniki ze specjalnym ospgiem do wyebu drzew.
4. Transport
Wykarczowane naloty drzew i krzewy najgprzewozt transportem samochodowym na wysypisko odpadéw kamych.
W celu przewaenia materiatu rdinnego ze szkétki na plac budowydzie stosowany spgz mechaniczny - samochody
skrzyniowe. Na czas transportu drzewa i krzewy zpieezy przed maliwoscia ich przemieszczenia.

5. Wykonanie robét
Powierzchnie trawnikowe

Trawniki dywanowe. Nasiona traw dostarczarndgljako gotowa mieszanka oktena klag przyrodnica, numerem normy i
odznaczajce st duza zdoIndcia kietkowania. Powierzchnie trawnikowe zaktade wymodelowanej i przygotowanej
powierzchni. Powierzchnie przeznaczone pod trawmallézy wyrOwna:, oczycic¢ i zagrabé recznie. Zanieczyszczenia jak:
kamienie, gruz budowlany nalezatadowa przy pomocy spktu mechanicznego do skrzyni samochodowej i wyiviea
wysypiskosmieci. Rozplantowaprzygotowana glebmiejscows o grubdci 15 cm. Stosowatrawy typu dywanowego. Siew
traw wykond recznie. Do zakladania trawnikoéw najeprzystpic¢ po posadzeniu étin najlepiej wczespwiosrg lub p&nym
latem. Przed wysianiem nasion traw powierz¢hrawnika naley watowa lekkim watem posiewnym. Nasiona wySisic w
ilosci 20g/n?, po wysiewie przykry sic przez hakowanie lub przezycie kolczatki i ponownie watowa Pierwsze koszenie
nalezy wykona wowczas, gdy kice wzesztych traw zaczrzwiesza sie ku ziemi. Po kadym koszeniu wskazane jest
watowanie trawnika lekkim watem posiewnym. Trawpibwinno s¢ kosi na wysoké¢ nie mniejsz niz 5 cm, z uwagi na
wrazliwo$¢ niektdrych traw na niskie koszenie.

Przygotowanie gleby

Odspojona glebaddzie shatdowana w oldlenym przez Iayniera miejscu, w pobitu budowy. Po 2-3 tygodniowym
lezakowaniu, hatd gleby naley przerzuat spychaczem tak, aby ngsito wtasciwe napowietrzenie gleby. Po dalszym 10-
tygodniowym legakowaniu, gleb przesitowa r¢cznie, uzupehdi nawozami mineralnymi. Gleba tak przygotowanazenioy
stosowana do navienia powierzchni trawnikowych. Grufiowarstwy glebowej winna wynasiL5 cm. Wykazana z odzysku
gleba w catéci bedzie wykorzystana dla potrzeb zieleni. Gleozona w hatdy naley uzyznic i oczyci¢, napowietrzy i
przesitowa. Ziemie po rozplantowaniu watowa
6. Kontrola jako $ci robot

Kontrola jakaci robdt usuwania krzewdw i drzew polega na wizepticenie
kompletngci wykonania robot
7. Obmiar robét

- trawniki -m2 wykonanych trawnikéw
8. Odbidr robot

Odbiér zieleni powinien hyprzeprowadzony w czasie ughigviaj gcym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie
wykonanych nasadaeDo odbioru wykonawca rob6t przedstawia wszysitkyaiki pomiarow
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powierzchniowych, zapiséw w Dzienniku Budowy i netatz przeprowadzonych liigeych kontroli materiatu rdinnego.
Odbiorowi szczeg6lnemu zaleca stworzonerodowisko glebowe drzew i krzewow wraz z podsyglebovg powierzchni
trawnikowych.

W przypadku stwierdzenia w czasie odbioru robét waiéprawidtowdci wykonawczych laynier ustali zakres wykonania
robot poprawkowych lub poleci wykonanie i wymgama novg wadliwie przeprowadzone nasadzenia drzew i krzewéw
uzupetnienie brakéw w powierzchniach trawnikowych.

Roboty poprawkowe lub wymigma nowy wadliwie wykonag zielen, wykonawca wykona na koszt wkasny w terminie
ustalonym prze Kierownika Robot.

9. Podstawa ptatndci

Cena wykonania 1 frirawnika obejmuje:

odspojenie mechaniczne warstwy ziemi urodzajneiépchngcie na miejsce
sktadowania na odlegié 150m

rozscielenie ziemi urodzajnej oraz wyrébwnanie terenu

reczne przekopanie gleby, rozrzucenie nawozu, zagmahiwysianie nasion,
ubicie powierzchni

pielegnacja trawnikow

Gleba odzyskowa nie podlega ptatcio

10. Przepisy zwazane

10.1.Normy

PN-87/r-67022 Ozdobne drzewa i krzewy iglasté- P

87/R-67023 Ozdobne drzewa i krzewigiaste
10.2.Inne dokumenty

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie prdyr{Dz. U. z dnia 30 kwietnia 2004 r.)
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9. ROBOTY W ZAKRESIE RO ZNYCH NAWIERZCHNI —
KOD CPV- 45233200-1

1. Wstep

1.1.Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacj moboty zwhzane wykonaniem nawierzchni z kostki betonowe] ejiibasowanej petnej gr.
6 i 8 cm W zakres rob6t wchogrdwniez roboty rozbiérkowe .

1.2.0g6lne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodsiaz dokumentagj projektovg

i poleceniami Inspektora Nadzoru (IN).

1.3.Roboty ziemne i przygotowawcze.

Tyczenie

W zakres rob6t wchodz

a) wytyczenie i zastabilizowanie punktéw gtéwnyehzouzupetnienie w miampotrzeb pomiaréw dodatkowymi punktami,
b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) wykonywanie pomiaréw bigcych w miag postpu robaét,

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, oclarah przed zniszczeniem i oznakowanie utayg@jodszukanie i ewentualne
odtworzenie.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dt. okoto 0,5m. Grunt natezag:sci¢ dla uzyskania nst. Wskaikow dla nawierzchni przeznaczonych do ruchu i
postoju pojazdow:

-minimalna warté¢ wskanika zagszczenia

-gorna warstwa grub. 20cm Is >= 1.0

-na gkbokadsci od 20 do 120cm od powierzchni

terenu Is >= 0.97

-minimalna warté¢ wtérnego modufu odksztalcenia

-gérna warstwa grub. 20cm E2 >= 100MPa

-na gkbokadsci od 20 do 120cm od powierzchni

terenu E2 >= GOMPa dla chodnikéw, weéz przeznaczonej wytznie dla ruchu pieszych

-minimalna warté¢ wskanika zagszczenia w gornej warstwie o gr. 20cm Is >= 0.97

2.Materiaty i wykonanie robot.

Wykonawca przed zastosowaniem jakichkolwiek mali@nigrzeznaczonych do robét przedstawizdto ich
pochodzenia §wiadectwa badg atesty, dodatkowo- nadanie - probki do bagdaboratoryjnych.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdsic nie zbadane i nie zaakceptowane przez IN mateiidikonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz Sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

Podtaze pod nawierzchaiplacu powinno b oczyszczone ze wszystkich zanieczysacre/profilowane

i zageszczone do uzyskania ( po wykonaniu wymiany gruniejsca postojowe i wzmocnieniu podéedojazdy

i droga manewrowa )

- Is>=1.00 w gornej warstwie o grudm 20cm

- 1Is>=0.97 na gbokaici od 20 do 50cm

Kostka gr.8 i 6 cm musi iywyprodukowana ze zwarstruktug wolng od rys , z gtadkimi powierzchniami
bocznymi.

Dopuszczalne odchylenia wymiaréw wyngsz

- dla dtugdci i szerokdci + 3mm

- dla wysokgci + 5mm

Kostka powinny by wykonane z betonu klasy co najmniej 25. Nidgivos¢ nie powinna b§ wigksza nk 5%.
Podsypl piaskow nalezy zagscié tak, aby stopa ludzka zostawiata ledwie widocsday.

« piasek na podsyphk wypetnienie spoin powinien odpowiadBN-79/B-06711, zawar§é gliny <5%

Obrzeza chodnikowe powinny odpowiadlaymaganiom normy

BN-8076775-03,01 i BN-80/6775-03,04.

Powierzchnie elementéw powinny biez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu .Krawdzie elementéw powinny by
proste i rowne. Dopuszczalne wady oraz uszkodzemiderzchni i krawdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w normie BN- 80/6775-03.03.

Odchytki wymiaréw nie powinny przekraczavartaici - dla dtugdci + 8mm

dla wysokdci i szerok@ci + 3mm

Nosnos¢ obrzery nie powinna by mniejsza ni 1,7kN, a odporng na dziatanie mrozu powinna spelhisarunki
normy PN-88/B-06250, a nagiiwos¢ nie powinna by wicksza ni 5%.

Cement do betonu powinno spethigymagania normy PN-88/B-30000.

Piasek do betonu i zaprawy powinien speinigmagania normy PN-79/B-0673108.

Woda do betonu powinno spet@iaymagania normy PN-88/B-32250 i nie powinna poaiddezrodet
watpliwych. Woda pitna z wodogiju nie wymaga bada

3.Sprzet.
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Sprzt wykorzystywany przez wykonaw@owinien gwarantowa( pod wzgédem rodzajow, iléci i jakosci)

uzyskanie wymaganej jakd oraz terminowéci robot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na

jakos¢ przewaonych materiatdw i wykonywanych robot.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami

na drogach publicznych oraz dojazdach do placuwyudo

5. Kontrola jakosci robét

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do akceptacji Zaragaggo programu

zapewnienia jakii , w ktorym przedstawi zamierzony sposéb wykonyaaobdt, maliwosci techniczne,

kadrowe i organizacyjne gwaranfo¢ prawidtowe wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgekontrok robo6t i jakdci materiatdw i powinien zapewhbdpowiedni,

zaakceptowany przez Zamavdieggo, system kontroli jakoi, wiaczapc personel, laboratorium, sptz

zaopatrzenie i wszystkie widzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatow oraz robét.

6.0Obmiar robét.

Obmiar robét powinien okgé ¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkastalonych w kosztorysie

ofertowym.

Obmiaru dokonuje wykonawca w obeéoiolN po wczéniejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie

i zakresie obmierzanych robét.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do kgi obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ikziach podanych lepym kosztorysie nie uwalnia Wykonawcy od

obowigzku ukaiczenia wszystkich rob6t

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania, a rob6t podleggich zakryciu- przed ich

zakryciem.

7.0dbidr robot.

Roboty podlegajnst. etapom odbioru:

- odbior robét zanikagych i ulegaicych zakryciu

- odbiér czsciowy

- odbiér ostateczny

- odbiér pogwarancyjny

Badania i pomiary do odbioru rob6t zanid@jch przeprowadza Wykonawca na prébkach pobranychegndci

IN w miejscach przez niego wskazanych. Odbi@scipwy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanej czsci rob6t wraz z

ustaleniem nalaego wynagrodzenia.

Badania i pomiary do odbioru ostatecznego robot wyie laboratorium Zamawigiego wtasnym spetem, na

prébkach pobranych przez Wykonawe obecnéci IN w miejscach przez niego wskazanych. Probypaida

dostarcza do laboratorium IN.

Orientacyjny czas trwania podstawowych biadgomiaréw wraz z opracowaniem wnioskow, od czazekazania

prébki lub zgtoszenia do pomiaru do laboratoriunmZmiapcego wg przygtych norm i ustalée.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytldrawizanych z usugtiem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweyaym.

8.Podstawa ptatndci.

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wghan za jednostk obmiarowy ustalon dla
danej pozycji przedmiaru robot.



10. WZNOSZENIE PILKOCHWYTY

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacji techniczneysnagania dotyege wykonania i odbioru remontu ogrodzenia.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t olgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuiszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na celu wykonanie remontu ogrodzenia
panelowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS ayodne z obowizujagcymi odpowiednimi normami.

1.5. OgdIine wymagania dotysee robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami

Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty.
Wymiana istniejacej siatki pitkochwytow
» Siatka

Siatka bezwztowa, polipropylenowa, wielkd oczka 10 x 10 cm, grubésplotu linki 5 mm. Kolor zielony. Obszycie wzmachizg
na brzegach. Grul§é splotu linki nie wymaga wzmocnienia w miejscach mocowania do stupa. Odporna na warunki atmosferyczne,
tym na promienie UV. Musi posiaélawiadectwo niepalnici oraz by obogtna fizjologicznie (atest PZH).

* Akcesoria montdowe

- linki stalowe cynkowane 0 3 mm,
- karabiiczyki stalowe mocujce siatki do linek (3 szt./mb),

- haczyki z tworzywa PP mocige siatki do stupéw w pionie (3 szt./mb),
- $ruby rzymskie do napgzania linek stalowych,
- przelotki isruby montaowe.

Uwagi montgowe:

- zawieszenie siatek do 2 linek stalowych agnictych srubami rzymskimi, rozgtych poziomo na gérze
i na dole pitkochwytu;

- karabiczyki, zwtaszcza dolne, trudne do oglpa;

- siatka nie powinna lno zwis&, powinna by nacagnicta we wszystkich kierunkach;

- monta przeprowadza firma przeszkolona przez dystrybutora systemu lub wedtug jego instrukcji
montau.
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3. Sprzet

Montaz elementéw ¢czny.

4. Transport

Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinkdyzbpezpieczone przed uszkodzeniami lub yisttecznéci.
5. Wykonanie robot

Zgodnie z instrukgj producenta.

6. Kontrola jako $ci .

Sprawdzenie zgodidoi z SST.

7. Obmiar robét

Jednostl obmiarows robét jest M ogrodzenia. 116 robét okréla sic na podstawie projektu z uwzghieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. Odbidr robdt

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a wykonawca
wykona je na koszt wkasny w wyznaczonym terminie.

9. Podstawa ptatngci

Placi s¢ za ustalogilos¢ m? wykonanego ogrodzenia.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja montazu producenta
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