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WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej (STWiIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych dostawg i montazem palczastych urzadzen dylatacyjnych
w ramach realizacji zadania: ,,Wymiana dylatacji pomiedzy czeScia zelbetowq i
stalowa estakady na filarze rozdzielczym nr 74a oraz 76a na obu jezdniach
Estakady Kwiatkowskiego w Gdyni.”

Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maja zastosowanie przy zakupie i
montazu urzadzen dylatacyjnych palczastych.

W zakres robot wchodza:

e przygotowanie przerw dylatacyjnych,

e montaz urzadzenia dylatacyjnego.

Okreslenia podstawowe

Przerwy dylatacyjne - Przerwy w konstrukcji ptyty pomostu przeznaczone na
zamontowanie urzadzenia dylatacyjnego.

Urzadzenia dylatacyjne - Konstrukcje instalowane w strefie dylatacji, umozliwiajace
swobodne odksztatcenia przesel mostu oraz niezaktocony przejazd pojazdow
mechanicznych.

Palczaste urzadzenie dylatacyjne - Urzadzenia budowane z ptyt palczastych
mocowanych z obu stron szczeliny dylatacyjnej. Wystepuja w odmianie belkowej oraz
wspornikowej. W niniejszej SSTWiORB beda zastosowane w odmianie
wspornikowej. Z kazdej ptyty sg wyprowadzone naprzemianlegle palczaste elementy
wspornikowe siegajace nad szczeling dylatacyjng. Ptyty te mocowane sg do
konstrukcji pomostu poprzez kotwy sprezajace sitg zgodna z wymogami producenta.
Szczelnos¢ dylatacji zapewnia fartuch odwadniajacy potaczony szczelnie z
odwodnieniem obiektu. Dopuszcza si¢ zastosowanie innego sposobu odwodnienia
obiektu w uzgodnieniu z Projektantem.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczaca materialow

Zaprojektowane urzadzenia palczaste, powinny zapewni¢ przesuw wymagany w
Dokumentacji Projektowej. Dla zakotwienia takiego urzadzenia zostaly dobrane
wymiary wneki w betonie.

Nalezy stosowa¢ urzadzenia dylatacyjne, dla ktorych gwarantowany okres
uzytkowania jest nie krotszy niz 20 lat, przy czym przez pojecie ,,gwarantowany okres
uzytkowania” nie nalezy rozumie¢ jako gwarancja dana przez producenta czy
Wykonawce, lecz jako wymog zastosowania takich materialow, rozwigzan i jakosci
wykonania, ktére zapewniag bezawaryjny okres eksploatacji przy normalnych
warunkach uzytkowania i zapewnieniu odpowiedniego poziomu utrzymania.

Wymiana dylatacji na filarze rozdzielczym nr 74a i 76a Estakady Kwiatkowskiego w Gdyni.
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Nalezy stosowaé urzadzenia dylatacyjne oraz zabezpieczenie szczelin dylatacyjnych,
ktore sa oznakowane CE lub znakiem budowlanym $§wiadczacym o zgodnosci z
aprobatg techniczng lub krajowa cena techniczng wydang przez IBDiM. Urzadzenia
przykrycia i zabezpieczenia dylatacyjne powinny by¢ wykonane i montowane zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ obiekty inzynierskie i
ich usytuowanie oraz zgodnie z ,Zaleceniami dotyczacymi doboru mostowych
urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowania i odbioru”, Zatacznik do Zarzadzenia Nr
4 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych 1 Autostrad z dnia 24 stycznia 2007 r.
Jezeli Wykonawca wybierze inny rodzaj urzadzenia dylatacyjnego, musi opracowaé
na wlasny koszt projekt wykonania i ewentualnie zbrojenia wneki pod urzadzenie oraz
uzyskac akceptacje Projektanta, nastepnie Inzyniera.

Producent/Dostawca powinien posiada¢ dokumenty dopuszczajagce wyrdb budowlany
do obrotu zgodnie z ustawg o wyrobach budowlanych.

2.2.  Elementy palczaste
Elementy palczaste urzadzen dylatacyjnych powinny by¢ wykonane z aluminium.
2.3. Elementy kotwiace
W sktad elementow kotwigcych urzadzenia dylatacyjne wchodza:
e Kotwy wklejane, powinny by¢ wykonane ze stali weglowej o klasie
wytrzymatosci 10.9 wg PN-EN SO 898-1:2001.
e Nakretki, powinny by¢ wykonane ze stali wegglowej o klasie wytrzymatosci 8 wg
PN-EN 20898-2:1998.
2.4. Elementy odwadniajace
Fartuch elastomerowy zbierajacy wod¢ wplywajaca do szczeliny dylatacyjne;j
powinien spelnia¢ wymagania z ponizszej tablicy:
Lp.| Wiasciwosci Jednostk | Wartos¢ Metody badan
i wymagana | wedlug
1 | Twardo$¢ Shore'a, twardosciomierz typu | °Sh A | 60 £5 PN-EN ISO
A 868:2005
2 | Wytrzymatos$¢ na rozcigganie MPa >5 PN-I1SO 37:1998
3 | Wydluzenie wzgledne przy zerwaniu % > 200 PN-I1SO 37:1998
4 | Odpornos¢ na przys$pieszone starzenie w <30 PN-1SO 188:2000
powietrzu, 22 h, 70 °C, maks. zmiana
warto$ci poczatkowe;j: - twardo$¢ Shore'a
Dopuszcza si¢ inny system odprowadzenia wody jednakze nalezy go uzgodni¢ z
Projektantem obiektu budowlanego.
2.5. Uszczelnienie mi¢dzy urzadzeniem dylatacyjnym i nawierzchnia

Uszczelnienia szczeliny migdzy urzadzeniem dylatacyjnym i nawierzchnig nalezy
wykonac¢ z elastycznej masy zalewowej na bazie asfaltu modyfikowanego z
dodatkiem polimerdéw, wypetniaczy oraz substancji powierzchniowo-czynnych,
stanowiacg lepiszcze wypelnienia.

Wymiana dylatacji na filarze rozdzielczym nr 74a i 76a Estakady Kwiatkowskiego w Gdyni.
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Nalezy stosowac¢ mas¢ zalewowa o wlasciwosciach podanych wg ponizszej tablicy:

Lp. | Wiasciwosé Jednostka | Wymagania Metoda badan wg
1 Temperatura mieknienia wg PiK °c =60 PN-EN 1427:2001
2 Penetracja w temperaturze 25 °C 0,1 mm <90 PN-EN 1426:2001
3 Penetracja dynamiczna w 0,1 mm <120 Procedura IBDIM — TWm-
temperaturze 35 °C 32/98
4 Sphywnosc w temperaturze 60°C Mm <5 PN-B 24005, Procedura Nr
PB/TN-2/1
5 Nawrdt sprezysty w temperaturze % 280 PN-EN 13393
25°C
5] Temperatura tamliwasci wg Fraassa °C Badanie PN-EN 12593
identyfikacyjne
7 Analiza w podczerwieni - Badanie PN-EN 1767/Procedura PW
identyfikacyjne

3. SPRZET

Wybor sprzetu do wykonania robot zwigzanych z montazem urzadzenia dylatacyjnego
nalezy do "Wykonawcy". Przed przystgpieniem do robot przedtozony zostaje do
akceptacji projekt technologii montazu, w ktérym to nalezy okresli¢ niezbedny sprzet
do wykonania robot.

4. TRANSPORT

Sposéb transportu przez "Wykonawce" materialow przeznaczonych do wykonywania
robot nie moze powodowac obnizenia ich jakosci lub uszkodzen trwatych.

Wszystkie materialy stosowane do wykonywania robdt przed wbudowaniem powinny
by¢ sktadowane zgodnie z zaleceniami instrukcji producenta.

Odnosnie transportu urzadzen dylatacyjnych to przed i1 po wyladunku nalezy
sprawdzi¢ ich kompletnos$¢ oraz poprawno$¢ zestawienia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca robot zwigzanych z montowaniem urzgdzen dylatacyjnych musi mieé
uprawnienia wydane przez producenta urzadzenia do wykonywania tych robot.
Wykonawca wykona na wilasny koszt, w uzgodnieniu z producentem urzadzenia,
projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego wykona producent urzadzenia na podstawie
pomiaréw inwentaryzacyjnych szczelin.

W przypadku obiektow o konstrukcji nietypowej lub remontowanych, wymagajacych
indywidualnego podejscia, Wykonawca jest zobowigzany do wykonania i
zatwierdzenia Projektu Technologicznego montazu dylatacji .

Montaz urzadzenia dylatacyjnego nalezy powierzy¢ firmie, ktora jest producentem
urzadzenia dylatacyjnego lub autoryzowanym przedstawicielem producenta. Wybor
firmy montujacej urzadzenie dylatacyjne podlega akceptacji Inzyniera. Dokonywanie
zmian W urzadzeniu dylatacyjnym bez uzgodnienia z producentem jest
niedopuszczalne.

5.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien by¢ wykonywany dla $cisle okreslonego
obiektu mostowego.

Wymiana dylatacji na filarze rozdzielczym nr 74a i 76a Estakady Kwiatkowskiego w Gdyni.
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Projekt urzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta na podstawie
rysunkow konstrukcyjnych obiektu dostarczonych przez Wykonawceg robot i
obejmujacych:

przekrdj poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,
rzedne niwelety jezdni oraz charakterystycznych punktéw na jezdni i na
chodnikach w strefie dylataciji,

dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych krawedzi przeset w strefie dylatacji,
w pelni zwymiarowane przekroje przez jezdnig.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowac catg szerokos$¢ obiektu mostowego 1
powinien obejmowac szczegdly urzadzenia dylatacyjnego dostosowanego do
przekroju jezdni i chodnika.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien zawierac:

opis techniczny 1 technologiczny wykonania 1 montazu urzadzenia dylatacyjnego,
przekrdj podtuzny i przekroje poprzeczne urzadzenia,

rysunki szczegotowe elementow (segmenty palczaste, fartuch odwadniajacy,
blachy pokrywowe),

ksztalt w planie wneki dylatacyjnej oraz wymiary wneki dylatacyjne;,
rozmieszczenie, ksztatt 1 Srednice elementdw kotwigcych oraz szczegoty
mocowania do ustroju niosgcego,

sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementow urzadzenia dylatacyjnego,
szczegbly zakonczenia izolacji przeciwwodnej ptyty pomostu oraz nawierzchni
bitumicznej przy urzadzeniu dylatacyjnym,

szczegbly uszczelnienia strefy przy dylatacyjne;,

szczegbdly odwodnienia urzadzenia dylatacyjnego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci wykonywanych robot powinna odbywac¢ si¢ na kazdym etapie
prowadzenia robét. Za kontrole na poszczegolnych etapach robot odpowiedzialny jest
Wykonawca.

6.1. Wymagania, jakie powinna spelnia¢ konstrukcja palczastego przykrycia
dylatacyjnego

Konstrukcja palczastego urzadzenia dylatacyjnego powinna:

powodowac tagodny i cichy przejazd pojazdow przez szczeling,

gwarantowac¢ swobode wszelkich przesuni¢¢, wynikajacych z uktadu statycznego
i konstrukcyjnego mostu,

by¢ szczelna dla wody, poprzez zamontowanie fartucha odwadniajacego, ktory
zbiera, a nastgpnie odprowadza wode¢ do kanalizacji,

by¢ odporna na dzialanie stofica, produktow naftowych, soli i innych czynnikow
chemicznych wystepujacych na drogach.

6.2. Kontrola instalacji urzadzen dylatacyjnych

Poszczegdlne etapy robot podczas montazu podlegajace kontroli to:

wykonanie wngki pod dylatacje zgodnie z projektem technicznym dylatac;i,
przygotowanie powierzchni wneki,

szeroko$¢ przerwy dylatacyjnej w pordwnaniu z temperatura konstrukcji,
osiowe 1 wysoko$ciowe ustawienie dylatacji,

zbrojenie wngki dylatacyjnej,

Wymiana dylatacji na filarze rozdzielczym nr 74a i 76a Estakady Kwiatkowskiego w Gdyni.
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e wizualny odbidr systemu odwodnienia obiektu,
e sprawdzenie szczelnosci fartucha odwadniajacego,
« kontrola sily sprezajacej kotwy dylatacyjne.

Po zakonczeniu montazu dylatacji przez wykonawce zostaje sporzadzony raport z
montazu, ktéry powinien zosta¢ zaaprobowany przez Inwestora.

W przypadku montazu dylatacji przed ulozeniem nawierzchni na obiekcie tolerancje
ustawienia dylatacji wysoko$ciowe wynosi + 5 mm.

W przypadku montazu dylatacji po wykonaniu nawierzchni na obiekcie tolerancje
utozenia dylatacji powinny wynosi¢ od 0 mm do -5 mm poréwnujac poziom dylatacji
do poziomu nawierzchni.

Konstrukcja przykrycia dylatacji powinna spetnia¢ nastepujace warunki powodowaé
tagodny i cichy przejazd pojazdow przez zamontowane urzadzenie dylatacyjne.
Sposéb kontroli jakosci robdt zwigzanych z montazem lub wymiang urzadzenia
dylatacyjnego powinien spelnia¢ wymagania okreslone w STWiORB lub instrukcja
"Producenta" urzadzenia dylatacyjnego.

Pomiar temperatury konstrukcji nalezy wykona¢ termometrem kontaktowym o
doktadno$ci odczytu co najmniej = 1° C, bezposrednio przed regulacja rozwarcia
urzadzenia dylatacyjnego. Rozwarcie szczeliny dylatacyjnej w zaleznosci od
temperatury okresla Projektant.

ODBIOR ROBOT

Odbidr robodt bedzie dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw, badan 1 oceny
wizualnej.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 daty wynik pozytywny, wykonane
roboty nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORB. Jezeli cho¢
jedno badanie dato wynik ujemny wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z
wymaganiami. W tym wypadku Wykonawca jest zobowigzany doprowadzi¢ roboty
do zgodnosci z STWiORB i1 przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

PLATNOSC

Cena jednostkowa obejmuje:

e wykonanie projektu zabezpieczenia szczeliny dylatacyjnej, w tym rysunkow
warsztatowych urzadzenia dylatacyjnego,

e  zakup i transport urzadzenia dylatacyjnego,

e koszt wykonania wngki dylatacyjnej w konstrukcji plyty pomostu,

e zabezpieczenie antykorozyjne elementéw urzadzenia dylatacyjnego,

e montaz urzadzenia dylatacyjnego,

o zabetonowanie stref zakotwien,

e wyregulowanie rozstawu elementéw urzadzenia dylatacyjnego w dostosowaniu
do aktualnej temperatury,

o zabezpieczenie antykorozyjne elementdw urzadzenia dylatacyjnego,

o wykonanie badan i pomiarow,

« wykonanie odwodnienia dylatacji.

PRZEPISY ZWIAZANE
e PN-ISO 868:2005 Tworzywa sztuczne i ebonit - oznaczanie twardosci metoda
Shore'a
e PN-ISO 37:1998 Guma i kauczuk termoplastyczny - Oznaczanie wlasciwosci
wytrzymato$¢

Wymiana dylatacji na filarze rozdzielczym nr 74a i 76a Estakady Kwiatkowskiego w Gdyni.



