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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

1 WYMAGANIA OGOLNE
1.1 Przedmiot SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ] (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robot remontowo - budowlanych, w ramach zamdéwienia dla Gminy Miasta Czarnkoéw, dotyczacego
wykonania rob6t remontowych i budowlanych w ramach przebudowy budynku Urzgdu Miasta w
Czarnkowie w zakresie dostosowania do wymogdw bezpieczenstwa pozarowego.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Przyjete w przedmiarach robdt pozycje katalogowe stanowig
podstawe do wykonania i przedmiarowania prac budowlanych.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robot
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi (SST).
1.4. Zakres robot objetych ST:
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie robot zwigzanych z zadaniem inwestycyjnym. W zakres prac wchodza roboty ujete w
opisie i1 przedmiarze robot.
W ramach przedmiotowej inwestycji projektuje si¢ wykonanie nastgpujacych robdt remontowo-
budowlanych:
e Podziatl budynku na strefy pozarowe - stanowigce budynek stary oraz nowy:
- montaz drzwi przeciwpozarowych EI60 wyposazonych z samozamykacze na  poziomie
piwnicy oraz poddasza; na poziomie piwnicy przewidziano rowniez wymiang drzwi do
kottowni oraz serwerowni na drzwi przeciwpozarowe EI60,

- montaz drzwi przeciwpozarowych aluminiowych, przeszklonych EI60 dwuskrzydlowych,
wyposazonych w elektrotrzymacze potaczone z systemem sygnalizacji pozaru.

e  Wyposazenie drzwi wyjsciowych na korytarze w samozamykacze:

Drzwi wyjsciowe z wszystkich pomieszczen, prowadzace na korytarze zostang wyposazone W
samozamykacze, mocowane w gornej czesci istniejgcej  stolarki drzwiowej.

¢ Rozbudowa sieci hydrantowej

W zwigzku z podzialem budynku na dwie strefy pozarowe niezbedna jest rozbudowa
wewnetrznej sieci hydrantowej. W ramach rozbudowy zostanie wykonane nowe wewnetrzne
przylacze hydrantowe z istniejacego przylacza wody wraz z zaworem pierwszenstwa.

o Instalacja o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego:

W ramach planowanych prac projektuje si¢ wyposazenie drég ewakuacyjnych na terenie
obiektu (korytarze + klatka schodowa) w awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne o
podwyzszonych do 5 Ix parametrach w zakresie natezenia oswietlenia.



Budowa systemu sygnalizacji pozaru

W ramach planowanych prac projektuje si¢ wyposazenie obiektu w system sygnalizacji pozaru
Wraz z zapewnieniem monitoringu przez Komend¢ Powiatowg PSP w Czarnkowie. System
sygnalizacji pozaru zostanie wyposazony w sygnalizatory akustyczne z funkcja podawania
komunikatéw glosowych w zakresie ewakuacji. Istniejace drzwi rozsuwane w wyjsciach z
budynku od strony ulicy Rybaki oraz Placu Wolnosci, wyposazone w urzadzenia zapewniajgce
ich samoczynne rozsunigcie i pozostanie w pozycji otwartej w wyniku zasygnalizowania
pozaru, zostang potaczone z projektowanym systemem sygnalizacji pozaru.

Przegrody o odpornosci ogniowej EI160:

- zabezpieczenie przej§¢ instalacyjnych przez $ciany i strop pomieszczenia kottowni do
odpornosci ogniowej EI60,

- w budynku starym: wykonanie obudowy konstrukcji drewnianej na poddaszu o

odpornosci ogniowej E160, wymiana istniejacych sufitow podwieszanych na poddaszu na sufity
o odpornosci ogniowej E160

Roboty remontowo - budowlane wg wspolnego stownika zamowien (CPV) obejmuja:

450000007

45300000-0
45310000-3
45311200 -2
45312100-8
45343000-3
45400000 -1
45410000-4
45421000-4
45421131-1
45421141-4
45440000-3
45422100-8
45442000-7

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy

Roboty budowlane

Roboty instalacyjne w budynkach

Roboty instalacyjne elektryczne

Roboty w zakresie opraw elektrycznych

Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych
Roboty instalacyjne przeciwpozarowe

Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych
Tynkowanie

Roboty w zakresie stolarki budowlanej

Instalowanie drzwi

Instalowanie przegrod

Roboty malarskie i szklarskie

Roboty malarskie

Naktadanie powierzchni kryjacych

od obowigzku stosowania wymogoéw okre§lonych prawem polskim.

Wszystkie nazwy wlasne urzadzen, materialdw 1 sprzg¢tu uzyte w przedmiarze robot 1 specyfikacji
technicznej nalezy traktowac jako okreslenie standardow parametrow technicznych, funkcjonalnych 1

estetycznych oczekiwanych przez Zamawiajacego.

Nazwy wtasne wprowadzone do przedmiaru robdt 1 specyfikacji technicznej dla urzadzen, materiatow,

sprzetu 1 wyposazenia nalezy traktowac¢ w okresleniu: ,,i rOwnowazne”.

Kosztorysowe normy naktadow rzeczowych (np. KNR, KNNR), podane w przedmiarach robdt, do

ktorych odnosi si¢ Specytikacja Techniczna okreslaja:

e zasady sporzadzania przedmiaru (zatozenia szczegdtowe zawarte w kazdym z rozdziatow KNR,
KNNR),



e wykaz czynno$ci ktére nalezy wykona¢ dla poszczegdlnych rodzajow robdt (zatozenia
szczegbtowe zawarte w kazdym z rozdziatow KNR, KNNR i opis czynno$ci przy
poszczeg6lnych tabelach),

e zasady dokonywania obmiaru robot wykonanych.

1.5 Okreslenia podstawowe
Ilekro¢ w ST jest mowa o:

robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwacji, przy czym dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow budowlanych innych niz uzyto w stanie
pierwotnym,

urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem
budowlanym zapewniajagce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak
przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze
przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane
wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie zgodnosci,
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w
obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do
stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa.

materialach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak rowniez roézne
tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentacja projektowg 1
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robdt dopuszczalnymi
tolerancjami, a je$li granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecigtnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

poleceniu Inwestora/Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inwestora/Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegdlowych specyfikacjach technicznych.

grupach, klasach, kategoriach robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zamowien
(Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektow interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

normach europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)
oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie
(EN)” Iub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdélnymi zasadami dziatania tych
organizacji.

przedmiarze robét — to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegbélowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegbtowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru



robot budowlanych, z wyliczeniem 1 zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilo$ci 1 wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robot.

Wspolnym Slowniku Zaméwien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i rob6t budowlanych,
stworzonych na potrzeby zamoéwien publicznych. Sklada si¢ ze stownika glownego oraz stownika
uzupetniajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami
rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu zamowienia przez
zamawiajacych z dwczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia
2003 r. Polskie Prawo zamowien publicznych przewidzialo obowigzek stosowania klasyfikacji CPV
poczawszy od dnia  akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 .

Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajgcego, upowazniona
do nadzorowania realizacji robo6t i administrowania umowa w zakresie okre$lonym w udzielonym
pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony w przepisach).

1.6 Og6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inwestora/Inspektora nadzoru.

1.6.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz przekaze jeden
egzemplarz dokumentacji projektowej, w tym jeden komplet ST.

1.6.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja dostarczona Wykonawcy przez Zamawiajgcego sktada si¢ w szczegolnosci z:

projektu budowlanego,

projektu technicznego,

e przedmiaru robot - dokument pomocniczy,
niniejszej Specyfikacji Technicznej.

Wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z w/w dokumentow sg obowiazujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora/Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbiezno$ci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiarow sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy majg by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatlu tolerancji. Cechy materiatow 1
elementéw budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac zgodnos$¢ z okres§lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST i maja wplyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt wykonawcy.



1.6.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
ceng umowna.

1.6.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robdt remontowo-wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac¢ wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i1 norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatoéw, magazyndéw, sktadowisk i1 drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.6.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, magazynowych oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.6.6 Ochrona wtasnos$ci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i1 pod
jego poziomem, takie jak rurociaggi, kable itp, znajdujace si¢ w obrgbie prowadzonych prac.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inwestora/Inspektora nadzoru 1 zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w  dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.6.7 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczeh obcigzenia na 0§ przy transporcie
materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co



do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiatl Inwestora/Inspektora nadzoru. Pojazdy 1 tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone do transportu w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat
za napraw¢ wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inwestora/Inspektora
nadzoru.

1.6.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.9 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiso6w i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2 MATERIALY
2.1 Wymagania og6lne
Wykonawca, na zadanie przedstawi Inwestorowi/Inspektorowi nadzoru szczegdétowe informacje

dotyczace, zamawiania lub wydobywania materialtow i odpowiednie aprobaty techniczne lub
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inwestora/Inspektora nadzoru.

Osprzet elektryczny i oprawy o$wietleniowe w pomieszczeniach wilgotnych powinny by¢ wykonane w
stopniu ochrony od czynnikéw zewngtrznych nie nizszym niz |P44.

Pozostale materialy budowlane powinny spetnia¢é wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych
(SST).

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek ztoza.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdw do robdt, chyba ze postanowienia ogélne lub szczegotowe
warunkOw umowy stanowig inacze;j.

2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora/Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.



2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wiasciwosé do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inwestora/Inspektora nadzoru.

Miegjsca czasowego skladowania materiatbw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inwestorem/Inspektorem nadzoru.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow
materiatow do wykonywania poszczegolnych elementow robot Wykonawca powiadomi
Inwestora/Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany 1
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inwestora/Inspektora
nadzoru.

3 SPRZET

Do wykonania robdt moze by¢ uzyty dowolny sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos$¢ 1 srodowisko wykonywanych robot.

Na zadanie, Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowac
prowadzenie robot zgodnie 2z zasadami okre§lonymi w ST i wskazaniach w terminie
przewidzianym umows3.

Srodki transportowe uzyte do transportu materialow musza spetniaé wymagania wynikajace z
obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym 1 innych zwigzanych, jak rowniez
zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownikom drog oraz pracownikom na terenie budowy. Podczas
transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania materialow 1 urzadzen nalezy przestrzegacd
zalecen wytworcow. Urzadzenia nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transportu, zabezpieczone
przed przesunigciem. Zaladunek 1 wyladunek powinien odbywac¢ si¢ ostroznie, aby nie uszkodzi¢
transportowanych materiatow. Materialy z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem
transportu.

5 WYKONANIE ROBOT

e Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa lub kontraktem oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, oraz poleceniami Inwestora/Inspektora nadzoru.

e Decyzje Inwestora/Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej 1 w ST, a takze w normach 1 wytycznych.

e Polecenia Inwestora/Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania
robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.



6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robdt i1 stosowanych materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wilaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek 1 badan materiatow oraz robot.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora/Inspektora nadzoru.

Przed przystagpieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora/Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora/Inspektora nadzoru.

Inwestor/Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inwestor/Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, w takim przypadku, catkowite koszty
powtdérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot
podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na
pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z cze¢sto$cia wymagang do celu ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2 Zasady okreslania ilosci robot 1 materiatow

Zasady okreSlania ilosci robot podane sa w odpowiednich Szczegotowych Specyfikacjach
Technicznych i/lub w katalogach naktadow uzytych w przedmiarze Jednostki obmiaru powinny by¢
zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej, w tym w przedmiarze
7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

8 ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi
8.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu



Odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robot. Odbioru tego
dokonuje Inwestor/Inspektor nadzoru.

8.3 Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inwestor/Inspektor nadzoru.

8.4 Odbior ostateczny (koncowy)
8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci.

Caltkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce poprzez zawiadomienie Inwestora.

Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w umowie.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecno$ci Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czg$ciowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokol odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowa¢ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodnie z ST i dokumentacjg projektowa. Wszystkie zarzadzone przez komisje
roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupehiajacych wyznaczy komisja 1 stwierdzi ich
wykonanie.

8.5 Odbiodr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych roboét
zwigzanych z usuni¢ciem wad, ktére ujawnig si¢ w okresie rekojmi 1 gwarancji. Odbior po uptywie
okresu rekojmi 1 gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Dla robot wycenionych kosztorysowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce 1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie) w ilosci wykonanej
i zaakceptowanej przez Inwestora/Inspektora Nadzoru.



10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U. z 2021 r. poz. 2351 ze zm.),
Ustawa z dnia 11 wrze$nia 2019 r. - Prawo zamodwien publicznych (Dz.U. 2019 poz. 2019),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (t. j. Dz. U. z 2019 r., poz. 266
ze zm.).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz.
869, 2490.).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. — o dozorze technicznym (t.j. Dz.U. z 2021 r. poz. 272, 2269,
z 2022 r. poz. 727).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz. 1973,
2127, 2269, z 2022 r. poz. 1079, 1260.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz. 1376, 1595,
z 2022 r. poz. 32,655).

10.2 Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. Nr 169, poz. 1650 ze
zm.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji

dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. z 2003 r. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2020 r., poz. 1609).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury 1 Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. —
w sprawie sposobu deklarowania wtasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2016r., poz. 1966).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy 1 Technologii z dnia 6 wrzesnia 2021 r. w sprawie
sposobu prowadzenia dziennikéw budowy, montazu i rozbioérki (Dz. U. z 2021 r., poz. 1686).

10.3 Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych, (tom I, 11, III, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlane;,
Warszawa 2003.

Warunki techniczne wykonania i1 odbioru sieci i instalacji, Centralny O$rodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

I ROBOTY ROZBIORKOWE I DEMONTAZOWE

1 PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1 Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot rozbiorkowych zwigzanych z realizacja zadania.

1.2 Zakres stosowania SST:

Szczegodtowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu 1
realizacji robot wymienionych powyzej.

1.3 Zakres robdt objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce 1 majace na celu
wykonanie prac demontazowych i rozbidérkowych.

Zakres prac rozbiorkowych obejmuje w szczegdlnosci:

- demontaz sufitow podwieszanych,

- demontaz stolarki otworowe;j,

- zeskrobanie i zmycie starych powtok malarskich;

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej] SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST.

1.5 Wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
kosztorysowa, SST i poleceniami Inwestora/Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace robot sg podane w ST.

2 MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIORKI

Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, szklo, elementy metalowe (ztom),inne;

3 SPRZET
Wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST.

4 TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w ST.



5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do prac rozbiorkowych nalezy teren oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP oraz
zabezpieczy¢ przed dostgpem os6b postronnych.

5.2  Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku (Dz.U.
2003 nr 47 poz.401 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych.

Roboty rozbiorkowe i urzadzen towarzyszacych obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3 SST, zgodnie z dokumentacja kosztorysowa, ST lub wskazaniami
Inwestora/Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w niniejszej SST lub wskazane przez Inwestora. Elementy i
materialy, ktére zgodnie z niniejsza SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunicte z
terenu budowy.

Ewentualne rusztowania, konstrukcje podpar¢ i pomosty dla robdt rozbiorkowych Wykonawca musi
wykona¢ na wilasny koszt.

6 KONTROLA JAKOSCI
Wymagania dotyczace kontroli jako$ci podano w ST.

7 OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w ST.

Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajacg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych
pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi sg:
- 1 m2 rozebranych oktadzin, posadzek,

- 1 m3 rozebranych elementéw $cian, stropéw, wykutych otwordw, itp. (rozumianych jako objetos¢
zdemontowanych elementdéw) oraz wywozu i utylizacji odpadow.

8 ODBIORY ROBOT
Zasady odbiorow robot podano w ST.

Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

9 PODSTAWA PEATNOSCI

Zasady dokonywania ptatno$ci podano w ST.

Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot rozbiérkowych objetych niniejsza ST:
- wyznaczenie zakresu prac,

- oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP, zabezpieczenie zachowywanych
elementow przed uszkodzeniem,

- przeprowadzenie demontazu,
- rozdrobnienie zdemontowanych elementow,

- oczyszczenie podloza po zdemontowanych elementach,



- przetransportowanie odpadow z miejsca rozbiodrki do kontenerow,

- selektywne ztozenie odpadéw w kontenerach.

Cena robot obejmuje w przypadku wywozu i utylizacji odpadow:
- zatadunek odpadow,

- zabezpieczenie tadunku,

- przewdz odpadéw do miejsca utylizacji,

- utylizacje odpadow.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT

I ROBOTY MALARSKIE

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru powlok malarskich wewnetrznych zwigzanych z zadaniem.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie wszystkich powlok malarskich. Obejmuja prace zwigzane z dostawa materiatow,
wykonawstwem 1 wykonczeniem powtok, wykonywanych na miejscu.

1.3  Zakres robot objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nast¢pujacych robot:
- przygotowanie podtoza — §ciany, sufity (czyszczenie, odtluszczanie)

- malowanie tynkow - kolorystyka do uzgodnienia z Zamawiajacym,

- roboty zabezpieczajace np. zabezpieczenie folig malarska

14 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w ST.

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw i ich rodzaju podano w ST.

2.1  Woda (PN-EN 1008:2004)

Do celow technologicznych stosowa¢ mozna kazda wod¢ zdatng do picia, oraz wodg z rzeki lub
jeziora. Niedozwolone jest uzycie wod Sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz woéd
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje i mut.

2.3 Rozcienczalniki

W zaleznos$ci od rodzaju farby nalezy stosowac rozcienczalniki wg wskazan producenta:

—wode,

—terpentyn¢ 1 benzyne,

— inne rozcienczalniki, o cechach techniczne zgodnych z zaswiadczeniem o jakosci wydanym przez
producenta oraz z zakresem ich stosowania.



2.5  Farby budowlane gotowe

Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub
swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

2.5.1 Farby wytwarzane fabrycznie - do powierzchni tynkowanych

Na uprzednio wykonczonych i1 przygotowanych tynkach stosowa¢ farby lateksowe, odpowiadajace co
najmniej parametrom ponize;j:

Lepkos¢ Brookfield 20+20C, min. [mPas] 9000 + 14000
Gestos¢ 20+0,50C, [g/cm3] 1,500 - 1,600
Czas schnigcia powtoki w 23+20C, [h] 2h

Nanoszenie drugiej warstwy, [h] po2h
Zawarto$¢ czesci statych, min. [Y%owag] 59,0

Odczyn pH 8+8.,7

Stopien bieli min. [%] (dotyczy biatego) 86

Zalecana grubo$¢ powtoki na mokro [pum] 90

Odporno$¢ na szorowanie Klasa 1

Potysk Matowy
Najwiekszy rozmiar ziarna (granulacja) [pum] Drobna do 100
Wspotczynnik kontrastu Klasa 2 przy 7 m2/I
Wydajno$é Do 15 m2/I przy

jednej warstwie

2.5.2 Farby wytwarzane fabrycznie - do powierzchni metalowych

Na uprzednio wykonczonych i1 powierzchniach stosowac¢ farby chlorokauczukowe, odpowiadajace co
najmniej parametrom ponize;j:

Gestos¢ 20+0,50C, [g/cm3] 0,940-1,120
Czas schnigcia powtoki w 23+20C, [h]

- do schnigcia powierzchniowego 4h

- do wyschnigcia powtoki — 18h (stopien 3)

- do naktadania nastepnej warstwy do 1 godziny (metoda
,,mokro na mokro”)
lub po 3 dniach

Minimalna grubos$¢ powtoki na mokro [um] 120
Potysk Matowy
Wydajnos¢ Do 12 m2/I przy

jednej warstwie
Odporno$¢ mechaniczna

- przyczepno$¢ powloki nie mniej niz 2 stopnie
(wg PN-C-81531:1980),

- elastyczno$¢ powtoki co najmniej 3 mm
(wg PN-C-81528:1976),

- odporno$¢ na uderzenia co najmniej 25cm spadku
cigzarka

(wg PN-C-81526:1954).

2.6 Srodki gruntujace

Srodki gruntujace dobraé¢ wg zalecef wybranego producenta powtoki malarskie;.



2.7  Folia malarska

Folia polietylenowa budowlana ostonowa, gr. 0,12-0,20 mm.

3 SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.

Wykonawca powinien stosowaé sprzet malarski: pedzle, watki, pace oraz szpachle.

4 TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz osob postronnych mogacych znalez¢é si¢ w
poblizu miejsca (strefy) prac zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp przy wykonywaniu
robdt budowlanych.

Zakres prac malarskich obejmuje :

- przygotowanie powierzchni - oczyszczenie z zabrudzen, kurzu,

- wykonanie powtok malarskich w ilo$ci okreslonej w dokumentacji

Powtloki z farb emulsyjnych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu $rodkéw myjacych i1
dezynfekujacych. Powloki powinny dawac aksamitno-matowy wyglad powierzchni. Barwa powtlok
powinna by¢ jednolita, bez smug, uszkodzen, plam i $ladow pedzla.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna
obejmowac :

- sprawdzenie wygladu powierzchni,

- sprawdzenie wsigkliwosci,

- sprawdzenie wyschnigcia podloza,

- sprawdzenie czystos$ci,

Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykona¢ przez ogledziny zewnetrzne.
Sprawdzenie wsigkliwosci nalezy wykona¢ przez spryskiwanie powierzchni przewidzianej pod
malowanie kilku kroplami wody. Ciemniejsza plama zwilzonej powierzchni powinna wystapi¢ nie
wczesniej niz po 3s.

6.1 BADANIA POWLOK

Badania powlok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu ich wykonania dla farb
emulsyjnych nie wczes$niej niz po 7 dniach.

Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C przy wilgotnosci powietrza
mniejszej od 65%.

Badania powinny obejmowac :

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego,

- sprawdzenie zgodnos$ci barwy ze wzorcem,

Jesli badania dadzg wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uzna¢ za wykonane prawidtowo.

7 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiarow robaét

Jednostka obmiarowa robot jest 1 m2 powierzchni zamalowanej wraz z przygotowaniem do malowania
podioza, przygotowaniem farb, ustawieniem i rozebraniem rusztowan lub drabin malarskich oraz



uporzadkowaniem stanowiska pracy. Ilo$¢ rob6t okresla si¢ na podstawie kosztorysu z uwzglednieniem
zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

Malowanie $cian i sufitdéw nalezy oblicza¢ w m2 w §wietle §cian surowych. Wysoko$¢ mierzy si¢ od
wierzchu podtogi do spodu sufitu.

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbiorow robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.
Roboty podlegajag warunkom odbioru wedtug zasad podanych ponize;.

8.1  Odbiér podloza

Zastosowane do przygotowania podloza materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
normach panstwowych lub $wiadectwach dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Podloze,
posiadajace drobne uszkodzenia powinno by¢ naprawione odpowiednig szpachlowka. Podloze
powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami podanymi w specyfikacji. Jezeli odbior podtoza
odbywa si¢ po dluzszym czasie od jego wykonania, nalezy podloze przed gruntowaniem oczyscié.

8.2  Odbiér robot malarskich
Przy odbiorze powtok malarskich nalezy przeprowadzic :

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego powlok malarskich polegajace na stwierdzeniu rGwnomiernego
rozlozenia farby, jednolitego nat¢zenia barwy i zgodno$ci ze wzorcem producenta, braku przeswitu 1
dostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztartego pigmentu lub wypelniaczy, braku plam, smug,
zaciekow, pecherzy odstajacych ptatéw powloki, widocznych okiem $ladéow pedzla itp., w stopniu
kwalifikujagcym powierzchni¢ malowang do powlok o dobrej jako$ci wykonania.

- Sprawdzenie odpornosci powtoki na wycieranie polegajace na lekkim, kilkakrotnym potarciu jej
powierzchni migkka, wetniang lub bawelniang szmatka kontrastowego koloru.

- Sprawdzenie odpornosci powloki na zarysowanie.

- Sprawdzenie przyczepnosci powtoki do podtoza polegajace na probie poderwania ostrym narzedziem
powtoki od poditoza.

- Sprawdzenie odpornosci powloki na zmywanie woda polegajace na zwilzaniu badanej powierzchni
powloki przez kilkakrotne potarcie mokra migkka szczotka lub szmatka.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w ST.

Ceny jednostkowe obejmuja:

- dostawe materialow,

- przygotowanie podtozy,

- zabezpieczenie obszaru robot (w tym wykonanie oston itp.), malowanie powierzchni
scian 1 sufitow,

- usunigcie zabezpieczen prace porzadkowe,

- badania na budowie i laboratoryjne.

Placi si¢ za ustalong ilo§¢ m2 powierzchni zamalowanej wg ceny jednostkowej wraz z przygotowaniem
do malowania podtoza, przygotowaniem farb, ustawieniem i1 rozebraniem rusztowan lub drabin
malarskich oraz uporzadkowaniem stanowiska pracy. Ilo$¢ rob6t okresla si¢ na podstawie kosztorysu z
uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inwestora i sprawdzonych w naturze



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT

1 STOLARKA DRZWIOWA

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t wymiany stolarki i montazu nowej zwigzanych z realizacja zadania

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie drzwi wewngtrznych. Obejmujg prace zwigzane z dostawg materialow, montazem
drzwi i obrobka.

1.3  Zakres robot objetych specyfikacja
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nast¢pujacych robot:

- montaz stolarki drzwiowej wewnetrzne;j,
- drobne prace wykonczeniowe.

2. MATERIALY

e Drzwi stalowe przeciwpozarowe E160
Skrzydto drzwiowe wykonane z dwéch tloczonych, ocynkowanych blach stalowych o gr. min.
0,75 mm. Wypelione welng mineralng przyklejong do blach klejem poliuretanowym.
Oscieznica z blachy ocynkowanej o gr. min. 1,5 mm. Zawiasy ze stali nierdzewnej z regulacja
3D. Drzwi przylgowe z 3-stronng przylga. Trwato$¢ mechaniczna - min. klasa 6 zgodnie z PN-
EN 12400:2004. Wytrzymato$¢ mechaniczna - klasa 3 zgodnie z PN-EN 1192:2001 wg ZUAT-
15/111.16/2007

e Drzwi aluminiowe przeciwpozarowe EI60
Materiat: Aluminium, szklenie: Panel EI60, profil grubosci min. 78mm Kolor: Standard wg
palety RAL Uszczelka: Czarna Wypehienie: Panel EI60
Wyposazenie:
* Okucie
» Klamka standard
» Kotwy montazowe

Drzwi wyposazone w elektrotrzymacz - utrzymujacy drzwi przeciwpozarowe w pOzycji
otwartej. W momencie powstania pozaru automatycznie zwalniane sg zwory i drzwi zamykaja
si¢ samoczynnie, wydzielajac strefy pozarowe.
Parametry:

e Napigcie zasilania: 24VDC

e Prad pobierany: 100mA

e Sila trzymania: 1500N - 150kg

e Montaz: Scienny



e Charakter pracy: ciagly

e Kolor: szary

e Wyzwalacz: Nie

e Obudowa: konstrukcja sktada si¢ z wymiennego obramowania elektrotrzymacza, metalowe
elementy elektryczne sa zalane zywica epoksydowa, w celu maksymalnej ochrony (IP67),
odporny na wilgo¢ i strumienie wody, wymiary: 108x144x60mm, $rednica zwory 75mm

e Samozamykacze
Istniejgce drzwi wyjSciowe z pomieszczen, prowadzace na korytarze nalezy wyposazyé w
samozamykacze, mocowane w gornej czesci stolarki, o nastgpujacych parametrach:

e Sita zamykania wg EN 2-4 (5);

e Drzwi do 125cm szeroko$ci;

e Cigzar skrzydta do 100 kg;

e Odpowiedni do drzwi przeciwpozarowych i dymoszczelnych;

e Zawory hydrauliczne do regulacji z tatwym dostepem (pod ostona);

e Standardowe kolory: srebrny, bialy, czarny, brazowy

e materialy pomocnicze : kotwy mechaniczne, silikon, pianka,
e drzwi zostang zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inwestora.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST.

4 TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1  Sprawdzenie stolarki
Przed wbudowaniem stolarki nalezy sprawdzié, czy:

- naroza oscieznic 1 skrzydel sa prawidlowo sklejone 1 wykazuja katy proste,

- uszczelki s3 prawidlowo osadzone w ramionach skrzydel (np. nie sa wyrwane,
zanieczyszczone),

- okucia sg prawidtowo osadzone, nie wykazujg uszkodzen i1 dobrze dziataja.

5.2  Przygotowanie oSciezy

Oscieza musza by¢ wykonane doktadnie w pionie a progi i nadproza w poziomie. Brak prostokatnosci
wymaga usuni¢cia usterki. Powierzchnie oSciezy musza mieé zatartg zapraweg, a wszelkie wyrwy i
odbicia muszg by¢ uzupetione. Skrzydia okienne i drzwiowe, o$cieznice powinny mie¢ usunigte
wszystkie drobne wady powierzchniowe, np. peknigcia, wyrwy.

Wymienione ubytki nalezy wypehi¢ kitem syntetycznym (ftalowym).



5.3 Montaz stolarki

e do montazu stolarki mozna przystgpi¢ w tych czesciach budynku, ktore sga wysuszone i
zabezpieczone przed opadami atmosferycznymi,

e przygotowane warsztatowo 1 zabezpieczone przed zabrudzeniem o$cieznice nalezy umiesci¢ w
otworach, ustawi¢ do pionu, poziomu i w plaszczyznie oraz zamocowa¢ mechanicznie do
osciezy,

e szczeliny pomiedzy os$ciezami i1 oscieznicami wypeti¢ pianka poliuretanowa, ktorej nadmiar
po wyschnigciu nalezy usung¢ lub kitem trwale plastycznym,

e oScieznice drzwiowg mocowaé za pomoca kotew lub hakéw osadzonych w osciezu,

e po osadzeniu skrzydet nalezy je wyregulowac i1 uzbroi¢ w okucia. Zabezpieczenia elementow
okiennych i drzwiowych usuna¢ po zakonczeniu wszystkich prac wykonczeniowych,

e w celu ochrony oScieznice nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem i zabrudzeniem — do czasu
zakonczenia prac budowlanych,

e dopuszczalne odchylenie od pionu powinno by¢ mniejsze od 1 mm na 1 m wysokosci drzwi,
nie wiecej niz 3 mm

e roznice wymiardw po przekatnych nie powinny by¢ wigksze od:

- 2 mm przy dhugos$ci przekatnej do 1 m,

- 3 mm przy dtugos$ci przekatnej do 2 m,

- 4 mm przy dtugosci przekatnej powyzej 2 m.
e osadzone drzwi po zmontowaniu nalezy doktadnie zamkna¢ i sprawdzi¢ luzy.
e dopuszczalne wymiary luzéw w stykach elementow:

- luzy migdzy skrzydtami +/-2 mm

- migdzy skrzydlami a o$cieznicg +/—1mm

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania w czasie prowadzenia robot polegaja na sprawdzaniu przez Inwestora/Inspektora nadzoru na
biezaco, w miar¢ postepu robot, jakosci uzywanych przez Wykonawce materialdow 1 zgodnosci
wykonywanych robot z kosztorysem i wymaganiami ST.

W szczeg6lnosci obejmuja:

- badanie dostaw 1 jako$ci materiatow,

- kontrole prawidlowosci osadzenia elementéw (geometrii 1 technologii),

- kontrole poprawnosci funkcjonowania ruchomych elementow,

- kontrole poprawnos$ci wykonania 1 skuteczno$ci uszczelnien,

- sprawdzenie prawidlowosci wykonania z uwzglednieniem szczegotéw konstrukcyjnych,

- sprawdzenie dziatania skrzydet i elementow ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,

- oceng estetyki wykonanych robot.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu technologicznego
oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce dokumentdéw dotyczacych stosowanych
materialdw z wymogami prawa.

Zasady kontroli jakosci powinny by¢ zgodne z wymogami PN-88/B-10085 dla stolarki okiennej i
drzwiowej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1  Ogélne zasady prowadzenia obmiaréw robot
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w ST.

Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajacg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegolnych
pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.



7.2 Jednostki obmiarowe

Jednostka obmiarowg jest m2 montowanej stolarki.

8 ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbiorow robdt podano w ST.

Wszystkie roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady odbiorow robot i dokonywania ptatnosci podano w ST.
Ceny jednostkowe obejmuja:

- dostawe materialow,

- osadzenie elementdw w otworach, osadzenie i regulacj¢ skrzydet,

- montaz okud,

- dopasowanie i wyregulowanie.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT

\v SUFITY PODWIESZANE
1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

sufitow podwieszanych ktdre zostang wykonane w ramach planowanej inwestycji.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.3

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na

celu wykonanie sufitow podwieszanych. Obejmuja prace zwigzane z dostawa materialow,

wykonawstwem 1 wykonczeniem tynkéw i1 oktadzin wykonywanych na miejscu.

1.3  Zakres Robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza:

- przygotowania podtoza pod wykonanie sufitow podwieszanych,

- demontaz, zabezpieczenie na czas prowadzenia robot oraz ponowny montaz po zakonczeniu
prac remontowych elementow systemu ochrony przeciwpozarowej (czujki wraz
z okablowaniem), kalibracja oraz weryfikacja sprawnosci systemu po wykonaniu prac przez
firm¢ serwisujacg system ochrony przeciwpozarowe] (wskazang przez Zamawiajacego) na
koszt Wykonawcy

- wykonania sufitéw podwieszanych,

Powyzszy wykaz obejmuje zakres robdt podstawowych. Oferent powinien przewidzie¢ i wycenié
ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji wymienionych prac podstawowych.

2 MATERIALY
2.1 Sufity w miejscach bez wymagan odporno$ci ogniowe;j:
Plyty z welny szklanej:
e wymiary: dla ptyt gr. 20mm, szerokos¢ i dlugos¢ wg ustalonej z Inwestorem aranzacji wnetrz
(600x600mm),
e kolor: biaty
e masa lacznie z konstrukcja nos$na: dla ptyt gr. 20mm —3kg/m2,
e klasa pochlaniania dZzwigku NRC — A
e krawedzie: odpowiednio uformowane, aby umozliwi¢ demontaz; wzmocnione, malowane;
e wspolczynnik odbicia $wiatla: 84%;
e klasyfikacja ogniowa: produkt niepalny;
e inne : produkt nadaje si¢ do czyszczenia na mokro;



Ruszt stalowy do mocowania ptyt z welny mineralnej lub szklanej:

e profil glowny,

e profile poprzeczne,

e wieszaki regulowane,

e katowniki przyscienne,

e listwy przysScienne,
Przyjmuje si¢ ruszt stalowy cze$ciowo niewidoczny skladajacy si¢ z profili gtownych, profili
dystansowych 1 listew przysciennych, wyposazonych w specjalny klips ze stali narzedziowej
umozliwiajacy szybki montaz i demontaz plyt bez uzycia narzgdzi. Polaczenia wzdtuzne i poprzeczne
powinny posiada¢ odpowiednig wytrzymato$¢ na rozerwanie i Sciskanie.

Ruszt mocowany do stropu wieszakami rozmieszczonymi wg wytycznych producenta systemu.

Zabezpieczenia ochronne: Metalowe elementy konstrukcji i akcesoria powinny by¢ ocynkowane lub
inaczej zabezpieczone przed korozja

2.2. Sufity w miejscach o wymaganej odpornos$ci ogniowej EI60:
Sufity o nastepujacych parametrach:

Typ konstrukcji no$nej: kratownica 60x60cm w uktadzie rownoleglym
Minimalna wysoko$¢ podwieszenia: 60 mm

Masa zabudowy: 28,7 kg/m?

Klasyfikacja ogniowa: ITB 1060/12/R14NK

Klasa odpornosci ogniowej (R)EI (min): 60 min

Maksymalne obcigzenie z odpornoscig ogniowa: 7,5 kg

Maksymalne obcigzenie bez odpornosci ogniowej: 92 kg

Rodzaj systemu: Standardowy

Odporno$¢ na uderzenia: 1A

3 SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST.
4 TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w ST.
5. WYKONYWANIE ROBOT
Ogo6lne warunki wykonania robdt podano w ST. Temperatura w pomieszczeniach, w ktorych wykonuje
si¢ sufity podwieszane nie powinna by¢ nizsza niz 5°C.
Do wykonywania sufitow podwieszanych mozna przystapi¢ dopiero po:
e obsadzeniu stolarki, przy czym powinna by¢ ona nalezycie zabezpieczona,
e zalozeniu instalacji i orurowan,
e zamurowaniu bruzd do przewoddw instalacyjnych.



Panele powinny by¢ instalowane przez wykwalifikowanych pracownikéw w zakresie montazu sufitow
podwieszanych. Kontakt pracownika z plyta sufitowg mozliwy wyltacznie przy stosowaniu
odpowiednich czystych rekawic. Panele sufitowe powinny by¢ instalowane w miejscach wolnych od
chemikaliéw, grzybow i ple$ni oraz innego rodzaju zanieczyszczen.

W czasie montazu temperatura w pomieszczeniu nie powinna by¢ nizsza od 5°C 1 nie wyzsza od 45°C
przy wilgotno$ci wzglednej do 99%RH.
Poziom sufitu podwieszonego powinien by¢ wyznaczony przy pomocy odpowiednich urzadzen (np.

poziomica laserowa). Mocowanie i rozstaw profili wg ustalen z Inwestorem w zakresie aranzacji
wnetrz 1 wytycznych producenta systemu.

Przycigte ptyty w miejscach widocznych powinny mie¢ pomalowane krawedzie farbg w kolorze phyt
sufitowych. Wszelkie urzadzenia zamontowane w suficie powinny posiada¢ niezalezne podwieszenie.

Powinno si¢ dazy¢ do symetrycznego rozmieszczenia ptyt na suficie. Ptyty brzegowe nie powinny by¢
wezsze od 30cm. Szczegdty rozmieszczenia ptyt wg ustalen z Inwestorem.

Aby unikng¢ zabrudzenia plyt, nalezy podczas montazu uzywac czystych bawelnianych rekawiczek,
natomiast sam montaz powinien si¢ odbywac na jak najp6zniejszym etapie budowy
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania w czasie prowadzenia Robot polegaja na sprawdzaniu na biezaco, w miarg postepu Robot,
jakosci uzywanych przez Wykonawcg materialow i zgodnosci wykonywanych robot z dokumentacja
kosztorysowa i wymaganiami ST i SST.

W szczeg6lnosci obejmuja:

- badanie dostaw materiatow,

- kontrole prawidlowo$ci wykonania robot (geometrii i technologii),

- prawidlowosci przygotowania podtoza,

- prawidtowos$ci zamontowania ptyt 1 ich wykonczenia na stykach, narozach 1 obrzezach,
- wygladu powierzchni sufitu,

- oceng estetyki wykonanych robot.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu technologicznego
oraz sprawdzenie zgodnoS$ci dostarczonych przez Wykonawce dokumentow dotyczacych stosowanych
materiatdw z wymogami prawa.

7 OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru podano w ST.

Jednostka obmiaru wszystkich robdt objetych niniejsza SST jest metr kwadratowy [m2].

8 ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w ST.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1  Ogo6lne zasady ptatnosci

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST

9.2 Sktadniki ceny



Cena Robot obejmuje:

przygotowanie stanowiska roboczego,

przygotowanie podtoza,

dostarczenie materialéw i sprzetu na stanowisko pracy,

obstluge sprzetu (nieposiadajacego etatowej obstugi),

wykonanie sufitow z ptyt z welny mineralnej i szklanej;

ustawienie i rozebranie potrzebnych rusztowan,

uporzadkowanie 1 oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow,

likwidacje stanowiska roboczego;- ewentualne badania na budowie i laboratoryjne.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT

\ ZABUDOWY Z PLYT GIPSOWO-KARTONOWYCH EI60

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
zabudowy z ptyt gipsowo-kartonowych, ktore zostang wykonane w ramach planowanej inwestycji.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w SST obejmujg prace zwigzane z dostawg materiatdéw, wykonawstwem i odbiorem
robdt polegajacych na wykonaniu zabudowy i obudowy z ptyt gipsowo-kartonowych

1.3  Zakres robot objetych specyfikacja
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych robot:
Zakres rob6t zgodny z przedmiarami robot

e Przegrody o odpornosci ogniowej EI60 - w budynku starym projektuje si¢ wykonanie obudowy
konstrukcji drewnianej na poddaszu o odpornosci ogniowej EI60, wymiana istniejacych sufitow
podwieszanych na poddaszu na sufity o odpornosci ogniowej EI160.

2. MATERIALY

woda : do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wodg¢ zdatna do picia oraz wode z
rzeki lub jeziora, niedozwolone jest stosowanie wod $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych
oraz wod zawierajacych tluszcze organiczne 1 oleje lub mut,

Sufity o nast¢pujacych parametrach:

Typ konstrukcji nos$nej: kratownica 60x60cm w uktadzie rownoleglym
Minimalna wysokos$¢ podwieszenia: 60 mm

Masa zabudowy: 28,7 kg/m?

Klasyfikacja ogniowa: ITB 1060/12/R14NK

Klasa odpornosci ogniowej (R)EI (min): 60 min

Maksymalne obcigzenie z odpornoscig ogniowa: 7,5 kg

Maksymalne obcigzenie bez odpornosci ogniowej: 92 kg

Rodzaj systemu: Standardowy

Odpornos$¢ na uderzenia: 1A

Obudowa konstrukcji drewnianej:

Klasa odpornosci ogniowej: (R)EI [min] 60

Masa zabudowy: [kg/m2] 31

Rodzaj systemu: Specjalny

Klasyfikacja ogniowa: ITB 01060/20/R147NZP
Grubos¢ oktadziny [mm)] 25+25



3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST.
4 TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST.

5 WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do wykonywania zabudowy powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty stanu
surowego , roboty instalacyjne, zamurowane przebicia i bruzdy, wykonane tynki wewne¢trzne.
Zalecana temperatura montazu od 11°C do 35°C. Nalezy rowniez utrzymywac stalg wilgotnosé
powietrza.

Szczegdtowe wymagania dotyczace robot :

Montaz zabudowy wykonuje si¢ w nastepujacej kolejnosci :

-zamocowanie profili do $cian na wyznaczonej wysokos$ci

-wyznaczenie rozstawu wieszakow

-zamocowanie gtownych profili podtuznych

-montaz profili poprzecznych -utozenie izolacji

-pokrycie konstrukcji metalowej ptytami gipsowo-kartonowymi mocowanymi za pomocg wkretow co
15cm

-szpachlowanie i szlifowanie spoin.

Ruszt stanowigcy podtoze dla ptyt g-k powinien sktada¢ si¢ z dwoch warstw : dolnej stanowigcej
bezposrednie podtoze dla plyt g-k 1 gorne;.

W zalezno$ci od konstrukcji 1 rodzaju materiatu z jakiego wykonany jest strop , wybiera si¢
odpowiedni rodzaj kotwienia rusztu. Wszystkie metody kotwien musza spelnia¢ warunek
pieciokrotnego wspotczynnika przy ich obcigzaniu tzn. jednostkowe obcigzenie wyrywajace musi by¢
wigksze od pigciokrotnej wartoSci normalnego obcigzenia przypadajagcego na dany tacznik.
Dopuszczalna rozpigtos¢ miedzy elementami nosSnymi ( w mm) dla ptyt gr.12,5mm :

- kierunek mocowania poprzeczny : 500mm

- kierunek mocowania podluzny  : 420mm

Odchylenie powierzchni oktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi
od linii prostej nie powinny by¢ wigksze niz Imm/m

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Po wykonaniu odbioru sporzadzi¢ protokdt potwierdzajacy jakos¢ wykonania robot oraz
potwierdzajacy ich przydatno$¢ do celu, jakim maja stuzyé. W protokole zidentyfikowa¢ miejsca 1
zakres robot objetych odbiorem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1  Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w ST.

Podstawa dokonywania obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegolnych
pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

7.2 Jednostki obmiarowe
Jednostkami obmiarowymi sg:
1 m2 —powierzchnia zabudowy



8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbiorow robot podano w ST.

Wszystkie roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajgcych.
9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady odbiorow robdt i dokonywania ptatnosci podano w ST.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT

VI INSTALACJE SANITARNE

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t wymiany instalacji oraz osprz¢tu sanitarnego, zwigzanych z realizacjg zadania

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w SST obejmuja prace zwigzane z dostawa materialow, wykonawstwem 1 odbiorem
rob6t polegajacych na wymianie i montazu nowych elementow instalacji sanitarnych

1.3  Zakres robot objetych specyfikacja
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych robot:
Zakres rob6t zgodny z przedmiarami rob6t - rozbudowa wewnetrznej sieci hydrantowe;:

- wykonanie nowego wewngtrznego przylacza hydrantowego z istniejacego przytacza wody wraz z
zaworem pierwszenstwa,

- budowa dwoéch piondw instalacji hydrantowej,

- montaz 9 szt zestawdéw hydrantowych

2. MATERIALY

e zawoOr pierwszenstwa,

e stalowe przewody instalacji hydrantowej,
e hydranty prefabyrkowane,

e armatura odcinajaca.

e zawOr pierwszenstwa o nastgpujacych parametrach:

Do wody 1 innych podobnych mediow oboj¢tnych
Wspotczynnik Kv (dla wody): 50-130 m*h

Funkcja: NC (normalnie zamknigte)

Cisnienie roznicowe: 0,25 - 10 bar

Temperatura otoczenia: maks. 80°C

Minimalizacja uderzen hydraulicznych

Wbudowany filtr wewnetrzny do ochrony uktadu pilotowego



e hydranty o nastepujacych parametrach

- hydrant DN25 z jednym odcinkiem weza o dlugosci 30mb

- pradownicg typu PWh-25 o $rednicy rownowaznej 10mm,

- przy cisnieniu roboczym 0,4 MPa: wydajno$¢ hydrantu na poziomie 86 |/min (1.4 1/s) przy
efektywnym zasi¢gu strugi dla strumienia stozkowego rozproszonego ok. 7,0m

e materialy pomocnicze,

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST.

4 TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.

5 WYKONANIE ROBOT

Projektowang instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja techniczng i parametrami w niej
podanymi.

Badania i uruchomienie instalacji:

- instalacja przed zakryciem bruzd i przed pomalowaniem elementéw instalacji oraz przed
wykonaniem izolacji termicznej przewoddéw musi by¢ poddana probie szczelno$ci

- instalacje nalezy odpowietrzyc¢,

- Z proby szczelno$ci nalezy sporzadzi¢ protokot

e Montaz instalacji hydrantowej

Przewody instalacji hydrantowej nalezy wykona¢ z rur stalowych ocynkowanych taczonych na gwint
lub stali nierdzewnej taczone przez zacisk. Rury powinny odpowiada¢ warunkom technicznym
zawartym w PN-83/B-10700.02 “Instalacje wewnetrzne wodociagowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej i cieptej z rur stalowych ocynkowanych”.

Poziomy instalacji przeciwpozarowej prowadzone bgdg pod stropem poziomu piwnicy ze spadkiem w
kierunku zaworéw hydrantowych. Odwodnienie gléwnego ciggu instalacji hydrantowej projektuje si¢
przez zawory odcinajgce ze spustem DN20.

Laczenie odcinkéw instalacji hydrantowej za pomoca tacznikéw gwintowanych, uszczelnianych za
pomoca tasmy teflonowej. Zmiany kierunkdw prowadzenia przewodéw wykonywaé¢ za pomoca
tacznikow (kolan i ksztaltek nyplowych).

e Mocowanie rur

Rurociagi poziome mocowane beda do konstrukceji budynku z zachowaniem warunkow:
- max. odlegto$¢ miedzy zawiesiami dla DN25 wynosi 3.0m

- max. odlegto$¢ miedzy ostatnim zawiesiem 1 konicem rury wynosi 0.9m

- max. odleglo$¢ miedzy zawiesiami dla DN32 wynosi 3.0m

- max. odlegto$¢ migdzy ostatnim zawiesiem i koncem rury wynosi 1.2 m

- max. odlegto$¢ miedzy zawiesiami dla DN40 i wigkszej srednicy wynosi 4.5m

- max. odlegto$¢ miedzy ostatnim zawiesiem i koncem rury wynosi 1.5m



Wszystkie mocowania muszg posiada¢ wymagane polskim prawem atesty. Wsporniki instalacji
powinny by¢ wykonane z materiatdéw trwatych nie deformujgcych si¢ pod wptywem ciepta (stal czarna
dwukrotnie malowana). Zabrania si¢ uzywania materiatow elastycznych.

e Proba szczelnosci instalacji hydrantowe]

Przed proba nalezy zakorkowac wszelkie otwory, a instalacj¢ doktadnie odpowietrzy¢. Po napetnieniu
instalacji przeprowadzi¢ kontrol¢ wszystkich polaczen i armatury. Po stwierdzeniu szczelno$ci
polaczen nalezy podwyzszy¢ cisnienie do 1,5 ci$nienia roboczego, ale nie mniej niz 1,2 MPa i
ponownie sprawdzi¢ szczelno$¢ potaczen instalacyjnych i armatury. Instalacje uwaza si¢ za szczelng
gdy w przeciggu 20 min manometr nie wykaze spadkow cisnienia. Po zakonczeniu prob cisnieniowych
nalezy przeprowadzi¢ badanie wydajnosci hydrantow

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Po wykonaniu odbioru sporzadzi¢ protokoét potwierdzajacy jako$¢ wykonania robdt oraz
potwierdzajacy ich przydatnos¢ do celu, jakim majg stuzy¢. W protokole zidentyfikowa¢ miejsca i
zakres robot objetych odbiorem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1  Ogolne zasady prowadzenia obmiardw robot
Ogo6lne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w ST.

Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczeg6lnych
pozycji, jest zalagczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

7.2 Jednostki obmiarowe
Jednostkami obmiarowymi sa:
1 m — dlugosci rurociggdw

1 szt. — ilo$¢ urzadzen

1 kpl. — ilo$¢ kompletnych urzadzen

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbiorow robdt podano w ST.

Wszystkie roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne zasady odbiorow robot i dokonywania ptatnosci podano w ST



SZCZEGOLOWA SPECYFI KACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

VIl INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SPECYFIKACIJI sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

w zakresie instalacji elektrycznej.
1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania w zakresie wykonania instalacji

zasilajacej gniazda wtykowe w budynku.
1.3. Definicja robét

Prace objete zakresem robot dotycza wykonania instalacji elektrycznych. Catos¢ prac bedzie
wykonana zgodnie z opisem, wymogami przepisow, norm 1 regulacji prawnych
obowigzujgcymi w tym zakresie.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatnos¢ wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz

metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajacy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.
Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajaca
(certyfikujaca), stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczng dla badanego
materiatu lub wyrobu.

Czes¢ czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, wchodzacy w skiad instalacji
elektrycznej lub urzadzenia, ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze
by¢ pod napigciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE 1 PEN

nie sg czescig czynng).



Kable i przewody — materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,

impulsow elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zespot materiatow dodatkowych, stosowanych
przy ukladaniu przewodéw, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggéw rownoleglych przewodow
itp.
Grupy materialéw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

» przepusty kablowe i ostony krawedzi,
kanaty i listwy instalacyjne,
rury instalacyjne,
systemy mocujace,

koncowki kablowe, zaciski i konektory,

vV V V V V

pozostaly osprzet (oznaczniki przewoddw, linki no$ne i1 systemy naciggowe, dtawice,

zlaczki 1 szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone
do wytwarzania, przeksztalcania, przesytania, rozdzialu lub wykorzystania energii

elektrycznej.

Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng forme energii (§wiatto, ciepto, energie¢ mechaniczng itp.).

Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne urzadzenia, ze

wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Obwaod instalacji elektrycznej — zespot elementéw potaczonych posrednio lub bezposrednio
ze zrodtem energii elektrycznej za pomocg chronionego przed przetezeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potgczonych przewodow elektrycznych. W sktad
obwodu elektrycznego wchodza przewody pod napigciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzadzenia zmieniajagce parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i
sygnalizacyjne, zwigzane z danym punktem zasilania w energi¢ (zabezpieczeniem).

Przygotowanie podloza — zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzgtu
instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli 1
przewodow majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z

dokumentacjg.
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Do prac przygotowawczych tu zalicza si¢ nastepujace grupy czynnosci:

» wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nieprzelotowych, kucie bruzd i wnek,

» osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

» montazu uchwytéw do rur i przewodow,

» montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych,

szynoprzewodow,

» montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

» oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.
2. URZADZENIA 1 MATERIALY
UWAGA
WSZELKIE NAZWY WEASNE URZADZEN 1 MATERIALOW PRZYWOLANE
W SPECYFIKACII SEUZA  OKRESLENIU  POZADANEGO STANDARDU
WYKONANIA 1 OKRESLENIU WELASCIWOSCI T WYMOGOW TECHNICZNYCH
ZALOZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.

DOPUSZCZA SIE ZAMIENNE ROZWIAZANIA (W OPARCIU NA PRODUKTACH
INNYCH PRODUCENTOW) POD WARUNKIEM:

e SPELNIENIA TYCH SAMYCH WEASCIWOSCI TECHNICZNYCH
e PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWIAZAN NA PISMIE (DANE
TECHNICZNE, ATESTY, DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA)

e UZYSKANIU AKCEPTACJI PROJEKTANTA I INZYNIERA BUDOWY
2.1. Urzadzenia
Urzadzenia uzyte do wykonania instalacji zasilajacej musza S$ciSle spelnia¢ wymagania
niniejszej specyfikacji oraz by¢ zgodne z projektem. Mozliwe jest zaproponowanie
produktéw réwnorzednej jakosci. Zamiana urzadzen na inne musi by¢ uzgodniona z

Inwestorem i wykonana na koszt wykonawcy.
2.2. Materialy instalacyjne

Wszelkie nazwy wilasne produktow i materiatlow stuzg ustaleniu pozadanego standardu
wykonania 1 okre$lenia wlasciwosci 1 wymogdéw technicznych zatozonych w dokumentacji

technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentow

pod warunkiem:

» spetniania tych samych wlasciwos$ci technicznych,
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» przedstawienia zamiennych rozwigzan na pisSmie (dane techniczne, atesty,

dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).
Ogolne wymagania dotyczace wlasciwosci materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania.

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen -elektrycznych i odbiornikoéw energii
elektrycznej w obiektach budowlanych nalezy stosowaé przewody, kable, osprzgt oraz
aparature i urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent lub jego

upowazniony przedstawiciel:

» dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego
systemu oceny zgodnosci,

» wydat deklaracje zgodnos$ci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane
specyfikacje techniczne, normy opracowane przez Migdzynarodowg Komisje
Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe
opracowane z uwzglednieniem przepisOw bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji
ds. Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty
techniczne,

» oznakowal wyroby =znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie =z
obowigzujacymi przepisami,

» wydal deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu
umieszczonego w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

» wydatl o§wiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego
do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng
dokumentacjg projektowa, sporzadzong przez projektanta obiektu lub z nim
uzgodniong.

Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem
posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w
zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie

budowlanym.
Rodzaje materiatlow

Wszystkie materialy do wykonania instalacji elektrycznej powinny odpowiada¢ wymaganiom

zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).
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Kable i przewody

Zaleca si¢, aby kable energetyczne uktadane w budynkach posiadaly izolacje wg wymogoéw

dla rodzaju pomieszczenia i powtok¢ ochronna.

Napigcia znamionowe dla linii kablowych: 0,6/1kV, a przekroje zyt: 16 do 1000mm?.
Przewody instalacyjne nalezy stosowa¢ izolowane lub z izolacja i powloka ochronng do
uktadania na state, w ostonach lub bez, klejonych do bezposrednio do podtoza lub uktadanych
na linkach no$nych, a takze natynkowo, wtynkowo lub pod tynkiem; ilos¢ zyt zalezy od
przeznaczenia danego rodzaju przewodu. Napigcia znamionowe izolacji wynoszg powinny
wynosi¢ 450/750, 600/1000 V w zaleznos$ci od wymogow, przekroje uktadanych przewodow
moga wynosi¢ (0,35) 0,4 do 240mm?, przy czym zasilanie energetyczne budynkow wymaga
stosowania przekroju minimalnego 1,5mm?.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podziatu budynku na strefy pozarowe, w
miejscach przejscia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewodow przy
przej$ciach przez §cianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowac przepusty ochronne. Kable
1 przewody uktadane bezposrednio na podtodze nalezy chroni¢ poprzez stosowanie oston
(rury instalacyjne, listwy podtogowe).

Kanaty i listwy instalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych albo
aluminiowych lub jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce
montazu mogg by¢ $cienne, przypodiogowe, sufitowe, podtogowe; odporne na temperaturg
otoczenia w zakresie od — 5 do + 60°C. Wymiary kanatow i listew sa zréznicowane w
zalezno$ci od decyzji producenta, przewazaja ptaskie a ich szerokosci (10) 16 do 256 (300)
mm, jednoczesnie kanaty o wigkszej szerokosci posiadajg przegrody wewnetrzne state lub
mocowane dla umozliwienia prowadzenia rdéznych rodzajéow instalacji w ciaggach
rownolegtych we wspdlnym kanale lub listwie. Zasady instalowania réwnoleglego r6znych
sieci przy wykorzystaniu kanatéw 1 listew instalacyjnych nalezy przyja¢ wg zalecen
producenta i zalecen normy. Kanaty pionowe o wymiarach — wysoko$¢ 176 do 2800 mm
wystepuja w odmianie podstawowe] 1 o podwyzszonych wymaganiach estetycznych jako
stupki lub kolumny aktywacyjne. Osprzet kanatéw 1 listew mozna podzieli¢ na dwie grupy:
utatwiajacy prowadzenie instalacji oraz pokrywy i stanowigcy wyposazenie uzytkowe jak
gniazda 1 przyciski instalacyjne silno- i stabopradowe, elementy sieci telefonicznych,

transmisji danych oraz audio-video.
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Rury instalacyjne wraz z osprzgtem (rozgalezienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane z
tworzyw sztucznych albo metalowe, gldwnie stalowe — zasada jest uzywanie materialow o
wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie
podtrzymuja plomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sg
szkodliwe dla cztowieka. Rurowe instalacje wnetrzowe powinny by¢ odporne na temperature
otoczenia w zakresie od — 5 do + 60°C, a ze wzglgdu na wytrzymato$¢, wymagaja stosowania

rur z tworzyw

sztucznych lekkich i1 $rednich. Jednoczesnie podiaczenia silnikdw i maszyn narazonych na
uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywac¢ przy uzyciu rur stalowych. Doboér $rednicy rur
instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i przewoddéw weciaganych oraz ich
ilosci wcigganej do wspolnej rury instalacyjnej. Rury z tworzyw sztucznych moga by¢
gladkie lub karbowane i jednocze$nie gietkie lub sztywne; Srednice typowych rur gtadkich: od
016 do 0 63

mm (wigksze dla kabli o duzych przekrojach zyt wg potrzeb do 200 mm?2) natomiast $rednice
typowych rur karbowanych: od ¢ 16 do ¢ 54mm. Rury stalowe czarne, malowane lub
ocynkowane mogg by¢ gtadkie lub karbowane — $rednice typowych rur gtadkich (sztywnych):
od ¢ 13 do ¢ 42 mm, $rednice typowych rur karbowanych gigtkich: od & 7 do ¢ 48 mm i
sztywnych od @ 16 do ¢ 50mm. Dla estetycznego zamaskowania kabli 1 przewodéw w
instalacjach podtogowych stosuje si¢ gigtkie ostony kablowe — spiralne, wykonane z tasmy

lub karbowane rury z tworzyw sztucznych.
Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wiazkowe i osprzet.

Uchwyty do mocowania kabli i przewodow — klinowane w otworze z elementem
trzymajacym stalym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. paski
zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane glownie z tworzyw sztucznych

(niektore elementy moga by¢ wykonane takze z metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowielko$ciach takich jak rury

instalacyjne — mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrgcanie (otwarte lub zamykane).

Puszki elektroinstalacyjne moga by¢ standardowe i do $cian pustych, stuza do montazu
gniazd 1 tacznikdw instalacyjnych, wystepuja jako laczace, przelotowe, odgatezne Iub
podiogowe 1 sufitowe. Wykonane sg z materialow o wytrzymatosci elektrycznej powyzej
2kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymuja ptomienia, a wydzielane w

wysokiej temperaturze przez puszke gazy nie s3 szkodliwe dla czlowieka, jednocze$nie
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zapewniaja stopien ochrony minimalny IP 2X. Dobor typu puszki uzalezniony jest od

systemu instalacyjnego. Ze wzgledu na

system montazu — wystepuja puszki natynkowe, podtynkowe, natynkowe wtynkowe,
podtogowe. W zaleznosci od przeznaczenia puszki muszg spetnia¢ nastepujace wymagania co
do ich wielkosci: puszka sprzetowa g 60 mm, sufitowa lub koncowa ¢ 60 mm lub 60%60 mm,
rozgat¢zna lub przelotowa @ 70 mm lub 75%75 mm — dwu- trzy- lub czterowejsciowa dla
przewoddéw o przekroju zyly do 6mm? Puszki elektroinstalacyjne do montazu gniazd i
facznikéw instalacyjnych powinny by¢ przystosowane do mocowania osprzgtu za pomoca

,pazurkow” 1/ lub wkretow.

Koncoéwki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materiatow dobrze przewodzacych prad
elektryczny jak aluminium, miedZ, mosigdz, montowane poprzez zaciskanie, skrecanie lub
lutowanie; ich zastosowanie ulatwia podlgczanie i umozliwia wielokrotne odlgczanie i
przylaczanie przewodow do instalacji bez koniecznosci kazdorazowego przygotowania

koncow przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomocg oston izolacyjnych.

Pozostaty osprzet — ulatwia montaz i zwigksza bezpieczenstwo obstugi; wyr6zni¢ mozna

kilka grup materiatow: oznaczniki przewodow, dtawnice, zlaczki i szyny, zaciski ochronne

itp.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy beda dobrane tak, aby sprawdzi¢, ze instalacja
zostala wykonana zgodnie =z =zakladang wysoka jakos$cig, zalozeniami inwestora,
uzgodnieniami, Unifikacja 1 adekwatnymi normami. Wszystkie urzadzenia 1 sprzet
pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inwestora.
Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $Swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w

dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
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4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢

zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa oraz poleceniami Inwestora. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego

przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie

Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub

wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za

ich doktadno$¢. Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

4.1. Zestawienie rodzaju robot

>

YV V V VY

wykonanie tras kablowych,

uktadanie przewodow w gotowych trasach kablowych,
montaz rozdzielni zasilajacej,

montaz gniazd zasilajacych,

pomiary,

ochrona przeciwprzepigciowa.

4.1.1. Ukladanie przewodow w gotowych trasach kablowych

>

stosowa¢ przewody z zyla ochronna PE w kolorze zo6tto - zielonym i na napigcie
znamionowe 450/750V

przewody uktada¢ z zachowaniem sily wciggania 1 promieni gigcia zgodnie ze
specyfikacja producenta kabli;

kable prowadzi¢ w jednej plaszczyznie, tj. nie wolno owija¢ kabli dookota rur,
kolumn, itp.

przejscia przewodow przez Sciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla
danej przegrody budowlanej;

uktadajac przewody nalezy wyrdwnac trase tak, aby w korytku nie bylo wybrzuszen,
narazajacych izolacj¢ przewodoéw na uszkodzenie;

przy domierzaniu przewodow nalezy przewidzie¢ rezerw¢ umozliwiajaca
pozostawienie w puszkach (lub przy montowanych urzadzeniach) koncow przewodow
o dlugosci niezbednej do wykonania potaczen; przewody nalezy ucina¢ szczypcami;

kable instalacji zasilajacej prowadzi¢ oddzielnie od kabli instalacji teletechniczne;;
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4.1.2. Rozdzielnice zasilajace

Rozdzielnice zasilajaca montowa¢ jako wtynkowa w miejscu zgodnie z projektem.
Rozdzielnice wyposazy¢ zgodnie z projektem wykonawczym w zamki, roztaczniki
izolacyjne, wylaczniki nadmiarowo-pradowe, wylaczniki réznicowo-pragdowe z cztonem
nadmiarowym, ochronniki przeciwprzepi¢ciowe.
4.1.3. Pomiary
Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ pomiary wykonanej instalacji zasilajacej, sporzadzic¢
protokoty i dolaczy¢ je do dokumentacji powykonawczej. Do przeprowadzenia pomiarow
nalezy uzywaé¢ miernikOw posiadajacych aktualne atesty legalizacyjne. Nalezy wykonaé
nastgpujace pomiary instalacji elektryczne;:

» pomiar rezystancji izolacji,

» pomiar skuteczno$ci dzialania zastosowanego zabezpieczenia przed zwarciem i

porazeniem pradem elektrycznym,

» sprawdzenie ciaglosci przewodow ochronnych,

» Dbadanie wylacznikow réznicowo - pradowych.
4.1.4. Ochrona przeciwprzepi¢ciowa
ZYacze kablowe zostanie wyposazone w ochronniki przepig¢ typu T1. Rozdzielnice w
budynku zostang wyposazone w ochronniki przeciwprzepigciowe klasy ,,T2” (zawarte w
czesci ogolnych instalacji elektrycznych).
4.2. Dokumentacja projektowa
Jakiekolwiek zmiany w wykonaniu robdt wymagaja zmiany dokumentacji. Koszty
wprowadzenia zmian s3 po stronie Wykonawcy.
4.3. Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ dokumentacj¢ powykonawcza z naniesionymi
zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotgczy¢ atesty

zastosowanych urzadzen oraz protokotly z przeprowadzonych pomiaroéw.
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5. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci oraz odbior robdt powinny by¢ przeprowadzona zgodnie z dokumentacija
techniczng oraz normg PN-IEC 60364. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone
zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robodt i
jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania badan
materialdw oraz robdt. Wykonawca dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaty prawidlowo
wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inwestor
bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materiatow ponosi Wykonawca.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno
podlega¢ posiadanie odpowiednich uprawnien przez pracownikow, w szczegdlnosci

odpowiednie uprawnienia elektryczne.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
» odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
» odbiorowi czeSciowemu,

> odbiorowi ostatecznemu,

> odbiorowi pogwarancyjnemu.
6.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora. Gotowos$¢ danej czeSci
robot o odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia 0 tym

fakcie Inwestora. Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie

43/47



dokumentoéw zawierajacych komplet wynikow badan w oparciu o przeprowadzone pomiary,

w konfrontacji z dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

6.3. Odbioér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czegs$ci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru

robot dokonuje Inwestor.
6.4. Odbior ostateczny robot

Podstawg do dokonania odbioru ostatecznego jest poprawne dziatanie instalacji, ktora zostata
wykonana zgodnie z projektem, uzgodnieniami Inwestora i z umowa. Odbidr ostateczny robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny iloSciowej, jakosciowej i funkcjonalnej na
podstawie: przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow wykonanych przez
Wykonawce, oceny wizualnej, zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa oraz
pomiaréw 1 testow instalacji wykonanych w trakcie odbioru. Catkowite zakonczenie robot
oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora.
Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot. Odbioru ostatecznego robdt dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan 1 pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacjg projektowa. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z
realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadku
stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

6.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
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dokumentacj¢ powykonawcza,

certyfikaty i karty katalogowe zastosowanych urzadzen,

YV V VY

instrukcje obstugi oraz skrécong instrukcje obstugi systemu

» wyniki pomiarow i testow,
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
6.6. Odbidér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

7. ROZLICZENIE ROBOT

Sposob rozliczenia robdt zgodnie z umowa zawartg pomigdzy Inwestorem, a Wykonawca

robot.

8. DOKUMENTY ZWIAZANE

Podstawa do wykonania prac sa elementy dokumentacji projektowej, wszelkie wymagania 1
uzgodnienia z Inwestorem, adekwatne normy, aprobaty techniczne, przepisy oraz inne
dokumenty, jak rdwniez ustalenia techniczne, instrukcje stanowiskowe, w szczeg6lnosci nizej
wyspecyfikowane:

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢:1 Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje.

PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Cze$¢ 4-42: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego.

PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Cz¢$¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-HD 60364-4-443:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Cze¢$¢: 4-443:

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed zaburzeniami napigciowymi i
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zaburzeniami elektromagnetycznymi - Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub
faczeniowymi.

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czeg$¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

PN-I1EC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo
- Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czes¢ 5-51:
Dob6r i montaz wyposazenia elektrycznego - Postanowienia og6lne.

PN-I1EC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego - Obcigzalno$¢ pradowa dlugotrwata przewodow.
PN-I1EC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobédr i
montaz wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-HD 60364-5-534:2012 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 5-53: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Odlgczanie izolacyjne, tgczenie i sterowanie - Sekcja
534: Urzadzenia do ochrony przed przepigciami.

PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 5-54: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Uktady uziemiajace i przewody ochronne.

PN-EN 62305-1:2011 Ochrona odgromowa - Cz¢s$¢ 1: Zasady ogodlne.

PN-EN 62305-2:2012 Ochrona odgromowa - Cz¢$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem.

PN-EN 62305-3:2011 Ochrona odgromowa - Czg¢$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i
zagrozenie zycia

PN-EN 62305-4:2011 Ochrona odgromowa - Cz¢$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i elektroniczne
w obiektach.

PN-HD 60364-5-559:2012 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Cz¢$¢ 5-559: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe.
PN-HD 60364-5-56:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg§¢ 5-56: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Instalacje bezpieczenstwa.

PN-EN 12464-2:2014-05 Swiatlo i oswietlenie - O$wietlenie miejsc pracy - Czes¢ 2: Miejsca
pracy na zewnatrz.

PN-EN 1838:2013-11 Zastosowania o§wietlenia - Oswietlenie awaryjne.

PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnego o§wietlenia ewakuacyjnego.
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Przepisy branzowe,

Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z
pdzniejszymi zmianami),

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.

U. z 2004 r. Nr 109, poz. 1156).
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