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DZIAL. OGOLNY



WYMAGANIA OGOLNE

Specyfikacja wymagania ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach budowy wybiegu dla pséw, zlokalizowanego w jednostce
ewidencyjnej Gorzow Wlkp. na osiedlu Stonecznym, na dzialce nr ewid. 086101_1.0006.1823 w obrebie nr 0006 Stoneczne.

ST.00.01 Zakres robot objetych ST:

Wymagania og6lne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi w ST:
ST.01. ROBOTY GEODEZYJNE

ST.02. ROBOTY ROZBIORKOWE

ST.03. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

ST.04. KORYTOWANIE PODLOZA

ST.05. NAWIERZCHNIA MINERALNO — ZWIROWA

ST.06. TRAWNIKI

ST.07. OGRODZENIE

ST.08. URZADZENIA MALEJ ARCHITEKTURY

ST.09. OSWIETLENIE TERENU

ST.00.02 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami inspektora nadzoru.
Dokumentacja projektowa wykonawcza zawiera¢ b¢dzie niezbedne rysunki, obliczenia i dokumenty.

ST.00.03 Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Podstawa wykonania i wyceny robdt jest dokumentacja projektowa, ST oraz przedmiary robdt, a wymagania wyszczegdlnione
w choéby jednym z nich sa obowigzujace dla wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentacji, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru i projektanta ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST a takze z innymi
przepisami obowigzujacymi.

Dane okreslone w dokumentacji i w ST nalezy uwazac za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji i za wiedza projektanta.

Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢
elementéw budowli to takie materialy nalezy niezwlocznie zastgpi¢ innymi, a roboty rozebra¢ na koszt wykonawcy.

Wszystkie materiaty stosowane do budowy obiektu powinny posiada¢ certyfikat lub aprobate techniczng a urzadzenia certyfikat
na znak bezpieczenstwa.

Przy wykonywaniu robot nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materiatdw oraz przepisy zwigzane i obowigzujace, w tym
rowniez te, ktore ulegly zmianie lub aktualizacji. W przypadku istnienia norm, atestow, certyfikatow, instrukcji ITB, aprobat
technicznych, §wiadectw dopuszczenia nic wyszczegolnionych w niniejszej dokumentacji a obowigzujacych, wykonawca ma
réwniez obowigzek stosowania si¢ do ich tresci i postanowien.

ST.00.04 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robdot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w
tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenia, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow i wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robot, wygody spotecznosci i innych. Ww. urzadzenia zabezpieczajace uniemozliwiaé beda wstgp osob postronnych na teren
budowy oraz uniemozliwia¢ dostep na teren budowy 0sob korzystajacych z terenu szkoty.

Fakt przystapienia do robdt wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z inspektorem oraz
przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okre§lonych przez inspektora nadzoru tablic informacyjnych.

Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

ST.00.05 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy bez wody stojace;j,

- podejmowaz wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczace ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje magazynow, wykopow i drog dojazdowych

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

.  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
. mozliwoscia powstania pozardw



ST.00.06 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonaweca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony p-poz.

Wykonaweca bgdzie utrzymywac sprawny sprzgt p-poz. wymagany przez odpowiednie przepisy w pomieszczeniach biurowych,
magazynach oraz maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0so6b
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot.

ST.00.07 Ochrona wlasnoS$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne takie jak rurociagi, kable, itp.
oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca obowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ inspektora nadzoru i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca niezwlocznie powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

ST.00.08 BHP

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢ aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

ST.00.09 Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Realizacja zadania nie wymaga podjgcia prac budowlanych, ktorych charakter, organizacja i miejsce prowadzenia moga
stwarza¢ ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. Kierownik budowy jest obowigzany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie, przed rozpoczgciem budowy, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajac specyfike
obiektu budowlanego i warunki prowadzenia robot budowlanych oraz umieszczenie na terenie budowy w miejscu widocznym
tablicy z ogloszeniem zawierajagcym podstawowe dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. Podczas realizacji
robot Kierownik budowy winien koordynowac realizacje zadan zapobiegajacych zagrozeniom bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia:
- przy opracowywaniu technicznych lub organizacyjnych zatozen planowanych robét budowlanych lub ich poszczegdlnych
etapow, ktore maja by¢ prowadzone jednoczesnie lub kolejno,
- przy planowaniu czasu wymaganego do zakonczenia robot budowlanych lub ich poszczegodlnych etapow,
Kierownik budowy jest zobowiazany do koordynowania dziatan zapewniajacych przestrzeganie podczas wykonywania robot
budowlanych zasad bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zawartych w przepisach prawa budowlanego oraz w planie
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, wprowadzanie niezbgednych zmian w informacji przygotowanej o wytycznych
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia przygotowanych przez Projektanta oraz w planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
wynikajacych z postgpu wykonywanych robdt budowlanych, podejmowanie niezbednych dziatan uniemozliwiajacych wstep
na budowe osobom nieupowaznionym.

W celu zapewnienia wymaganych warunkow bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zaleca si¢ wszelkie prace budowlane

prowadzi¢ w sposob zgodny z postanowieniami przepisow z zakresu Bezpieczenstwa i Higieny Pracy (Rozporzadzenie

Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogélnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy

DZ.U.Nr 129 poz. 844 z 1997 r.), a w szczegdlnosci:

- stanowiska pracy rozmiesci¢ uwzgledniajac odpowiedni do nich dostep,

- odpowiednio rozplanowac¢ przebieg drog wewngtrznych, stref pracy i przemieszczania si¢ maszyn,

- przestrzega¢ warunkoéw uzytkowania materiatdw budowlanych oraz dostepu do nich podczas wykonywania robot
budowlanych,

- utrzymywa¢ we wlaciwym stanie technicznym instalacje i elementy wyposazenia placu budowy,

- usuwane odpady i gruz przechowywa¢ w wyznaczonych do tego miejscach,

- utrzymywac teren budowy w nalezytym stanie czystosci i porzadku,

- przed rozpoczgciem robot budowlanych przygotowacd i uzgodnic¢ z projektantem plan organizacji pracy na budowie,

- zapewni¢ $rodki do informowania pracownikow o podejmowanych dziataniach dotyczacych bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia.

ST.00.10 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
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Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeknienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

ST.00.11 Materialy

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu budowy badz zlozone w miejscu
wskazanym przez inspektora nadzoru.

Jesli inspektor nadzoru zezwoli wykonawcy na uzycie tych materialdw do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatdw zostanie przewarto$ciowany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko
liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie zaptaceniem.

ST.00.12. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda potrzebne do wykonania robdt byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robodt i byly dostepne do kontroli przez
inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z inspektorem
nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawce.

ST.00.13. Sprzet

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nic spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typdw i jakosci z projektem organizacji robot zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

ST.00.14. Transport

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materialdw i sprzetu na i z terenu robot.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot i przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej,
ST i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nic odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé uzyte przez wykonawce pod
warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog publicznych na koszt wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

ST.00.15. Wykonanie roboét

WYKONAWCA JEST ODPOWIEDZIALNY ZA PROWADZENIE ROBOT ZGODNIE Z UMOWA ORAZ ZA JAKOSC
ZASTOSOWANYCH MATERIALOW I WYKONYWANYCH ROBOT, ZA ICH ZGODNOSC Z DOKUMENTACIJA
PROJEKTOWA, WYMAGANIAMI ST ORAZ POLECENIAMI INSPEKTORA NADZORU.

POLECENIA INSPEKTORA NADZORU BEDA WYKONYWANE NIE POZNIEJ NIZ W CZASIE PRZEZ NIEGO
WYZNACZONYM, PO ICH OTRZYMANIU PRZEZ WYKONAWCE, POD GROZBA ZATRZYMANIA ROBOT.

SKUTKI FINANSOWE Z TEGO TYTULU PONOSI WYKONAWCA.

ST.00.16. Kontrola jakosci robot
ST.00.16.1 Zasady kontroli

WYKONAWCA JEST ODPOWIEDZIALNY ZA PEENA KONTROLE ROBOT I JAKOSCI MATERIALOW.
WYKONAWCA ZAPEWNI ODPOWIEDNI SYSTEM KONTROLI, WEACZAJAC PERSONEL, LABORATORIUM,
SPRZET, ZAOPATRZENIE I WSZYSTKIE URZADZENIA NIEZBEDNE DO POBIERANIA PROBEK I BADAN
MATERIALOW ORAZ ROBOT.

DLA CELOW KONTROLI JAKOSCI I ZATWIERDZENIA, INSPEKTOR NADZORU UPRAWNIONY JEST DO
DOKONYWANIA KONTROLI, POBIERANIA PROBEK 1 BADANIA MATERIALOW U ZRODLA ICH
WYTWARZANIA. ZAPEWNIONA MU BEDZIE WSZELKA POTRZEBNA DO TEGO POMOC ZE STRONY
WYKONAWCY I PRODUCENTA MATERIALOW.

ST.00.16.2 Certyfikaty i deklaracje

Kierownik moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1.Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentdw technicznych,

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: PN lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie
ustanowiono PN, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w punkcie 11 ktore spetniaja wymogi ST W przypadku materiatow,
dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace
w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan bgda odrzucone.



Wykonawca rob6t zobowiazany jest do uzyskania stosownego certyfikatu dopuszczajacego plac zabaw do uzytkowania na
okres 1 roku, o ktorym mowa w PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie.

Wykonawca robot jest zobowiazany dostarczy¢ i dokona¢ montazu urzadzen zabawowych wskazanych w niniejszej
dokumentacji z zastrzezeniem, iz przeglady techniczne i certyfikacyjne, o ktorych mowa wyzej dla tych urzadzen moga by¢
dokonywane i wydawane przez dowolne, uprawnione do tego jednostki wskazane przez zamawiajacego, a w pozniejszym
czasie — przez uzytkownika obiektu.

ST.00.16.3 Dokumenty budowy
(1) Dziennik robot

Dziennik rob6t jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania wykonawcy terenu budowy do zakonczenia budowy. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika robot zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku rob6t beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku robdt bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby ktora dokonata zapisu, z podaniem
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane technikg trwata, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot. Obmiary
wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Pozostale dokumenty
a) plan bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencja na budowie.

(4) Przechowywanie dokument6w budowy

Dokumenty bgdg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym, zaginigcie ktoregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
beda dostepne dla inspektora nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie inwestora.

ST.0017. Obmiar robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie odbioru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaréw beda wpisywane do rejestru
obmiarow.

ST.00.18. Odbiér robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czgsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

ST.00.19. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalona dla danej pozycji
kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ podana przez wykonawce w
danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej i w dokumentacji projektowe;.

ST.00.20. Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994 r poz. 414 z pdzn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75 poz. 690).

Ustawa z dnia 17.05.1989-Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30 poz.163z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 10.06.1994 - Ustawa o zamowieniach publicznych (Dz.U. Nr 76, p6zn. 344 i 130 poz.645 z pézn. zm.).
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie



ST.01-09 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



ST.01. ROBOTY GEODEZYJNE

1. Wstep

W zakres robot geodezyjnych, zwiagzanych z wytyczeniem elementéw wybiegu dla pséw wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtéwnych i punktdéw wysoko$ciowych w oparciu o
domiar do istniejacych elementéw zagospodarowania terenu oraz siatke 1,0 m x1,0 m,

b) uzupetnienie punktéw gtownych dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. Materialy

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST.00.

Do utrwalenia punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugos$ci okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dfugosci od 0,04 do 0,05 m. "Swiadki" powinny mie¢
dhugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny. Siatke 1,0 m x 1,0 m nalezy wykona¢ w formie taw sznurkowych.

3. Sprzet

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.

Sprzet pomiarowy do wyznaczenia sytuacyjnego i punktow wysokosciowych:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- 1aty’

- tasmy stalowe, szpilki,

- paliki drewniane, sznury lub linki do taw sznurkowych.

Sprzet stosowany do wyznaczenia sytuacyjnego i punktow wysokosciowych powinien zapewnia¢ uzyskanie wymagane;j
doktadnos$ci pomiaru.

4. Transport.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu w ST.00.
Sprzet i materiaty do robot geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST.00.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i

wspotrzedne punktow glownych oraz reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu

punktéw gtéwnych i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych okre§lonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawcg. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiar6w przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne i punkty posrednie musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczefn w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej
realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych i punktow wysokosciowych.

Punkty gltéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu palikow drewnianych $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni przy uzyciu bolcoéw stalowych $rednicy 5 mm i
dhugosci od 0,04 do 0,05 m. "Swiadki" powinny mieé¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

5.4. Wytyczenie obiektow budowlanych
Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego,
przy wykorzystaniu domiaru do istniejacych elementow zagospodarowania terenu oraz osnowy w formie siatki 1,0 x 1,0 m,
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okreslonej w dokumentacji projektowej. Obiekty budowlane powinny by¢ wyznaczone w punktach glownych i w punktach
posrednich w stopniu wystarczajacym do jednoznacznego okreslenia ksztattu koryta oraz lokalizacji elementow urzadzen
zabawowych podlegajacych kotwieniu w gruncie. Zakres tolerancji w wytyczaniu ksztattu koryta oraz lokalizacji elementow
urzadzen matej architektury powinien wynosi¢ nie wigcej niz 0,25 m. Dopuszcza si¢ wykonanie osnowy o wigkszym podziale
np. 2,0 x 2,0 m, 5,0 x 5,0 m jednakze z zachowaniem opisanej wyzej tolerancji przy wytyczaniu obiektow.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie rzednych krawedzi koryta na powierzchni terenu (okre$lenie
granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi koryta nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegto$¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowac¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii elementow budowlanych.

6. Kontrola jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00.

Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.
Jednostka obmiarowg jest punkt geodezyjny w terenie.

8. Odbior robét

Ogo6lne zasady odbioru robdt podano w ST.00.
Odbidr robot zwigzanych z wytyczeniem geodezyjnym obiektow budowlanych nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. Podstaw a platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych i punktéw wysokos$ciowych,

- uzupehienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwigzane

I. Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna oshowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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ST.02. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania rob6t rozbiorkowych.

Specyfikacja Techniczna obejmuje wykonanie robot rozbiorkowych :

— Usunigcie istniejgcej nawierzchni asfaltowej wraz z podbudowa,

— Usunigcie istniejgcej rabaty o konstrukcji betonowej.

Za jako$¢ wykonanych robét i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz z ogdélnymi wymaganiami podanymi w ST
odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2. Materialy
Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych powinni by¢ zaopatrzeni w komplet potrzebnych narzedzi oraz odziez
robocza, kaski, okulary i rekawice ochronne.

3. Sprzet

Sprzet stosowany przy wykonywaniu rob6t rozbiorkowych to: mioty, fomy, topaty, drobny sprzet mechaniczny. Ilo$¢ i rodzaj
zastosowanego sprzetu do wykonania robot rozbidrkowych oraz wywiezienia gruzu i ziemi powinien by¢ okreslony w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera kontraktu.

4. Transport

Srodki transportu stosowane przy wykonywaniu rob6t rozbiérkowych to: samochody samowytadowawcze. 110§¢ i rodzaj
zastosowanych $rodkéw transportu do wywiezienia gruzu i ziemi powinien odpowiada¢ pod wzgledem ilosci i typow
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera kontraktu.

5. Wykonanie robét

Wymagania ogdlne wykonania robdt zostaty okreslone w ST.00.

Roboty rozbiorkowe nalezy wykonywac w zakresie zgodnym z dokumentacja projektowa.

Nie dopuszcza si¢ uzycia sprz¢tu mechanicznego w postaci mtotow pneumatycznych. Roboty nalezy wykonywaé pod $cistym
nadzorem i bezwzglednie stosowac wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace i ochronne. Gruz z
rozebranych elementéw nalezy uktada¢ w pryzmy, a nastgpnie wywiez¢ do wskazanej jednostki utylizacji.

6. Kontrola jakoS$ci robét

Ogolne wymagania podano w ST.00. Po wykonaniu prac rozbiérkowych nalezy dokona¢ ich oceny. Roboty rozbiorkowe
powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym, zgodnie ze sztukg budowlang. Warunkami technicznymi oraz
wymaganiami BHP.

7. Obmiar robot
Rozbieranie elementéw murowych i zelbetowych obmierza sic w m®. Wywiezienie gruzu obmierza si¢ w m°.

8. Odbior robét
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacjg techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robdt po zakonczeniu i odbiorze elementu.

10. Przepisy zwiazane
Remonty i modernizacje budynkéw — praca zbiorowa.
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ST.03. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
1. Wstep

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub
darniny, wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do powtornego

uzycia nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki,

- lopaty, szpadle i inny sprz¢t do rgcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzgtu.

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtornego uzycia, nalezy stosowac:

- noze do cigcia darniny,

- lopaty i szpadle.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darning nalezy przewozié¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtérnego
zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5. Wykonanie robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST.00.

Teren pod budowe elementéw wybiegu dla pséw projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia np. przy umacnianiu skarp oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami zawartymi w dokumentacji projektowej
lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robdt (zmienna grubo$é warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie
robdt, jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢é z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug
faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac
humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym. Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cigé w regularne, prostokatne
pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od
0,05 do 0, 1 m. Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtornym wykorzystaniem
musi by¢ sktadowana, to zaleca si¢ jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to
nalezy ja magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy sktadowaé w warstwach trawa do
dotu. W pozostalym okresie darning nalezy skladowa¢ warstwami na przemian trawa do goéry i trawa do dolu. Czas
sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darning nie nadajaca si¢ do powtdérnego wykorzystania nalezy usunaé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00.
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu lub/i darniny.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.
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9. Podstawa platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.

Cena 1 m? wykonania robét obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. Przepisy zwigzane
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ST.04. KORYTOWANIE PODLOZA

1. Wstep

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego w ramach budowy wybiegu dla psow .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem Kkoryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z

nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie Koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot podano w OST.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ za krawedzig (korong) koryta lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach
opisanych w ST.01.

Rodzaj sprzetu, a w szczegodInosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg roboty i do
trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i
zaggeszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.3.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzgdne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtgbokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rz¢dnych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w
tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy kontynuowaé do
osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Strefa Innych drog
korpusu Ruech Ruch mniejszy
etezki od ciezkiego -
ibardzo-eiezld zjazdy i
{jezdniai-zatoki (chodniki)
BUS)
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 160 0,97
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Z uwagi na zwigkszone wymagania dotyczace udarnosci podtoza dopuszcza si¢ zastosowanie wskaznika zageszczenia podtoza
1s=0,95.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg
zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podioza
wedilug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.
5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i
zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakoS$ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych, zageszezenia koryta i wyprofilowanego
podloza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanego koryta
i wyprofilowanego podtoza
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwos$¢
i pomiar6w badan i pomiarow
1 | Szerokos¢ koryta 10razynal km
2 | Réwno$¢ podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | R6wnos¢ poprzeczna 10 razy nal km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
Rzgdne wysoko$ciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie | co 100 m
7 Zaggszczenie, wilgotnosc w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
gruntu podtoza raz na 400 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownosc¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne

z dokumentacjg projektowa z tolerancjg = 0,5%.

6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza

i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +£5 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST.

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zaggszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. Przepisy zwigzane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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ST.05. NAWIERZCHNIA MINERALNO — ZWIROWA

1. Rodzaje robot
Wykonanie nawierzchni mineralno — zwirowej wybiegu dla psow.

2. Uzywane materialy i zakres prac

2.1. Uzywane materialy (uklad od goéry):
- Warstwa wierzchnia - naturalne kruszywo mineralne gr. 3,0 cm:
Wilgotnos¢ opt. 9,4%
Wsp. filtracji 8,1*10-3 [cm/s]
Max. gesto$¢ szkieletu mineralnego 2,00 [g/cm3]
Wytrzymato$¢ powierzchni na $cinanie DIN 18035-5 76,8 [KN/m2]
Uziarnienie:
Ziarna > 0,5 mm 70,09 %
Ziarna > 0,25 mm 80,05 %
Ziarna > 0,063 mm 91,80 %

- Warstwa dynamiczna - naturalne kruszywo mineralne gr. 5 cm:
Wilgotnos$¢ opt. 10,8 %
Wsp. filtracji 6,6*10-3 [cm/s]
Max. gesto$¢ szkieletu mineralnego 2,00 [g/cm3]
Wytrzymato$¢ powierzchni na $cinanie DIN 18035-5 81,6 [kKN/m2]
Uziarnienie:
Ziarna > 0,5 mm 75,09 %
Ziarna > 0,25 mm 82,46 %
Ziarna > 0,063 mm 93,80 %

- Podbudowa z mieszanki kruszywa tamanego, naturalnego gr. 12,0 cm:
wodoprzepuszczalno$é k* = 0,01 cm/s
mieszanka kruszywa tamanego 0/32 mm wedtug ZTV T-StB 95 wersja z 2002 r. z tamanego kamienia
naturalnego,
udziat masowy frakcji >2 mm minimum 60%,
kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Nie dopuszcza sie stosowania
kruszywa z odpadow.

2.2. Zakres prac obejmuje

Sprawdzenie stopnia zageszczenia gruntu rodzimego i ewentualne doggszczenie,
Wykonanie obrzezy,

Utozenie podbudowy,

Utozenie warstwy dynamicznej,

Utozenie warstwy wierzchniej.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.

Sprzet do wykonania nawierzchni:

- Rowniarka - do rozscielenia poszczegodlnych warstw

Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. Transport
Uzyte $rodki transportu powinny zabezpieczy¢ przewozony piasek przed wyschnigciem, atmosferycznymi i segregacja. Uzyte
srodki transportu muszg uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

5. Zasady wykonywania robot

Nalezy zdja¢ warstwe gruntu o grubos$ci okoto 18 cm, sprawdzi¢ stopien zageszczenia i ewentualnie dogesci¢ wg ST 01.04.
Obrzeza betonowe 6x20 cm wbudowac na tawie oporowej z betonu C 8/10. Dostarczy¢ niezwiazang warstwe podbudowy i
wbudowac ze spadkiem 1% wraz z dopasowaniem do krawedzi Sciezki. Szerokos¢ wbudowania 2,50 m, grubos¢ wbudowania:
ok. 12cm w stanie zaggszczonym. Dostarczy¢ i wbudowaé warstwe dynamiczng o grubosdci warstwy rownej 5 cm w stanie
zageszczonym wraz z dopasowaniem do krawedzi $ciezki. Szeroko$¢ wbudowania 2,50 m, odchytka +/- 1 cm od wysokosci
nominalnej, mierzona fatg o dt. 4 m. Przed wtérnym zageszczeniem nawierzchni¢ nalezy nawodni¢. Wtérne zaggszczenie
musi odby¢ si¢ dynamicznie. Dostarczy¢ i wbudowaé warstwe wierzchnig wraz z dopasowaniem do krawedzi

$sciezki. Szerokos¢ wbudowania 2,50 m, grubo$¢ wbudowania 3 cm, w stanie zaggszczonym, odchytka +/- 1cm wysokosci
nominalnej, mierzona tatg o dt. 4 m. Wielokrotnie zageszczac za pomocag walca statycznego, naprzemiennie nawadniajac
budowang nawierzchni¢. Nalezy nawadnia¢ nawierzchni¢ do momentu nasycenia woda na catej powierzchni. W fazie
wysychania, kiedy nawierzchnia jest wcigz wilgotna, zageszcza¢ walcem statycznym na zmiang: wzdtuz i w poprzek
nawierzchni. Nalezy przy tym unika¢ przemieszczania si¢ materialu wierzchniego. Nawadnianie i zageszczanie powtarza¢ do
momentu uzyskania stabilnego i trwatego podtoza.
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6. Kontrola jakosci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi.
Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie
wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wilasciwosci okreslone w pkt 2.2 niniejszej ST.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;.

Zaggeszczenie koryta powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Kontrole zaggszczenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz 2 raz na 1000 m?,
lub wedlug zalecen Inzyniera.

Nierownosci nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

Roznice pomigdzy rz¢dnymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé¢ 2 cm.
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ roézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz 10%.

7. Obmiar robot
Wykonanie nawierzchni obmierza sie w m®.

7. Odbior robot
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

8. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot po zakoficzeniu i odbiorze elementu.

Cena wykonania 1 m* warstwy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualng naprawg¢ podloza,

— przygotowanie kruszywa,

— dostarczenie kruszywa na miejsce wbudowania,

— rozlozenie kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w Specyfikacji Technicznej,

— utrzymanie kruszywa w czasie roboét, $rodki zaradcze chronigc warstwe przed pogorszeniem si¢ jakosci i niekorzystnym
wplywem wody i sprzetu wykonawczego.

9. Przepisy zwigzane i obowiazujace

PN-B-11113 z 1996 r.,/Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych/
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.10.2005r. W sprawie rodzajow i warunkow stosowania srodkow jakie
mogg by¢ uzywane na drogach publicznych, ulicach oraz placach (Dz.U. z 2005r. Nr 230 p0z.1960).
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ST.06. TRAWNIKI

1. Rodzaj robét
Wykonanie nawierzchni trawiastej z zasiewu. Pielggnacja zieleni.

2. Uzywane materialy i wykonywane czynnosci

Uzywane materialy

Nasiona traw — mieszanka uniwersalna

Ziemia organiczna gr. 5 cm - ziemia rodzima - powinna by¢ zdj¢ta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana
w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci. Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie
moze by¢ zagruzowana, przerosnieta korzeniami. zasolona lub zanieczyszczona chemicznie. Nawozy sztuczne mineralne.
Woda do podlewania powinna odpowiada¢ wymaganiom co najmniej PN-88/B-32250 ,,Materiaty budowlane. Woda do zapraw
i betonéw."

Wykonywane czynnos$ci

Oczyszczenie terenu z resztek budowlanych, wywiezienie gruzu i $mieci

Przekopanie reczne gleby na glebokos$¢ 10 cm

Rozscielenie warstwy ziemi organicznej gr. 10 cm,

Wyrdéwnanie i ewentualne zwatowanie ziemi,

Wykonanie zasiewu trawy,

Ewentualne uwatowanie zasiewu.

Pielegnacja trawnikow.

3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci 1 zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogélnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

5. Zasady wykonywania robot

5.1. Wykonanie nawierzchni trawiastej z zasiewu.

Trawniki wymagaja trwate spulchnienie na glgboko$é 20 cm. Rozscieli¢ 5 cm warstwe zyznej gleby.

Doda¢ kompost torf tub obornik. Odczyn gleby powinien by¢ lekko kwasny. Powierzchnia gleby musi by¢ doktadnie
wyroéwnana i zwatowana lekkim watem oraz ptytko zagrabiona. Trawg wysiewaé w pogode bezwietrzng. gdy

wilgotnos¢ powietrza i gleby jest umiarkowana. Wysiane trawy nalezy nakry¢ za pomocg kolczatek, a nastgpnie
uwatowac. Trawniki nalezy wykona¢ po zakonczeniu wszystkich prac budowlanych.

5.2. Pielegnacja zieleni.

Pierwsze koszenie nalezy wykona¢, gdy trawa osiagnie 10 cm. Utrzymac wysoko$¢ cigeia 3-4 cm od ziemi. Po

koszeniu trawe wygrabi¢ i podla¢. Podlewac¢ czesto i obficie. Chwasty nalezy usuwac po wzejsciu trawy za pomocg srodkow
chwastobodjczych lub mechanicznie. Nawozenie przynajmniej raz w sezonie. Napowietrzanie i watlowanie - po pierwszym
skoszeniu oraz na wiosn¢ przed rozpoczgciem wegetacji.

6. Metody i zakres kontroli

Kontrola robot w zakresie siewu i pielegnacji trawnikéw polega na sprawdzeniu:
- przygotowanego podloza pod zasiew,

- materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakos$ciowych,

- przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

- prawidlowosci roztozenia nasion,

- prawidlowego watowania,

- zasilania nawozami mineralnymi,

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogoélne".

7. Obmiar robot
Wykonanie zatozenia i pielegnacji trawnikéw obmierza sie w m?.

8. Odbior robot
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

10. Przepisy zwiazane i obowiazujgce

Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".
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ST.07. OGRODZENIE

1. Rodzaj robét
Wykonanie ogrodzenia z siatki na shupkach stalowych

2. Uzywane materialy i wykonywane czynnosci

Uzywane materialy

Stupki z rur stal. 60x40x3 mm dt. catk. 2,8 m, wys. n.p.t. 2,0 m ocynkowane i powlekane w kolorze zielonym,

Segmenty z siatki stalowej zgrzewanej z przg¢stami 2500x2030 mm z drutu min. @4 mm o polach 50x200 mm ocynkowane i
powlekane w kolorze zielonym,

Uchwyty systemowe producenta,

Beton C20/25 do wykonania stop fundamentowych.

Wykonywane czynnos$ci

Wykonanie fundamentéw betonowych do osadzenia stupkow,
Zamontowanie stupkow stalowych ogrodzenia,
Zamontowanie przgset siatki,

Zamontowanie furtek,

3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci 1 zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogolnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

5. Zasady wykonywania robot

Wytyczy¢ przebieg ogrodzenia zgodnie z ST.01. Przygotowa¢ elementy betonowe i osadzi¢ w nich stupki na glebokos¢ min. 70
cm (80 cm p.p.t.). Przesta siatki przymocowaé uchy watami systemowymi do stupkow. Siatka powinna by¢ mocowana.
Osadzi¢ furtki przygotowane w wytworni.

6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogolne".

Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na doktadnos$¢é wykonania potaczen oraz jakos$¢ zabezpieczenia konstrukcji

przed korozjg. Shupki ogrodzenia powinny by¢ zakotwione na odpowiednig glebokos¢ w stopach

fundamentowych (min. 40 cm) i by¢ osadzone w pionie. Siatka ogrodzeniowa powinna by¢ zamocowane do

ramek w sposob trwaty 1 wykazywac odpowiednig sztywno$¢. Furtki wejsciowe powinny by¢ zamontowane w

pionie i umozliwia¢ prawidlowe zamykanie.

Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym, zgodnie ze sztuka budowlang oraz
warunkami BHP.

7. Obmiar robét
Wykonanie ogrodzenia obmierza si¢ w mb.

8. Odbior robot
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnosci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

10. Przepisy zwiazane i obowiazujace

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych - Arkady 1989.

Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

PN-90/B-03200  Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-77/B-06200  Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
PN-78/M-69011  Spawalnictwo. Ztacza spawane w konstrukcjach stalowych. Podziat i wymagania.
Instrukcje ITB stosowania i wykonania oston systemowych.
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ST.08. OBIEKTY MALEJ ARCHITEKTURY

1. Rodzaj robot
Montaz obiektow matej architektury

2. Uzywane materialy i wykonywane czynnos$ci

Uzywane materialy:

2.1 Réwnowaznia

Wymiary: 3,60 x 0,55 m (tolerancja 10%)

Wysokos¢ catkowita: 0,9 m (tolerancja 10%)

Specyfika materialowa:

Konstrukcja:

— stal ocynkowana, malowana proszkowo,

— plyta polietylenowa HDPE gr. min. 15 mm,

— ptyta (sklejka) antyposlizgowa, wodoodporna typu HEXA gr. min. 18 mm,

— plyta antyposlizgowa podestowa HPL, wodoodporna gr. min. 6 mm

Sruby: Wszelkie $ruby i mocowania wystawione na dziatanie warunkéw zewnetrznych nierdzewne.
Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.2 Koto obrecz

Wymiary: 1,55 x 0,12 m (tolerancja 10%)
Wysokos¢ catkowita: 1,70 m (tolerancja 10%)
Specyfika materiatlowa:

Konstrukcja:

— stal ocynkowana, malowana proszkowo,

— plyta polietylenowa HDPE gr. min. 15 mm,
— polietylenowe obrecze.

Sruby: Wszelkie $ruby, mocowania i fancuchy wystawione na dziatanie warunkéw zewnetrznych nierdzewne.

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.3 Pochylnia

Wymiary: 3,95 x 1,00 m (tolerancja 10%)

Wysokos¢ catkowita: 1,65 m (tolerancja 10%)

Specyfika materialowa:

Konstrukcja:

— stal ocynkowana, malowana proszkowo,

— plyta polietylenowa HDPE gr. min. 15 mm,

— ptyta (sklejka) antyposlizgowa, wodoodporna typu HEXA gr. min. 18 mm,

— plyta antyposlizgowa podestowa HPL, wodoodporna gr. min. 6 mm

Sruby: Wszelkie $ruby i mocowania wystawione na dzialanie warunkéw zewnetrznych nierdzewne.
Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.4 Plotek do przeskokow

Wymiary: 2,10 x 0,4 m (tolerancja 10%)
Wysokos¢ catkowita: 1,00 m (tolerancja 10%)
Specyfika materialowa:

Konstrukcja:

— stal ocynkowana, malowana proszkowo,

— plyta polietylenowa HDPE gr. min. 15 mm,

Sruby: Wszelkie $ruby, mocowania i fancuchy wystawione na dziatanie warunkéw zewnetrznych nierdzewne.

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.5 Lawka parkowa z oparciem

Wymiary: 1,86 x 0,67 m (tolerancja 10%)

Wysoko$¢ catkowita: 0,80 m (tolerancja 10%)

Specyfika materiatowa:

Konstrukcja:

— elementy metalowe wykonane ze stali czarnej S235JR oczyszczonej w procesie piaskowania,

— antyposlizgowa ptyta podestowa HPL HEXA o grubosci 10 mm,

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.6 Altana

Wymiary: 3,01 x 3,19 m (tolerancja 10%)

Wysoko$¢ catkowita: 2,44 m (tolerancja 10%)

Specyfika materiatowa:

Konstrukcja:

— $cianki z kolorowego tworzywa HPL o grubosci 13 mm,
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— plyty $cianek z kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubosci 15 mm, najwyzszej jakosci,
— elementy metalowe wykonane ze stali czarnej S235JR oczyszczonej w procesie piaskowania,

— elementy ztaczne takie jak wandaloodporne $ruby i nakretki wykonane ze stali nierdzewnej,

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.7 Kosz na odpady

Wymiary: 0,43 x 0,43 m (tolerancja 10%)

Wysokos$¢ catkowita: 0,80 m (tolerancja 10%)

Specyfika materialowa:

Konstrukcja:

— $cianki z kolorowego tworzywa HPL o grubos$ci 13 mm,

— elementy metalowe wykonane ze stali czarnej S235JR oczyszczonej w procesie piaskowania,
Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.8 Kosz do selektywnej segregacji odpadow

Wymiary: 1,75 x 0,35 m (tolerancja 10%)

Wysokos¢ catkowita: 1,03 m (tolerancja 10%)

Pojemnos¢ jednego segmentu: 65 1 (tolerancja 10%)

Specyfika materiatlowa:

Konstrukcja:

— ze stali ocynkowanej, malowanej proszkowo.

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.9 Kosz na psie odchody

Wymiary: 0,50 x 0,48 m (tolerancja 10%)

Wysoko$¢ catkowita: 1,00 m (tolerancja 10%)

Specyfika materiatlowa:

Konstrukcja:

— konstrukcja stalowa ze stali ocynkowanej, malowanej proszkowo,

— plyta polietylenowa HDPE gr. min. 15 mm,

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

2.10 Tablica informacyjna

Wymiary: 0,49 x 0,08 m (tolerancja 10%)

Wysoko$¢ catkowita: 1,80 m (tolerancja 10%)

Specyfika materiatlowa:

Konstrukcja:

— konstrukcja stalowa ze stali ocynkowanej, malowanej proszkowo,

— plyta polietylenowa HDPE gr. min. 15 mm,

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych producenta.

3. Wykonywane czynnoSci

—  Wykonania fundamentoéw betonowych do osadzenia elementéw urzadzen matej architektury z betonu klasy min. C16/20
lub innym wg wytycznych dostawcy,

—  Ustalenie usytuowania i poziomoéw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

5. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

6. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogolnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

7. Zasady wykonywania robét
Montaz urzadzen zabawowych powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentéw na podstawie wymagan
ogolnych ST oraz $cisle wg instrukcji producenta.

8. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogo6lne".

Po wykonaniu konstrukcji nalezy dokona¢ oceny za pomocg optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwrdcié szczegdlna uwage na doktadnos¢ wykonania polaczen oraz jako$¢ zabezpieczenia
konstrukcji przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztuka budowlang oraz warunkami BHP.

9. Obmiar robét
Wykonanie elementéw zabawowych obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.
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10. Odbiér robét
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczna i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

11. Podstawa platnosci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

12. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".
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ST.09. OSWIETLENIE TERENU

1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budowa
o$wietlenia zewnetrznego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie o§wietlenia

zewngtrznego. W zakres prac wchodza roboty montazowe :

- montaz stupéw o$wietleniowych stalowych, okraglych ocynkowanych h=4,0 m z fundamentem  prefabrykowanym
betonowym

- montaz opraw oswietleniowych LED o mocy 35W,

- montaz kabli o$wietleniowych YKY zo 4x6 mm?,

- wtym:

- wykonanie i zasypanie wykopow pod fundamenty stupow

- montaz shupow

- montaz opraw o$wietleniowych

- wykopanie i zasypanie rowoéw kablowych

- nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego oraz na utozonym w rowie kablu

- ulozenie kabla w rowie kablowym

- wykonanie podtaczenia projektowanego kabla do tabliczki bezpiecznikowej w istn. stupie oswietleniowym.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w STO.

2.2. Materialy budowlane

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.
2.24.
2.2.5.

2.2.6.

2.2.7.

CEMENT - Do wykonania fundamentéw betonowych pod shupy zaleca si¢ stosowanie cementu portlandzkiego marki
35 bez dodatkéw, spetniajacego wymagania PN-90/B-30000. Cement powinien by¢ dostarczany w opakowaniach
spetniajacych wymagania BN-88/6731-08.

PIASEK .- Piasek do uktadania kabli w ziemi i wykonania fundamentéw pod shupy o§wietleniowe powinien odpowiadac
wymaganiom BN-87/6774-04.

ZWIR - Dla wykonania fundamentéw betonowych nalezy stosowaé kruszywo (zwir) odpowiadajacy wymaganiom BN-
66/6774-01.

WODA - Woda powinna by¢ "odmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250.

FOLIA OSTRZEGAWCZA - Foli¢ ostrzegawcza PCV stosowa¢ dla ochrony kabli przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Nalezy uzywa¢ folii kalandrowanej z uplastycznionego PCV Koloru niebieskiego o grubosci 0,5 - 0,6
mm, gat . |. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN68/6353-03.

FUNDAMENTY PREFABRYKOWANE - Pod slupy os$wietleniowe zaleca si¢ stosowanie fundamentow
prefabrykowanych. Prefabrykaty powinny by¢ wykonane wg Dokumentacji Projektowej uwzgledniajacej parametry
wytrzymato$ciowe i warunki w jakich beda pracowaty. Ogélne wymagania dotyczace fundamentow okreslone saw PN-
80/B-03322.

RURY NA PRZEPUSTY KABLOWE - Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatow trudnopalnych,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.

Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit §ciskajacych, z jakimi nalezy liczy¢
si¢ w miejscu ich ulozenia. Wnetrza Scianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygladzajaca ich
powierzchnig, dla utatwienia przesuwania si¢ kabli. Zaleca si¢ stosowaé przewody DVK 50. Rury powinny odpowiadaé¢
wymaganiom normyPN-80/H-74219.

2.3. Materialy elektryczne

2.3.1.

2.3.2.

KABLE ELEKTROENERGETYCZNE - Przy budowie linii kablowych o$wietleniowych nalezy stosowa¢ kable
zgodne z Dokumentacja Projektowa. W kablowych liniach elektroenergetycznych nalezy stosowac kable typu: YKY-zo
wg P-93/E-90401 o napigciu znamionowym 1 KV.

OPRAWY OSWIETLENIOWE - Zastosowane oprawy o$wietleniowe ze zrédtem $wiatta LED 0 mocy 35W. Nalezy
stosowac oprawy o konstrukeji zamknigtej i stopniu zabezpieczenia przed wptywami zewngtrznymi komory lampowej
IP34 i I klasa ochronnosci. Elementy oprawy takie jak: uktad optyczny i korpus powinny by¢ wykonane z materialow
nierdzewnych zgodnie z PN-79/E-06314.
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2.3.3. SLUPY OSWIETLENIOWE STALOWE - Stalowe stupy ocynkowane powinny by¢ wykonane z tasmy stalowej
grubos$ci nie mniejszej niz 3 mm, gigtej na profil wielokata foremnego o statej zbieznosci. Zabezpieczenie
antykorozyjne powinna stanowi¢ cynkowa powloka na zewnatrz i wewnatrz stupa o grubosci nie mniejszej niz 70 mm.
Stupy powinny przenies¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia opraw i wysiggnikOw oraz parcia wiatru dla 1l strefy
wiatrowej zgodnie z PN-75/E-05100.

2.3.4. TABLICZKA BEZPIECZNIKOWO-ZACISKOWA - Tabliczke bezpiecznikowo - zaciskowa nalezy wykonaé zgodnie
z Dokumentacjg. Tabliczka powinna posiada¢ odpowiednig ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25A (zalezna od ilosci
monztowanych opraw os$wietleniowych na stupie), oraz zaciski przystosowane do podiaczenia zyt o przekroju do 50
mm-.

2.3.5. WKLADKI BEZPIECZNIKOWE - montowane we wngkach bezpiecznikowych slupéw oswietleniowych powinny
spetnia¢ wymagania PN-91/E-06160/10 |23|.

2.3.6. BEDNARKA STALOWA OCYNKOWANA - 25*4mm - dla wykonania uziemien. Bednarka ocynkowana powinna
spetnia¢ wymagania PN-67/H-92325.

2.4. Odbiér materialow na budowie

Materiaty na budowle nalezy dostarcza¢ lacznie ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru
technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
Producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwos$ci co do jako$ci materialow, nalezy przed ich wbudowaniem
podda¢ je badaniom okre§lonym przez Kierownika (dozér techniczny) Robot.

2.5. Skladowanie materialéw na budowie

Materiaty takie jak: przewody, tabliczki bezpiecznikowe, Zrodta $wiatta, oprawy o§wietleniowe, itp. moga by¢ sktadowane na
budowie i przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, to jest zamknietych i suchych. Rury na
przepusty kablowe oraz stupy o$wietleniowe moga by¢ sktadowane na placu budowy w miejscach nic narazonych na dziatanie
korozji i uszkodzenia mechaniczne w pozycji poziomej z zastosowaniem przektadek z drewna. Kable powinny by¢ sktadowane
na bebnach. Bebny z kablami umieszcza¢ na utwardzonym podtozu placu budowy. Piasek sktadowa¢ w pryzmach na placu
budowy.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO.

Wykonawca powinien korzysta¢ z nastepujacych maszyn i sprzetu:

- zurawia samochodowego,

- samochodu specjalnego z platforma i balkonem,

- spawarki transformatorowej,

- zageszczarki wibracyjnej spalinowej,

- recznego zestawu $widrow do wiercenia poziomego otworow do 15 cm,
- weiagarki mechanicznej z napedem elektrycznym 5 - 10 t,

- zespotu pradotworczego trojfazowego, przewoznego 20 KVA.

4. TRANSPORT
4. 1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.

4.2. Transport materialow i elementéw

Wykonawca powinien korzysta¢ z nastgpujacych srodkoéw transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- przyczepy dhuzycowej,

- samochodu dostawczego,

- samochodu samowytadowczego,

- przyczepa do przewozenia kabli.

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegdlnych materiatdw i elementéw oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na $rodkach transportu.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STO.

5.2. Trasowanie

Wytyczenie nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami projektowymi

5.3. Wykonanie row6w kablowych

Réw kablowy powinien mie¢ gtebokos¢ minimum 0,8 m Szerokos$¢ rowu powinna by¢ nie niniejsza niz 0,4 m i nie mniejsza niz
obliczona wedtug ponizszego wzoru

S= Xd+(n-I) a+20[cm] gdzie

N - ilo$¢ kabli w jednej warstwie Xd - suma $rednic zewngetrznych kabli w warstwie
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a - odlegto$ci pomiedzy kablami wedtug tabeli w pkt 5.4.9

5.4. Ukladanie kabla
Uktadanie kabla wykona¢ zgodnie z normg PN-76/E-05125

5.41 UKLADANIE KABLA W ROWIE KABLOWYM
Kable nalezy uktadac na dnie rowow kablowych jezeli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z piasku grubosci minimum
10 cm 1 przykry¢ je warstwa piasku o tej samej grubosci Nastepnie nalezy nasypaé warstwe gruntu rodzimego grubosci
15 cm, przykry¢ folig ostrzegawcza z tworzywa sztucznego w kolorze niebieskim . Zaleca si¢ uktadanie kabli
niezwlocznie po wykopaniu rowu kablowego, doprowadzenie do szybkiego odbioru robot ulegajacych zakleciu i
mozliwie szybkie zasypanie rowu kablowego Odleglos¢ utozenia kabli od pni istniejacego zadrzewienia powinna wynosic
co najmniej 1,5m

5.4.2 TEMPERATURA OTOCZENIA | KABLA
Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0°C - w przypadku kabli o izolacji i powloce z
tworzyw sztucznych Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem Wzrost temperatury otoczenia ulozonego kabla na
dowolnie matym odcinku trasy linii kablowej powodowany przez sasiednie zrodla ciepta, np. rurociag cieplny, nie
powinien przekraczaé¢ 5°C

5.4.3 ZGINANIE KABLI
Przy uktadaniu kable mozna zgina¢ tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gi¢cia powinien by¢ mozliwie
duzy, nie mniejszy niz 20-krotna zewngtrzna $rednica kabla w przypadku kabli o izolacji polietylenowej i o powtoce
polwinitowej o liczbie zyt nie przekraczajacych 4.

5.4.4 ZABEZPIECZENIE KABLA W ROWIE KABLOWYM
W miejscu skrzyzowania uktadanego kabla z istniejacym lub projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu, kabel
nalezy zabezpieczy¢ rurami PCV o $rednicy wewnetrznej nic mniejszej niz 100mm i dlugosci minimum 2,0m Przy
zabezpieczaniu kabla na skrzyzowaniu z w/w uzbrojeniem podziemnym terenu nalezy zwrocie uwage, aby rura ochronna
zatozona na kablu wystawata minimum 0,50 m po obu stronach krzyzowanego uzbrojenia podziemnego.

5.4.5 UKLADANIE KABLA W RURACH OCHRONNYCH
W jednej rurze powinien by¢ utozony tylko jeden kabel. Przy wciaganiu kabla do rur ochronnych nalezy zwro6ci¢ uwagg,
aby $rednica wewnetrzna rury ochronnej nie byta mniejsza niz 1,5 krotna zewngtrzna $rednica kabla, w przypadku
uktadania pojedynczego kabla. Kable w miejscach wprowadzania i wyprowadzania z rur ochronnych nie powinny opieraé¢
si¢ o0 krawedzie otworéw Wprowadzenia i wyprowadzenia powinny by¢ uszczelnione. Zaleca si¢ wykonanie uszczelnien
z materiatdéw wioknistych, np. sznura konopnego Iub pianki uszczelniajace;.

5.4.6 ZAPAS KABLA
Kable w rowie powinny by¢ utozone w jednej warstwie, falicie z zapasem 1 - 3 % dlugosci rowu. wystarczajacym do
skompensowania mozliwych przesuni¢é¢ gruntu. W przypadku wciagania kabli do przepustow pod drogami, zapas kabla
powinien wynosi¢ 2,5m.

5.4.7 OZNACZENIE LINII KABLOWYCH

5.4.7.1. Oznaczniki kablowe
Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na catej dtugosci w trwate oznaczniki rozmieszczone w odstgpach nie
wigkszych niz 10m i w miejscach skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem podziemnym terenu i przy wejsciu do rur pod
drogami. Na oznaczniku nalezy umieéci¢ trwate napisy zawierajace :
symbol i numer ewidencyjny kabla,
- oznaczenie kabla.
- znak uzytkownika.
- rok utozenia kabla

5.4.7.2 .Oznaczenie trasy
Trasa kabli utozonych w ziemi powinna by¢ na catej dtugosci i szerokos$ci oznaczona folig z tworzywa sztucznego koloru
niebieskiego Folia powinna mie¢ grubos¢ co najmniej 0,5mm. Szeroko$¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywata
utozone kable, lecz nie mniejsza niz 20cm. Krawedzie pasa folii powinny si¢ga¢ co najmniej do zewnetrznych krawedzi
skrajnych kabli, a w przypadku gdy szerokos$¢ rowu kablowego jest wigksza niz szerokos$¢ trasy utozonych kabli,
krawedzie pasa folii powinny wystawac poza krawedzie skrajnych kabli rtownomiernie po obu stronach

5.5. Wykopy pod fundamenty slupéw os§wietleniowych

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek oceny warunkéw gruntowych. Metoda
wykonywania robdt ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glgbokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju
gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane. zaleca si¢ rgczne wykonywanie wykopow wasko przestrzennych. Ich obudowa i
zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy wykonane powinny by¢ bez
naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050.

5.6. Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentéw wykonaé¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu zamieszczonymi w Dokumentacji
Projektowej. Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu na 10 cm warstwie betonu B 10 spelniajacego
wymagania PN-88/B-06250. Przed jego =zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego $cianek i poziom goérnej powierzchni do ktorej przytwierdzona jest plyta mocujaca. Maksymalne odchylenie
gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczy¢ 1:1500 z dopuszczalng tolerancja rzgdnej posadowienia
+ 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z doktadnoscig + 10 cm. Wykop nalezy zasypywac ziemia
bez kamieni ubijajac ja warstwami co 20 cm . Stopien zaggszczenia gruntu minimum 0,85 wedtug BN-88/8932-01.
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5.7. Montaz stup6éw o$wietleniowych

Przed przystapieniem do montazu stupa, nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni stykowych elementow taczeniowych, oczyszczajac
je z brudu, lodu itp. oraz stan powloki antykorozyjnej. Podczas ustawiania stupa nalezy zwroci¢ uwagg aby nie spowodowacé
odksztalcenia elementéw lub ich zniszczenia. Nakretki $rub mocujacych shup powinny by¢ dokrecane dwustadiowo i trwale
zabezpieczone przed odkrgceniem. Odchylenie osi stupa od pionu nie moze by¢ wigksze niz:
r="h/300 gdzie

r - odchylenie wierzchotka shupa od osi pionowej w

kazdym kierunku w [m]

h - wysoko$¢ nadziemna stupa w [m]
Shup nalezy montowac recznie. Stup nalezy ustawiac tak, aby jego wneka nie byla potozona nizej niz 20 cm od powierzchni
chodnika lub gruntu

5.8. Montaz stupéw

Stalowe shupy o$wietleniowe winny by¢ wykonane ze stali ocynkowanej ogniowo. Elementy stupow powinny by¢ proste w
granicach dopuszczalnych odchylek podanych w katalogach stupdéw i normie PN-90/B-03200. Spoiny nie mogg wykazywac
peknieé, a otwory na elementy taczace me powinny mie¢ podniesionych krawedzi. Dopuszcza si¢ zaspawanie i powtdrne
wiercenie otworow w ilosci 20% liczby otworéw w polaczeniu. Polaczenia takie nalezy zabezpieczy¢ przed korozja minig i
farba rdzochronng. Elementy taczeniowe powinny by¢ wzajemnie dopasowane Dopuszcza si¢ wyrownywanie odchytek przez
stosowanie przektadek wyréwnawczych i podktadek. Nie wolno kotew zaktadaé skosnie ani wbija¢ w otwory. Nagwintowane
konce kotew powinny wystawa¢ 2-3 zwoje ponad nakretke. Poprawny montaz stupéw polega miedzy innymi na dokreceniu
nakretek z okreslonym momentem, totez zaleca sig¢, stosowa¢ klucze dynamometryczne Wtasciwy moment dokrecenia nakretek
to 240Nm dla kotew M36. Kotwy po dokreceniu nakretki zabezpieczeniu przed odkrgceniem przez punktowanie lub
zastosowanie przeciwnakretki nalezy zamocowac¢ kapturki termokurczliwe. Zamontowany stup powinien spelnia¢ warunki :

- czlony stupa powinny stanowi¢ fabryczny komplet zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

- zamontowane cztony powinny zapewnié¢ prostoliniowosc¢ shupa,

5.9. Montaz opraw oSwietleniowych

Montaz opraw o$wietleniowych na wysiegnikach nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu specjalnego z platformg 1 z
balkonem. Kazda oprawe¢ przed zamontowaniem nalezy podiaczaé do sieci i sprawdzi¢ jej dzialanie (sprawdzenie zaswiecenia
si¢ lampy). Oprawy montowac po uprzednim wciggni¢ciu przewodow zasilajacych do stupow i wysiegnikow. Nalezy stosowac
przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju zyly nie mniejszym niz 2,5 mm? . Ilo§¢
przewodow zalezna jest od ilosci opraw. Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po trzy przewody.
Oprawy nalezy mocowaé na shupach w sposob wskazany przez producenta opraw po wprowadzeniu do nich przewodow
zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swego
potozenia pod wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla 11 i 11 strefy wiatrowej.

5.10. Ochrona przeciwporazeniowa dodatkowa

Jako ochrone przeciwporazeniowa dodatkowa zastosowano - izolacje ochronna zgodnie z PN-92/E-05009/41.
Uktad zasilania przyjeto jako:
- TN -dla zasilania opraw o$wietleniowych z tabliczek bezpiecznikowych zamontowanych w stupie oraz dla zasilania
stupow z linii kablowej wyprowadzonej szafy sterownicze;j.

5.11. Uziemienie

Wybudowany obwdd oswietleniowy nalezy uziemi¢. W tym celu w rowie kablowym, nalezy ulozy¢ bednarke stalowa
ocynkowang 25x4mm, ktorg potaczy¢ elektrycznie z zaciskami uziemiajacymi stupow oswietleniowych. Warto$¢ rezystancji
uziemienia powinna by¢ nie wigksza niz 10

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Warunki ogélne
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w OST.
6.2. Wykopy pod fundamenty

Sprawdzenie lokalizacji, wymiardw i zabezpieczenia $cian wykopu. Po ustawieniu fundamentow. sprawdzenie stopnia
zageszczenia gruntu ktory powinien osiagna¢ co najmniej 0,85 wg BN-88/8932-01 i usunigcia nadmiaru ziemi.

6.3. Fundamenty

Program badan powinien obejmowac: sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wygladu zewnetrznego oraz wytrzymatosci. Parametry
te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-
90/B-30000. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w planie.

6.4. Stupy oswietleniowe

Elementy stupow oswietleniowych powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg i PN-90/B-03 200
Stupy os$wietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod katem:
- doktadnosci ustawienia pionowego stupow, zgodnie z pkt 5.9 i 5.10,
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- prawidlowosci ustawienia opraw wzglgdem osi o§wietlanej jezdni,

- jakosci potaczen kabli i przewoddw na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na zaciskach oprawy,
- jakosci potaczen Srubowych stupdw i opraw,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary:

- glebokosci zakopania kabla,

- grubosci podsypki piaskowej pod i nad kablem,

- odlegtosci folii ochronnej od kabla.

Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki moga by¢ uznane za dobre, jezeli odbiegaja
od zatozonych w dokumentacji nie wigcej niz o 10%o0. Ponadto nalezy sprawdzi¢ stopien zaggszczenia gruntu nad kablem i
rozplantowanie lub wywdz nadmiaru ziemi.

6.6. Sprawdzenie ciaglosci zyl

Sprawdzenie ciaglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywaé przy uzyciu przyrzadéw o napigciu
nie przekraczajagcym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie maja przerw oraz jesli
poszczegodlne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie

6.7. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 2.5 kV dokonujac odczytu po czasie
niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej warto$ci. Wynik nalezy uznaé¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi co najmniej
0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-93/E-90401.

6.8. Proba napieciowa izolacji

Probie napigciowej izolacji podlegaja wszystkie linie kablowe Dopuszcza si¢ niewykonywanie proby napigciowej izolacji linii

wykonanych kablami o napigciu znamionowym do 1 kV. Préobe napigciowa nalezy wykonaé¢ pradem statym Iub

wyprostowanym. Wynik proby napi¢ciowej izolacji nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli

- Izolacja kazdej zyly wytrzyma przez 20 min, bez przeskoku, przebicia i bez objawdw przebicia czeSciowego, napigcie
probiercze o warto$ci rownej 0,75 napigcia probierczego kabla wg PN-93/E/90401

- Wartos$¢ pradu uptywu dla poszczegolnych zyt nie przekroczy 300 pA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4 min. badania,
w liniach o dhugosci nie przekraczajacej 300 m dopuszcza si¢ wartos¢ pradu uptywu 100 pA.

6.9. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomoéw ta§mowych nalezy wykona¢ pomiary glebokosci ulozenia bednarki oraz sprawdzi¢ stan
potaczen spawanych a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien zaggszczenia i rozplantowanie gruntu. Pomiary glebokosci utozenia
bednarki wykonywac¢ co 10 m. przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana ptycej niz 60 cm . Stopien zageszczenia gruntu
jak dla wykopow pod fundamenty pkt.6.2. Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiar ich rezystancji.
Otrzymane wyniki nie mogg by¢ gorsze od wartosci podanych w Dokumentacji Projektowej lub ST. Po wykonaniu instalacji
o$wietleniowej nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia Szybkiego Wylaczania Zasilania. Wszystkie
wyniki pomiaré6w nalezy zamiesci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;.

6.10. Pomiar natezenia oSwietlenia

Pomiary nalezy wykonywa¢ po uptywie co najmniej 0,5 godziny od wiaczenia lamp. Lampy przed pomiarem powinny by¢
wys$wiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywaé przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdow,
pieszych i jakichkolwiek obiektow mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiaréw nie nalezy przeprowadzaé podczas
nocy ksiezycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych (mgtla, $niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.). Do pomiarow nalezy
uzywaé przyrzadow pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% catej
skali na danym zakresie. Pomiary nate¢zenia oswietlenia nalezy wykonywaé za pomoca luksomierza wyposazonego w
urzadzenie do korekeji katowej, a element $wiatloczuly powinien posiada¢ urzadzenie umozliwiajace doktadne poziomowanie
podczas pomiaru. Pomiary przeprowadza¢ dla punktow jezdni zgodnie z PN-76/E-02032.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STO.
Jednostka obmiarowa dla linii kablowej jest 1m., a dla stupow o$wietleniowych jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w STO.

W odbiorze powinien uczestniczy¢ przedstawiciel przysztego eksploatatora.

Przedmiotem odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu sa: ciagi rur i kable ulozone w rowach przed zasypaniem.
W ramach odbioru nalezy:

- zbada¢ stan dokumentacji powykonawczej,

- sprawdzi¢ zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, pomiarami i przepisami wybranych elementow,

- ustali¢ warunki przekazania do eksploatacji i zataczenia pod napigcie,
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- dokona¢ probnego zalaczenia pod napigcie,
- sporzadzi¢ protokot odbioru robot przez whasciciela, z podaniem wnioskow i ustalen .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STO
Platno$¢ za szt. elementu o$wietlenia nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robdt na podstawie
atestow producenta urzadzen i ogledzin sprawdzajacych.
Cena obejmuje.
- montaz stupow oswietleniowych
- montaz opraw sodowych na stupach
- montaz kabli oswietleniowych YAKyYzo 4x35mm?
wtym: - geodezyjne wytyczenie trasy,
- koszt materiatow.
- dostarczenie materiatow,
- wykopanie i zasypanie rowow kablowych,
- wykonanie przejscia pod ulica,
- uktadanie kabli.
- zabezpieczenie kabli na skrzyzowaniu z istniejacym i projektowanym uzbrojeniem podziemny terenu.
- budowa przepustéw pod drogami.
- ustawienie, montaz stupodw oswietleniowych,
- montaz gtowic do zamontowania opraw o$wietleniowych
- montaz opraw o$wietleniowych na shupach,
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod ziemia i lokalizacji stupow ,
- przeprowadzenie pomiar6w rezystancji izolacji, prob napigciowych linii kablowych, skutecznosci ochrony od
porazef,
- uporzadkowanie terenow z odpadow powstatych przy budowie o§wietlenia,
- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,
- koszt nadzoru Uzytkownika,
- inne prace niezb¢dne do wykonania o$wietlenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-76/E-02032 - O$wietlenie drog publicznych.

PN-75/E-05100 - Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.

PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN'-93/E-90401 - Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na napiecia
znamionowe 0,6/1 kV.

PN-74/E-90184 - Przewody wielozylowe o izolacji polwinitowej.

PN-79/E.-06314 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne.

PN-83/E-06305/00 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Postanowienia ogdlne.

PN-83/E-06305/01- Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Okreslenia.

PN-83/E-06305/02 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Klasyfikacja.

PN-83/E-06305/03 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Cechowanie.

PN-83/E-06305/04 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Konstrukcja.

PN-83/E-06305/05 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Przytaczenie do sieci zasilajacej oraz
przewody wewnetrzne i zewngtrzne.

PN-83/E-06305/06 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Polgczenia i zaciski ochronne.

PN-83/E-06305/07 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Zabezpieczenie przed porazeniem.

PN-83/E-06305/08 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Odpornos$¢ na wode, pyt i wilgoc.

PN-83/E-06305/09 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Odstgpy izolacyjne.

PN-83/E-06305/10 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Opor i wytrzymato$¢ elektryczna
izolacji.

PN-83/E-06305/11 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania.
Temperatura pracy i odporno$¢ termiczna.

PN-83/E-06305/12 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Odporno$¢ na ciepto, zar i prady
petzajace.

PN-77/E-06305/13 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Wymiary cze$ci do mocowania i
zawieszania.

PN-79/E-06305/14 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Wymagania §wietlne.

PN-85/E-06305/15 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Wtasciwosci izolacji elektrycznej opraw
zawierajacych uktady zaptonowe do wysokopreznych lamp wytadowczych.

PN-91/E-06160/10 - Bezpieczniki topikowe niskiego napiecia. Ogolne wymagania i badania.

PN-92/E-05009/41 - Ochrona zapewniajaca bezpieczenistwo. Ochrona przeciwporazeniowa,

PN-93/E-05009/61 - Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane.

PN-76/H-92325 - Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.

PN-92/0-79100 - Opakowania transportowe z zawartoscia.

BN-83/8836-02 - Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-68/63 53-03 - Folia kalandrowana Techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
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BN-85/3061-29 - Lampy sodowe wysokoprezne do ogdlnych celéw o§wietleniowych.

10.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE Wyd. 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robot budowlano - montazowych i rozbiérkowych. Dz. Ustaw nr 13 z dn. 10.04.1972 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych Czgé¢ V Instalacje elektryczne 1973 r
Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 w sprawie warunkow technicznych. jakim powinny odpowiadac
urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej Dz. Ustaw nr 81 z dn. 26.11.1990 r.

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych. Nr 240 wyd. przez 1TB w 1982 r

Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dz. Ustaw nr 89 z dn. 25.08.1994 r.

Zarzadzenie Nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r w sprawie dobom przewoddow i kabli
elektroenergetycznych do obcigzen pradem elektrycznym.

Opracowat
mgr inz. arch. Krzysztof Grzegorzewski
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