Opis ogolny do Specyfikacji Technicznej
ZADANIE: Remont drég gruntowych na terenie Gminy Puck.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach
remontu drog gruntowych na terenie Gminy Puck wraz z miejscowym uzupelnieniem nawierzchni.

Zakres wykonania obejmuje:

1. Likwidacje dziur i nierdwnoS$ci poprzez réwnanie z nadaniem odpowiedniego profilu przy
pomocy rowniarki drogowej z zastosowaniem materialu rodzimego + zageszczenie walcem
drogowym

2. Wykonanie nawierzchni jezdni z mieszanki niezwigzanej C 50/30
(kruszywo kamienne) 31,5 - 63 mm

3. Wykonanie nawierzchni jezdni z mieszanki niezwigzanej C 90/3
(kruszywo kamienne) 31,5 - 63 mm

4. Wykonanie nawierzchni jezdni lub podbudowy z mieszanki niezwigzanej C NR (kruszywo
betonowe) o uziarnieniu 0-31,5 mm

5. Wykonanie nawierzchni jezdni lub podbudowy z mieszanki niezwigzanej C NR (kruszywo
betonowe) o uziarnieniu 31,5 - 63 mm

6. Wbudowanie mieszanki niezwigzanej z kruszywa kamiennego o frakcji 2-16 mm

7. Wymiang uszkodzonych plyt typu ,,JOMB”

8. Uktadanie nowych ptyt typu ,,JOMB”

Jezeli w SST przywolywane sg nazwy wlasne sprzetu, materiatdow i produktow, oznacza to, ze moze
by¢ uzyty podobny sprzet, material i produkt, pochodzacy z Unii Europejskie;j.

1.2. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ ze SST

i poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania miejsca
wykonywania robdt drogowych i1 kierowania ruchem pojazdéw w miejscu prowadzenia robot.

1.2.1. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji umowy
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace



w tym: ogrodzenia, porgcze, oswictlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig¢, ze jest wiaczony
W Cen¢ umowy.

1.2.2. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

1.2.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.2.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.2.5. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzagdzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Zamawiajgcego.

2. Materialy

a) materialem do wykorzystania przy realizacji zadania roOwnania i profilowania drog

gruntowych na terenie Gminy Puck jest pozyskany w trakcie prac grunt rodzimy.

b) do wykonania nawierzchni i podbudowy w drogach gruntowych nalezy stosowaé nastepujgce
materialy:

- mieszanka niezwigzana C 90/3, C 50/30 i C NR z kruszywo kamiennego o frakcji 0/31,5- 0/63 mm
- mieszanka niezwigzana z kruszywa betonowego C NR o frakcji 0/63

¢) do remontu drég o nawierzchni z plyt betonowych typu IOMB zastosowa¢ materiaty

podobne tj. plyty betonowe typu IOMB.

3. Sprzet

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien zapewni¢ uzycie odpowiedniego sprzetu

takiego jak:

- robwniarka drogowa samojezdna

- walec drogowy wibracyjny samojezdny

- samochod samowytadowczy

- koparko-tadowarka

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy whasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany

w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. Transport

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow (sprzgtu) na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bgdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi

w SST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowsa.



5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami SST oraz
poleceniami Zamawiajgcego.

Rownanie i profilowanie drog gminnych polega na skorygowaniu przekroju drogi i wyréwnaniu jej
nieréwnosci w celu poprawy komfortu ruchu kotowego i lepszego odwodnienia powierzchni drogi.
Profilowanie powinno zapewni¢ pochylenie poprzeczne umozliwiajgce odptyw wody z nawierzchni
roéwnanej drogi na pobocze. Kierunek i rodzaj pochylenia (daszkowy lub poprzeczny) uzaleznié nalezy
od naturalnych warunkéw w terenie. Grunt lub kruszywo pozyskane w czasie profilowania nalezy w
miar¢ mozliwosci wykorzysta¢ do wywotania pochylenia nawierzchni drogi lub uzupetnienia ubytkow
drogi w innych miejscach. Liczba przejazdow rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rozna

i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju podtoza i sposobu réwnania.

6. Kontrola jakosci robét

Przed rozpoczgciem robét nalezy:

- okres$li¢ zakres uszkodzen,

- uzgodnic z przedstawicielem Zamawiajacego sposob realizacji zadania.

W trakcie wykonywania robot nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawianych powierzchni,

- rt6wnos¢ naprawianych fragmentow,

- pochylenie poprzeczne (spadek) po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze spadkiem istniejace;j
nawierzchni lub weze$niejszymi ustaleniami z Zamawiajagcym

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robét

Obmiar musi by¢ potwierdzony przez przedstawiciela Zamawiajacego

Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych robot nicuzgodnionych

z Zamawiajacym.

Jednostkg obmiaru robot jest:

A) 1 m2

- likwidacja dziur i nierdwno$ci poprzez rownanie z nadaniem odpowiedniego profilu przy

pomocy rowniarki drogowej z zastosowaniem materiatu rodzimego + zageszczenie walcem drogowym
wibracyjnym samojezdnym

B) 1 tona

- mieszanka niezwigzana C 90/3, C 50/30 i C NR z kruszywo kamiennego o frakcji 0/31,5- 0/63 mm

- mieszanka niezwigzana z kruszywa betonowego C NR o frakcji 0/63

C) 1 szt. - wymiana wraz z dostawg uszkodzonych ptyt typu YOMB

8. Odbior robot

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw naprawionych nawierzchni drog
gruntowych z podzialem na powierzchnie.

Odbioru dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego na podstawie pomiarow i ogledzin zleconych zadan.
W przypadku stwierdzenia wad ustali zakres wykonania robot poprawkowych.

9. Podstawa platnosci

9.1 Ustalenia Ogolne

Podstawag ptatnosci bedg obmiary wykonanych robot, z uwzglgdnieniem cen jednostkowych robot
wyszczegolnionych w wycenionym przedmiarze robot.

Cena jednostkowa pozycji przedmiarowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania
1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
1 transportu na teren budowy.

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko



- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. Przepisy zwiazane i standardy

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (tj. Dz.U. z 2024 r. poz. 725).

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (tj. Dz.U. z 2023 r. poz.
1752).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tj. Dz. U. z 2024 r. poz. 320).



