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1. WSTEP
1.1. Nazwa zadania

Budowa budynku ztobka przy Zespole Szkdt w Jasionce oraz budowa niezbednej infrastruktury technicznej,
parkingéw i placu zabaw.

1.2, Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem trasy oraz
punktéw wysokosciowych w ramach realizacji zadania zgodnie z pkt 1.1.

1.3. Zakres Robo6t objetych STWiIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy realizacji robét wymienionych w pkt 1.2.

Ustalenia zawarte w niniejszych STWiIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz
pozostatych drég zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Zakres robot obejmuje:
- wyznaczenie trasy i punktdw wysokosciowych drdg,
— stabilizacja oraz odtworzenie i oznakowanie granicy pasa drogowego.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych 2z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysokosciowych wchodzg:

a. wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtownych osi trasy i punktdw wysokosciowych
(reperéw roboczych zatozonych w terenie, dowigzanych do reperéw panstwowych);

b. uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
c. wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d. zastabilizowanie punktoéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

e. wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

f.  wyznaczenie przekrojow porzecznych (co 20 m) do prowadzenia pomiaréw kontrolnych (geodezyjnych)
kazdej warstwy,

g. oznaczenie pikietazu w sposob trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonych punktéow na biezaco do korca
okresu gwarancyjnego,

h. sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenu, obiektéw (w tym ich posadowien), skrajni na kazdym
etapie robét.

Po wykonaniu robdt budowlanych nalezy wykona¢:
wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,

b. wyznaczenie i utrwalenie na gruncie nowych punktéw granicznych znakami granicznymi, wedtug zasad
okreslonych w przepisach dotyczacych geodezji i kartografii.

c. okazanie granicy wiascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

d. sporzadzi¢ protokoty stabilizacji pasa drogowego.

1.4. Informacje ogodlne o terenie budowy

Teren budowy zlokalizowany jest na terenie wojewddztwa podkarpackiego, w powiecie rzeszowskim, na
terenie gminy Trzebownisko.

1.5. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.
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Swiadek punktu granicznego - stupek z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami d=10 mm, pomalowany
na zo6tto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach:

—  przekrodj poprzeczny 12x10 cm,
- dtugos¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

Geodezyjne stupki graniczne - betonowe z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami dmin.= 6 mm,
stabilizowane w punktach granicznych pasa drogowego. Stupki w ksztatcie ostrostupa $cietego, o bokach
w ksztatcie trapezu. Wymiary stupka granicznego:

- wierzchotek o przekroju kwadratu o boku 12 cm, z wyttoczonym krzyzem wielkosci 6 cm;
- podstawa o przekroju kwadratu o boku 20 cm;
- wysokos¢ 60 cm

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.6. Ogdélne wymagania dotyczace Robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, STWIiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
- ochrony $rodowiska;

-  warunkow bezpieczenstwa pracy;

—  zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni, podano w STWiORB DM. 00.00.00 Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

2.2, Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nalezy stosowacd pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg
robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny mie¢ srednice 0,15 - 0,20 m i dtugosci
1,5-1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane s$rednicy 0,05 - 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dtugosci
0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mie¢ dtugoé¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granica pasa robdt nalezy stosowac pale drewniane o
$rednicy od 0,15 do 0, 20 m i dtugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.
Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materiaty zgodne z Wytycznymi technicznymi
G-1.9 ,Katalog znakéw geodezyjnych”..

Do trwatej stabilizacji punktéw granicznych pasa drogowego nalezy uzy¢ elementow:

- zelbetowych znakoéw granicznych z napisem czarng farba ,PD” od strony wewnetrznej pasa (rys. 1),
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- geodezyjnych granicznikéw betonowych z krzyzem na gdrnej poziomej $ciance.
2.3. Wymagania wzgledem materiatow

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera. Muszg byc¢:

- wolne od spekan,
- wolne od wykruszen, ubytkow,
- powierzchnie powinny by¢ gtadkie, bez sladéw po pecherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykona¢ badania probek betonu podanych z w/w elementow i przedstawi¢ wyniki
tych badan Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu. Sprawdzenie
ksztattu i wymiarow elementdéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm (w odniesieniu do wymiarow
podanych w p. 1.5) przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

2.4. Beton i jego sktadniki

Do produkcji elementéw nalezy stosowac beton, klasy C20/25 wg PN-EN 206.
Beton uzyty do produkcji elementow, powinien charakteryzowac sie:

- wytrzymatoscig na Sciskanie, zgodng z klasg betonu wg PN-EN 206

- nasigkliwoscia, <5%, wg PN-88/B-06250

- mrozoodpornoscig F150 wg PN-88/B-06250

- wodoszczelnoscia, W8 wg PN-88/B-06250.

3. SPRZET

3.1. Ogodélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
—  teodolity lub tachimetry,

— odbiorniki GPS RTK i tachimetry robotyczne,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

- samochod dostawczy,

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania roboét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.2, 0golny zakres prac pomiarowych
Roboty obejmujg wykonanie:
a. zatozenie osnowy realizacyjnej
b. wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:
e punktéw osi trasy,
e punktdéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,

e reperdéw roboczych,

C. uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkéw krzywych przejsciowych i tukow
kotowych,

d. wyznaczenia przekrojéw poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojéw wg. potrzeb,

e. wyznaczenia dodatkowych punktow osi w rejonie obiektow inzynierskich (mostowych) i zatozenie
reperéw roboczych przy tych obiektach

f. stabilizacji punktow w sposdb chronigcy je przed zniszczeniem,

g. pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktoéw,

h. sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej

i ustalenie ich wspdtrzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego i
Kartograficznego, ewentualne wykonanie dodatkowych punktéw osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu
i uzgodnienie go z odpowiednimi wtadzami),
i utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie.
5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa w zakresie geodezji
i kartografii.
Podstawg do prowadzenia prac geodezyjnych jest osnowa realizacyjna zatozona w nawigzaniu do osnowy
panstwowej odpowiedniej klasy. Spos6b nawigzania oraz opis sposobu weryfikacji doktadnosciowej
punktéw osnowy panstwowej stanowigcych nawigzanie osnowy realizacyjnej nalezy opisaé w projekcie
osnowy realizacyjnej, podlegajacym zatwierdzeniu przez Inzyniera. W projekcie osnowy realizacyjnej
nalezy rowniez zawrzec informacje o technologii zatozenia osnowy, w szczegdlnosci:

a. sposob stabilizacji punktéw osnowy realizacyjnej,

b. technologia pomiaru,

c. rzedowos¢ osnowy.
W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych Zasobdéw Geodezyjnych
i Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegbtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Wykonawcy.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z
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rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig
sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie po - winno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roéznic rzednych terenu podanych w
Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przez Inzyniera, zostang wykonane
na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie mogq by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Wytyczeniu w terenie podlegajq elementy niezbedne do realizacji Robdt, w szczegdlnosci:
a. zakres odhumusowania dla poszczegdinych drdg,
b. punkty kontrolne dla robot realizowanych na systemach sterowania maszyn,

c. punkty osi lub obrysu (z ewentualnymi odbiciami) dla robot realizowanych bez uzycia systemow
sterowania maszyn,

d. punkty zatamania osi trasy sieci uzbrojenia terenu

Zakres i rodzaj tyczonych elementéw oraz sposéb markowania punktow w terenie nalezy dostosowac do
technologii wykonania Robdt oraz wymagan doktadnosciowych zawartych w Dokumentacji Projektowej.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych Ilub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicq robdt ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna by¢ nie wieksza niz 300
m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowanych przez Inzyniera. Rzedne reperdéw roboczych nalezy okreslaé z taka
doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdjng w nawigzaniu do reperdéw panstwowych. Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe
tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

Doktadnos$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci klasy bazowej podstawowej osnowy
geodezyjnej poziomej.. Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana, co najmniej do dwoch punktéw klasy
nie nizszej niz bazowej podstawowej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej
Wykonawca dokona aktualizacji wspétrzednych  punktéw osnowy panstwowej, do ktérej osnowa
realizacyjna ma by¢ dowigzana.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robot, w
okresie gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjna nalezy aktualizowac nie rzadziej niz:

a. w trakcie trwania Robdt - co miesiac oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek punktu
osnowy poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje sie rodwniez uzasadniong obawe Wykonawcy
lub Inzyniera, ze takie naruszenie nastgpito,

b. w okresie gwarancji - wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,

C. w okresie rekojmi - wedtug wskazan Inzyniera.

Nazwa zadania: ,Budowa budynku ztobka przy Zespole Szkét w Jasionce oraz budowa niezbednej infrastruktury
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Jakiekolwiek uzupetnienie punktow osnowy realizacyjnej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czestszej
aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszych STWiIORB nie moze powodowacé
roszczen Wykonawcy o dodatkowg zapfate.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu
sieci osnowy realizacyjnej.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich (kierunkowych) w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze byc¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt.2.2.

Usuniecie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca Robot zastgpi je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granica Robét.

Punkty wyznaczajace os trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegtos¢ pozioma
pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentacjg Uzytkowg oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw gtebszych niz 1
metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegtos¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do 5 mm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

Tyczenie poszczegdlnych elementdéw robdt (np. powierzchni robét ziemnych, warstw konstrukcyjnych,
warstw nawierzchniowych, kraweznikdw, sciekdw, itd.) nalezy przeprowadza¢ z doktadnoscig, ktora wynika
z dopuszczalnych tolerancji podanych w poszczegdélnych STWiORB. Na przyktad:

— w przypadku tolerancji podawanych w petnych cm (np. +2cm, -3cm) — doktadnos$¢ wynosi 1cm.

— w przypadku tolerancji podawanych z doktadnoscig do 1 miejsca po przecinku, (np. +0,5cm; -
0,5cm), doktadnos¢ wynosi 0,1 cm czyli 1 mm.

Na odcinkach, na ktérych wystepuja tuki pionowe odlegtosci pomiedzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone
na tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy stycznag z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.
W przypadku wykonywania warstw nawierzchniowych, wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje
wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw konstrukcyjnych i nawierzchni w sposéb uwzgledniajacy
zapewnienie szerokosci projektowanych odsadzek, zgodnych z Dokumentacjg Projektowa. umozliwiajacych
wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw.

Roboty zwigzane z profilowaniem skarp Wykonawca prowadzi¢ bedzie w oparciu o systemy sterowania
maszyn lub po ustawieniu skarpownikéw w odlegtosciach uzgodnionych z Inzynierem. Profilowanie
przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdéw, wykopdéw i konstrukcji nawierzchni o
ksztatcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.
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5.7. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych)

W trakcie prowadzeni Robdt nalezy dokonywac pomiaréw kontrolnych w przekrojach poprzecznych
projektowanych lub dostosowanych do wymagan poszczegdélnych STWiIORB, w szczegdlnosci na etapie n/w
robét tj.:

- pomiaru rzednych powierzchni robdt ziemnych przed i po wykonaniu gornej warstwy nasypu,

- pomiar rzednych koryta w dnie wykopu (podtoza nawierzchni) pod nowg konstrukcje nawierzchni,

— pomiar rzednych po wykonaniu kazdej kolejnej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni (inwentaryzacja
geodezyjna powykonawcza),

Lokalizacje i ilos¢ punktéw pomiarowych dla pomiardw zwigzanych z odbiorami poszczegdélnych warstw
konstrukcyjnych nalezy ustali¢ w porozumieniu z Inzynierem na podstawie poszczegdlnych STWiORB

5.8. Wznowienie punktow granicznych pasa drogowego
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodete uprawnionego.
W ramach zamoéwienia nalezy wykonac:

stabilizacje oraz wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,

- wyznaczenie i utrwalenie na gruncie wznowionych punktéw granicznych znakami granicznymi, wedtug
zasad okreslonych w przepisach dotyczacych geodezji i kartografii,

- okazac granice wtascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,
—  protokoty zawierajace:

e oznaczenie nieruchomosci wedtug danych z katastru nieruchomosci oraz ksiegi wieczystej, a w razie
jej braku - wedtug innych dokumentow okreslajacych stan prawny nieruchomosci,

e oznaczenie i date wydania decyzji zatwierdzajacej podziat nieruchomosci,

e informacje o sposobie utrwalenia punktéw granicznych,

e o0znaczenie wyznaczanych i utrwalanych punktéw granicznych,

e liste i podpisy 0sdb obecnych przy czynnosciach wyznaczenia i utrwalenia punktéw granicznych,

e date sporzadzenia protokotu oraz imie i nazwisko, numer uprawnien zawodowych i podpis osoby,

ktéra wykonata protokot.

Podstawg prawng do wykonania powyzszych czynnosci jest Ustawa z dn. 17.05.1989 r Prawo geodezyjne i
kartograficzne ( Dz.U. Nr 240) oraz Dz.U 2004 nr 268, poz. 2663.
Stabilizacje punktéw granicznych nalezy wykona¢ stupkami geodezyjnymi betonowymi (z krzyzem). W linii
granicznej (w odlegtosci do 1m) nalezy przy stupku granicznym wkopac¢ swiadka punktu granicznego ($ p
g) (okreslonego w p.1.4.2). w ostepach do 200m, z zachowaniem wizury miedzy sasiednimi punktami ($ p
9).
W przypadkach, gdy jest niemozliwa trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznym, nalezy zastapi¢ go
innym elementem zamocowanym w podfozu (np. pret stalowy, rurka). Taki punkt nalezy opisa¢ oraz
sporzadzi¢ szkic topograficzny okreslajacy jego potozenie.
Przed rozpoczeciem robét na drodze, Wykonawca musi odtworzy¢ pas drogowy, zastabilizowaé go kotkami
drewnianymi i utrzymywac, do czasu zakonczenia robét.
Po zrealizowaniu robdt drogowych, na etapie wykonywania inwentaryzacji geodezyjnej Wykonawca musi
dokonac trwatej stabilizacji punktéw granicznych pasa. Do tego celu nalezy uzy¢ znakdw wyzej opisanych.
Znaki nalezy wkopa¢ w miejscach geodezyjnie ustalonych. Geodezyjne graniczniki betonowe po wkopaniu
winny wystawac ponad powierzchnie podtoza do 10 cm.

5.9. Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego
Operat musi by¢ wykonany przez geodete uprawnionego.
5.9.1. Opis

Opis powinien zawierac:
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- tytud,

- nazwe i nr drogi,
— date wykonania,
—  kto wykonat,

—  opis obiektu,

- ewentualne problemy napotkane podczas stabilizacji, uniemozliwiajagce wykonanie stabilizacji znakiem
granicznym w wymaganym miejscu.

5.9.2. Zalaczniki (cze$¢ mapowa)

- wykaz wspoétrzednych punktéw granicznych zastabilizowanych wraz ze wspoétrzednymi swiadka punktu
granicznego,

- mapy wstegowe z: wrysowang granicg, zaznaczonymi punktami granicznymi i $wiadkami punktu
granicznego,

—  rodzaje punktow,

- protokoty z okazania punktéw granicznych wtascicielom nieruchomosci przylegtych do pasa drogowego
z zatgcznikami graficznymi (szkice).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiIORB 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.

Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastepujacych zasad:
- 0$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru Robo6t podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.7

8. ODBIORU ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét
Ogdlne zasady odbioru Robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.8

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt.9

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnosci podano w umowie miedzy Zamawiajgcym, a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 18 sierpnia 2020 r. w sprawie standardéw technicznych
wykonywania geodezyjnych pomiardw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowywania
i przekazywania wynikéw tych pomiaréow do parnistwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U.
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2020 poz.1429 z p6zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 lipca 2021 r. w sprawie osnow geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych (Dz.U. 2021 poz. 1341 z pézn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 23 lipca 2021 r. w sprawie bazy danych
obiektow topograficznych oraz mapy zasadniczej (Dz.U. 2021 poz.1385 z p6zn. zm.)

10.2. Normy

Nie wystepuja.

10.3. Inne dokumenty

Wytyczne techniczne G-1.9. Katalog znakdéw geodezyjnych, GUGIK 1984.

Ustawa z 17.05.1989. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr 240, poz. 2077 z pdzniejszymi
zmianami).

OST GG-00.01.02. Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drdg i obiektow mostowych

Rysunek 1.

)

PAS DROGOWY
(napis wytloczony)

(e

(Rys 1)

Swaadek punkbs gramcinego,

¢ do osadzewa w gruncie |-

pomsalowany nazollo 2 czamym napisem,

staltowana lepikiem

]

wykonany = betonu B-25 throjonegp

4 pretami @10

C 7 g
Zad

Nazwa zadania: ,Budowa budynku ztobka przy Zespole Szkét w Jasionce oraz budowa niezbednej infrastruktury
technicznej, parkingdw i placu zabaw”

Strona 10 z 10



