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SPECYFIKACJA OGOLNA

1. WSTEP
1.1. NAZWA ZAMOWIENIA

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiotem niniejszej inwestyciji jest przebudowa przyszkolnego boiska do koszykéwki wraz z budowg rozbiegu i zeskoczni
do skoku w dal. Zakres opracowania dotyczy:
*  Roboty rozbiérkowe
0o Demontaz koszy do koszykowki
0 Rozbiérka nawierzchni poliuretanowej boiska wraz z usunieciem warstw podbudowy
0 Zdjecie nawierzchni chodnika wraz z oczyszczeniem kostki i wyréwnaniem podbudowy
»  Przebudowa boiska do koszykowki
0 Wykonanie nowego drenazu pod boiskiem wraz z odprowadzeniem wod do istniejgcej studni
Wymiana podbudowy
Montaz nowych koszy do koszykéwki
Wykonanie nowej nawierzchni
Remont istnigjgcych pitkochwytow
0 Przelozenie istniejacej opaski chodnikowej
»  Budowa rozbiegu oraz zeskoczni do skoku w dal
o0 Wykonanie rozbiegu w nawierzchni poliuretanowej wraz z podbudowami
0 Wykonanie zeskoczni wraz z montazem fapaczy piasku
0 Woykonanie opaski chodnikowej

O o0Oo0oo

1.3. PRACE TOWARZYSZ ACE | ROBOTY TYMCZASOWE

Do prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych zalicza sie roboty, ktére nalezg do $wiadczenn umownych, a nie sg
wymienione w umowie.

Prace towarzysz ace

« oznakowanie robét w tym wykonanie tablic informacyjnych o budowie zgodnie z obowigzujgcym prawem
budowlanym,

«  rozmieszczenie znakdw ostrzegawczych,

»  zabezpieczenie placu budowy,

«  utrzymanie i likwidacja Terenu Budowy,

«  utrzymanie urzgdzen Terenu Budowy wraz z maszynami,

«  pomiary do rozliczenia rob6t wraz z wykonaniem lub dostarczeniem przyrzgdéw pomiarowych

« wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych,

»  dziafania ochronne zgodnie z warunkami BHP,

«  oswietlenie i ogrzewanie pomieszczen pracowniczych,

« doprowadzenie wody i energii dla potrzeb budowy,

«  przewbz materialdw do miejsc ich wykorzystania,

»  zabezpieczenie robét przed wodg opadowa,

»  zabezpieczenie obiektéw znajdujgcych sie w strefie wplywu pracy sprzetu,

»  przebudowa obiektéw kolidujgcych pod nadzorem ich wiascicieli,

«  usuwanie odpadéw z obszaru budowy oraz usuwanie zanieczyszczen wynikajacych z robét wykonywanych przez
wykonawce,

«  prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu Robét i obiektu, niwelacja terenu,

«  obsluga geodezyjna, odtworzenie punktéw wysokosciowych,

« inwentaryzacja powykonawcza, w tym ewentualna inwentaryzacja techniczna obiektow znajdujgcych sie w strefie
wplywu pracy ciezkiego sprzetu,

«  odbudowa terenéw zielonych i matej architektury, przywrdcenie terenu do stanu pierwotnego.

Roboty tymczasowe
»  zabezpieczenie przewoddw, linii, kabli, kanatéw, kamieni granicznych, drzew, roslin itp.,
« wykonanie niezbednych drég tymczasowych,
« oznakowanie robét w tym wykonanie tablic informacyjnych o budowie zgodnie z obowigzujgcym prawem
budowlanym,
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« Inne prace techniczne i technologiczne konieczne do przeprowadzenia Rob6t zasadniczych w zakresie opisanym
w Specyfikacjach Technicznych i Przedmiarze Robot.
Koszty wszystkich tymczasowych budowli, urzgdzen i robét itp. niezbednych do wykonania robét statych,
przeprowadzenia prob koncowych oraz utrzymania ciggtosci pracy istniejgcych systeméw nalezy uwzgledni¢ w cenach
jednostkowych rob6t zasadniczych.

1.4. INFORMACJA O TERENIE BUDOWY.

1.4.1. Organizacja rob6t budowlanych

Zamawiajgcy okresli zasady wejscia pracownikéw i wjazd pojazddw, sprzetu Wykonawcy na ten teren oraz okresli miejsca
przylaczy do wody, energii elektrycznej i sposéb odprowadzenia sciekéw na potrzeby budowy. Roboty nalezy prowadzié¢ w
sposob zorganizowany, bez powodowania kolizji i przestojow, pod nadzorem oséb uprawnionych i zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami inormami. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanowig zatgcznik do umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w chocby jednym z
nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczeg6inych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w warunkach umowy. Wykonawca nie moze
wykorzystywa¢ bledoéw lub opuszczen w dokumentacji stanowigcej opis przedmiotu zamdéwienia, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku gdy dostarczone
materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne ze specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru rob6t i majg wplyw na
niezadowalajgcg jakos¢ elementu budynku, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budynku rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich

Wykonawca powinien zapewni¢ ochrone wiasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest zobowigzany do oznaczenia i
odpowiada za ochrone instalacji, urzadzen itp. zlokalizowanych w miejscu prowadzenia robét budowlanych. Wykonawca
zapewni wiasciwe oznaczenie izabezpieczenie przed uszkodzeniem instalacji, urzadzen itp. w czasie trwania robot
budowlanych. O fakcie przypadkowego uszkodzenia Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadzoru oraz
whascicieli instalacji i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspdipracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie
uszkodzenia. Wykonawca zobowigzany jest do powiadamiania Inspektora Nadzoru i uzytkownikéw budynku o utrudnieniach
Zwigzanych z pracami remontowymi i o ewentualnych przerwach w dostawie mediéw. Ciggi komunikacyjne i pomieszczenia
ogolnodostepne powinny byé utrzymywane we wiasciwym stanie technicznym, nie wolno na nich, poza miejscami
wyznaczonymi, uzgodnionymi z Zamawiajgcym sktadowac materialdw ani sprzetu.

1.4.3. Ochrona $rodowiska
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowa¢ wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisdw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub wiasnosci
spolecznej, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosu@c sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegélny wzglad na:

srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

e Zzanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
e zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
e mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.4. Warunki bezpiecze nhstwa pracy
Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczehstwa i higieny pracy. W
szczeg6lnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagar sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopalne bedg skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb
trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel wykonawcy.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s
uwzglednione w cenie umowne;.
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1.4.5. Zaplecza dla potrzeb Wykonawcy
Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione z Zamawiajgcym, majgc na uwadze bezpieczenstwo uzytkownikéw
budynku.

1.4.6. Warunki dotycz gce organizacji ruchu
Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty i transport w sposéb nie powodujacy niedogodnosci dla uzytkownikéw obiektu, jak
rowniez dla mieszkancéw i uzytkownikbw terendéw nie przylegajgcych bezposrednio do terenu prowadzenia robét. W
przypadku zajscia koniecznosci ograniczenia dostepnosci dla uzytkownikéw i innych miejsc ogélnodostepnych, ciggéw
komunikacyjnych itp.,, Wykonawca uzgodni z Zamawiajgcym i Zarzadcg obiektu czas i spos6b dostepnosci do
przedmiotowych miejsc.

1.4.7. Ogrodzenia
Na czas prowadzenia prac budowlanych dopuszcza sie ustawianie na terenie robét ogrodzen tymczasowych w celu
wylgczenia z uzytkowania fragmentéw terenu, bgdz ustawienie koniecznego zaplecza budowy oraz maszyn. W przypadku
drobnych prac budowlanych miejsca prowadzenia prac wystarczy wygrodzi¢ tasmg i oznakowac.

1.4.8. Zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
Istniejgce nawierzchnie, szczegdlnie dojazdowe, jesli zachodzi niebezpieczenstwo ich uszkodzenia, nalezy na czas budowy
zabezpieczy¢. Nalezy wygrodzi¢ i oznakowac¢ strefe niebezpieczng na chodnikach, przejsciach i terenie wokét budynku w
czasie prac na wysokosci. Stanowiska robét nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem i zabrudzeniem terenu i zieleni przy
budynku.

Wszystkie koszty zwi gzane z zapleczem, skladowaniem materialdw, ogrodzen iem, zabezpieczeniem budowy
ponosi Wykonawca.

1.5. NAZWY | KODY

Zaméwienie realizowane bedzie pod wspllinym kodem Stownika zamowien
CPV - 45000000-7 Roboty budowlane z podziatem szczeg6towym na:
A
GRUPA:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
KLASA:
Raoboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne (45110000-1)
KATEGORIA:
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Raoboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne (45111200-0)

o0 A-1: Rozbiérka elementéw zagospodarowania terenu
o0 A-2: Odtworzenie punktéw geodezyjnych
0 A-3: Ochrona istniejgcych drzew w okresie budowy
o A-4: Zdjecie warstwy humusu
ROBOTY ZIEMNE
Raoboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne (45111200-0)
o A-5:Wymagania ogéine
o A-6: Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych
o0 A-7:Rekultywacja terenu

B)
GRUPA:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie
inzynierii lgdowej i wodnej (45200000-9)
KLASA:
Roboty budowlane w zakresie budynkéw (45210000-2)
KATEGORIA:
Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych, kulturalnych, hotelowych i restauracyjnych
obiektéw budowlanych (45212000-6)
0 B-1 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw sportowych (45212200-8)
KLASA:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég,
lotnisk i kolei wyrGwnywanie terenu (45230000-8)
KATEGORIA:
Roboty pomocnicze w zakresie rurociggéw i kabli (45232000-2)
ODWODNIENIE

0 B-2: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw do odprowadzania sciekdw
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KATEGORIA:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drog ~ (45233000-9)
PODBUDOWA
o0 B-3: Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza
o0 B-4: Warstwy odsaczajace i odcinajgce
0 B-5: Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine
o0 B-6: Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
NAWIERZCHNIE
Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjgtkiem drég (45233250-6)
o B-7: Nawierzchnia poliuretanowa
o B-8: Nawierzchnia z kostki betonowej
OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI
Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjagtkiem drog (45233250-6)
0 B-9 Obrzeza chodnikowe betonowe i elastyczne

C)
GRUPA:
Raoboty instalacyjne w budynkach (45300000-0)
KLASA:
Instalowanie ogrodzen, plotéw i sprzetu ochronnego (45340000-2)
KATEGORIA:
Wznoszenie ogrodzen (45342000-6)
D)
GRUPA:
Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych (45400000-1)
KLASA:
Raoboty malarskie i szklarskie (45440000-3)
KATEGORIA:
Naktadanie powierzchni kryjgcych (45442000-7)
0 Nakiadanie powtok antykorozyjnych (45442200-9)

1.6. OKRESLENIA PODSTAWOWE.

llekro¢ w ST jest mowa o:
1.6.1. Obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumiec:

a) budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,

b) budowle stanowigcg calos¢ techniczno — uzytkowg wraz z instalacjami i urzadzeniami,

c) obiekt malej architektury;
1.6.2. Wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony w
celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany
do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potgczeniu  stanowigcym
integraing cato$¢ uzytkowa.
1.6.3. Obszarze oddziatywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na
podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajgcych zwigzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego
terenu.
1.6.4. Drodze tymczasowej (montazowej) - nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowang, przeznaczong do
ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziang do usuniecia po ich zakorczeniu.
1.6.5. Dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
czasie wykonywania robot.
1.6.6. Kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong
budowe.
1.6.7. Rejestrze obmiardw - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke z ponumerowanymi
stronami, stuzgcg do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatlgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.
1.6.8. Laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajgcego, wykonawcy lub inne
laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i préb
zwigzanych z oceng jakosci stosowanych wyrobéw budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych rob6t.
1.6.9. Materiafach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne iwytwarzane jak réwniez rézne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.
1.6.10. Odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnos$¢ wykonanych robdt dopuszczalnymi tolerancjami, a
jesli granice tolerancji nie zostaly okre$lone - z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robét budowlanych.
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1.6.11. Poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizaciji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.6.12. Projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedacg autorem dokumentacii
projektowe;.

1.6.13. Rekultywacji - nalezy przez to rozumie¢ roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcii
terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub rob6t budowlanych.

1.6.14. Czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ czes¢ obiektu budowlanego zdolng do spetniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i przekazania do eksploatacii.

1.6.15. Ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i
szczegolowych specyfikacjach technicznych.1.6.16. Grupach, klasach, kategoriach rob6t - nalezy przez to rozumie¢ grupy,
klasy, kategorie okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika
Zamoéwien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

1.6.17. Inspektorze nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajgca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i praktyke
zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktdrej inwestor
powierza nadzor nad budowsg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezacg
kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robét zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz urzgdzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.6.18. Instrukcji technicznej obstugi (eksploataciji) - opracowana przez projektanta lub dostawce urzgdzen technicznych i
maszyn, okreslajgca rodzaje i kolejnos¢ lub wspdtzaleznos¢ czynnosci obstugi, przegladéw i zabiegdw konserwacyjnych,
warunkujgcych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploataciji) jest réwniez
skifadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

1.6.19. Istotnych wymaganiach - oznaczajg wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektow
interesu wspoinego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

1.6.20. Normach europejskich - oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski
Komitet Standaryzaciji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)" lub ,dokumenty harmonizacyjne
(HD)", zgodnie z ogéinymi zasadami dziatania tych organizacii.

1.6.21. Przedmiarze rob6t - to zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w kolejnosci technologicznej
ich wykonania, ze szczeg6lowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegbtowy opis, oraz wskazanie
szczego6towych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru

rob6t budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych rob6t podstawowych.

1.6.22. Robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci i
wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robét.

1.6.23. Wspdlnym Stowniku Zamowien - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robét budowlanych, stworzonych na
potrzeby zaméwien publicznych. Sklada sie ze stownika gtdwnego oraz slownika uzupelniajgcego. Obowigzuje we
wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodéw CPV do
okreslania przedmiotu zamodwienia przez zamawiajgcych z dwczesnych Panstw Czionkowskich UE stalo sie obowigzkowe
z niem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo zaméwien publicznych przewidzialo obowigzek stosowania klasyfikacji CPV
poczgwszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.6.24. Zarzgdzajacym realizacjg umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych postanowieniach
umowy, zwana dalej zarzadzajgcym, wyznaczona przez zamawiajgcego, upowazniona do nadzorowania realizacji
rob6t i administrowania umowg w zakresie okreslonym w udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacjg nie jest
obecnie prawnie okreslony w przepisach).

1.6.25. Budowla drogowa — obiekt budowlany niebedgcy budynkiem, stanowigcy catosé techniczno-uzytkows (droge) albo
jego czesc¢ stanowigca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.6.26. Chodnik — wydzielony wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.6.27. Korona drogi — jezdnia (jezdni) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielgcymi jezdnie.

1.6.28. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofgczenia.

1.6.29. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.6.30. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.6.31. Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera/Kierownika zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw.
Whisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6.32. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materialdw oraz Robét.

1.6.33. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu

1.6.34. Nawierzchnia — warstwa lub zespét warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podioze
gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna — goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
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b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg sScieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze roziozenie
naprezeh w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza — warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze
skiadac¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza — gérna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
skladac sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajgcg lub
odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gitdbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemoZzliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca — warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.6.35. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.6.36. Podioze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gieboko$ci przemarzania.

1.6.37. Podtoze ulepszone nawierzchni — gérna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego | wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.7. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.
1.7.1. Przekazanie Terenu Budowy.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzedne punktow gtéwnych trasy (zawartych w
dokumentacji projektowej), dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego rob6t oraz pozyskanie reperéw. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wasny koszt.
1.7.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegétowych
warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacije projektowa:

a) Dokumentacja Projektowa zalgczona do Dokumentow Przetargowych:

W skiad Dokumentow Przetargowych wejdg minimum nw. zatgczniki Dokumentaciji Projektowey;

- Tabela elementow rozliczeniowych

- Specyfikacje techniczne

- Wycigg z czesci opisowej i rysunkowej projektu remontu ulicy

b) Dokumentacja Projektowa, ktdra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:

- Projekt architektoniczno-budowlany (jesli byt sporzgdzony),

- Projekt wykonawczy,

¢) Dokumentacja Projektowa, ktdrg Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej Wykonawca jest
zobowigzany do sporzadzenia dokumentaciji technicznej dotyczace:

- migjsc dokopu gruntow

- migjsc przeznaczonych na tymczasowy lub staly odktad gruntéw uzyskanych z wykopow

- migjsc pozysku materialow miejscowych

- miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazynowe

- drég i objazdéw tymczasowych oraz drég dla transportu technologicznego

- szczegdlowych projektow organizacji ruchu na czas rob6t

- programu zapewnienia jakosci PZJ

- harmonogramu robét
Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia z wiascicielami terenéw
przeznaczonych do tymczasowego lub stalego zajecia oraz uzgodnienia i pozwolenia od stosownych instytucji w tym
instytucji zajmujgcymi sie ochrong srodowiska naturalnego. Ponadto w przypadku projektéw organizacji ruchu powinna
zawiera¢ opinie Policji, Zarzgdzajgcego ulicami oraz uzgodnienie Zarzadzajgcego ruchem na drogach przeznaczonych pod
objazdy. Wiw Dokumentacje Projektowg Wykonawca sporzadzi w 3-ech egzemplarzach i przedstawi Inzynierowi do
akceptacji przed rozpoczeciem rob6t okreslonych Kontraktem.
Ponadto Wykonawca sporzgdzi receptury na wykonanie:

- mieszanek betonowych do wykonania elementow betonowych ,na mokro”,

- mieszanek mineralno-asfaltowych.
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Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sie koniecznym uzupetienie Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajgcego, Wykonawca sporzgdzi brakujgce rysunkii ST na wlasny koszt w 3 egzemplarzach i przediozy je Inzynierowi
do zatwierdzenia.
Koszt dokumentacji opracowywanych przez Wykonawc e nie podlega odr ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze jest
wiaczony w Cen e Kontraktow a.
1.7.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacjg Projektowg i ST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentaciji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje nastepujgca kolejnosé ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.

3) Umowa pomiedzy Zamawiajgcym i Wykonawca,

4) Tabela Elementéw Rozliczeniowych,

5) Oferta Wykonawcy.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.
W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. Dane okreslone w
Dokumentaciji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowili, to takie materialty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
Uwaga: w przypadku, gdy istnieje nowsza norma ni  z powolana w przedmiotowych ST, to wymagania z niej
wynikaj ace obowi gzujg Wykonawc e robét w przypadku, gdy In - zynier za zada jej stosowania.
1.7.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektéw (jezdnie, sciezki
rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t.
Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem, projekt organizaciji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizaciji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly, pomosty dla pieszych itp., zapewniajgc w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest to nieodzowne ze
wzgledéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia k&t pojazdéw wyjezdzajgcych na drogi publiczne z terenu budowy. W
przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajgcych do terenu budowy przez pojazdy Wykonawcy robét, niezwiocznie usunie on
wszystkie zanieczyszczenia z tych drég na wiasny koszt.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odr  ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze jest wtagczony w Cen ¢
Kontraktow a.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne
do ochrony rob6t, wygody spotecznosci i innych.
W migjscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposo6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia k&t pojazdéw wyjezdzajgcych na drogi publiczne z terenu budowy. W
przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajgcych do terenu budowy przez pojazdy Wykonawcy rob6t, niezwtocznie usunie on
wszystkie zanieczyszczenia z tych drég na wiasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odr  ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze jest wtaczony w Cen ¢
Kontraktow a.

1.7.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Rob6t

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

Koszty zwi gzane z ochron g srodowiska w czasie wykonywania rob6t nie podlegaj g odrebnej zaptacie i przyjmuje
sie, ze sg wkgczone w Cen e Kontraktow g.

1.7.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, ha
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo
przez personel Wykonawcy.

Koszty zwi gzane z ochron g przeciwpo zarowg w czasie wykonywania rob6t nie podlegaj g odrebnej zaptacie i
przyjmuje si e, ze sa wiaczone w Cen e Kontraktow a.

1.7.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia
materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét bedg mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdw na srodowisko. Materialy, ktére sg szkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.7.8. Ochrona wiasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informaciji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalaciji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robét, ktére majg
by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspoipracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za
wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb
powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco
informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczgcych
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korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

Koszty zwi gzane z ochron g wiasno $ci publicznej i prywatnej w czasie wykonywania rob6 t nie podlegaj g odrebne;
zaplacie i przyjmuje si e, ze sg wkaczone w Cen e Kontraktow 3.

1.7.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatdw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wilasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecic, aby pojazdy nie spetniajgce tych
warunkéw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce nhadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot
w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.7.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagar sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwi gzane z wypelieniem wymaga n okre slonych powy zej nie podlegaj g odrebnej
zaplacie i s g uwzgl ednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.7.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy | urzgdzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia
do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia roboét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw Iub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoich dziafaniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania,
obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.7.13. Réwnowaznos¢ norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktdre speinia¢ majg materialy, sprzet i
inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byc¢réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. R6znice pomiedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.

1.7.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatodci 0 znaczeniu geologicznym Iub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen
Wykonawca poniesie koszty iflub wystgpig opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydiuzenie czasu wykonania robét ilub wysokos¢ kwoty, o ktérg nalezy zwiekszy¢ cene
kontraktowa.

1.8. Biuro budowy (zaplecze) (o ile warunki kontrak  tu przewiduj g realizacj @) Wykonawca robét, w calym okresie
trwania kontraktu, jest zobowi gzany zapewni €, urzadzi€ i utrzymywa ¢ w dobrym stanie technicznym, wydzielone
pomieszczenie, zlokalizowane w bezpo $rednim s asiedztwie budowy, dla narad koordynacyjnych i spotk an z
przedstawicielami Nadzoru i Inwestora.
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2. MATERIALY.

2.1. Zrédka uzyskania materialow
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i spetniajgce wymagania ST i projektu.
Wykonawca ma obowigzek dostarczyé Inzynierowi aprobaty techniczne i deklaracje zgodnosci stwierdzajace zgodnosé
wyrobow budowlanych z obowigzujgcg norma lub aprobatg techniczna.
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robdt,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczeg6lowe informacje dotyczace
proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak réwniez odpowiednie swiadectwa
badan laboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodia uzyskaja
zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédta w
sposob ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robdt.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materialdw ze zrodet
miejscowych wigczajgc w to zrédta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataciji zrédia.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o
eksploataciji, organéw administracji paristwowej i samorzgdowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialéw pochodzacych ze
zrodet migjscowych.
Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatdw, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z
dostarczeniem materiadéw do robdt.
Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopéw i migjsc pozyskania materiatéw miejscowych bedg formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdélnione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwi gzane z wypelnieniem wymaga h okre slonych powy zej nie podlegaj g odr ebnej
zaplacie i s g uwzgl ednione w Cenie Kontraktowe;.

2.3. Materialy nie odpowiadaj gce wymaganiom
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zitozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jedli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatdw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialdbw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badar wymaganych
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedag one uzyte do robét, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika
projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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2.6. Inspekcja wytworni materiatlow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wasciwosci.
Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacii okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdrni, musza by¢ spetnione nastepujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekgj,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatlow przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaleh w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkOw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

Wykonawca b edzie usuwa ¢ na bie zgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spow  odowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Bud  owy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktre nie wplyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robdt i wkasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robGt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw
moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Transport materialow uznanych za niebezpieczne dla Srodowiska nalezy prowadzi¢ zgodnie z decyzjg Srodowiskowg
wydang dla przedmiotowego zamierzenia inwestycyjnego.

Wykonawca b edzie usuwa € na bie zaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spow  odowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu bud owy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpocz eciem rob6t wykonawca opracuije:

1. Projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktadac sie z czesci opisowej i graficznej,

2. Sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacii
Inspektorowi nadzoru,

3. Wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

4. Rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania izatadunku materialéw, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,
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5. Sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatlow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementéw
robot.

5.2.  Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robGt zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST,
projektem organizaciji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za peing obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich
elementdw robét okreslonych w dokumentaciji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.

5.2.2. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu rob6t
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

5.2.3. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach
i wytycznych.

5.24. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t bedg wykonywane przez Wykonawce nie pozniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robét w
takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Program zapewnienia jako $ci (PZJ)
Wykonawca jest zobowigzany opracowa¢ i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposob wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujgcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa,
SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:
a) czes¢ ogodlng opisujaca:
0 organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia BIOZ,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowosé wykonania poszczegdlnych elementdw robdét,
system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
spos6b oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacii Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

0 wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

0 rodzaje i ilos¢ srodkdw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materialdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

0 sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

0  sposbb wykonywania robét,

0 sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwose, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementdw robdt,

0 Sposbb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom

O oO0Oo0Oo0oo0o

o

6.2. Zasady kontroli jako $ci rob6t
Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagngé¢ zatozong jakosc¢ rob6t.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie robét zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
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Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzeh laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te beda tak powazne, ze mogg wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatlow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwi  gzane z organizowaniem i prowadzeniem bada R materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3.  Pobieranie prébek
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong jakos¢ robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robét zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekgii.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te beda tak powazne, ze mogg wptyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatldw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwi  gzane z organizowaniem i prowadzeniem bada 1 materialéw ponosi Wykonawca.

6.4. Badaniaipomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacii
Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty zbada h
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badarh (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialdw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy
innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢é materialéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wasnych
badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie
wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacja projektowa i SST. Moze réwniez
Zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Cenyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentdw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoéci z:
o0 Polskg Normg lub
0 aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktdre spelniajg wymogi SST.
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W przypadku materiatéw, dla ktérych wiw dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ wiw dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby popartem wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi
projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami .spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg
i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdélnosci:
o0 date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
0 date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,
0 date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow
robdt,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robdt,
przebieg rob6t, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
daty zarzgdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw
robat,
wyjashienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
0 stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllinym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
0 zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowe,
0 dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robdt,
0 dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
0 dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,
o wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
0 inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy abliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
6.8.2. Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposoéb ciagly w jednostkach przyjetych w kasztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.
6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika
projektu.
6.8.4. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz ww. nastepujgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencije na budowie.

O o0Oo0o0oo

o




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 17

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wglgdu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiar6w.
Jakikolwiek bigd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcii
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre $laniailo $ci rob6t i materiatow
Zasady okreslania ilosci robét podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okre$lonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej
przedmiarze rob6t.

7.3. Urzadzeniaisprz et pomiarowy
Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagiizasady wdra zania
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to
wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw rob6t
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi przewoddw kominowych, instalaciji i urzgdzen technicznych,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
- odbiorowi po uptywie okresu rekojmi
- odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwaranciji.

8.2.  Odbidr robét zanikaj gcychiulegaj gcych zakryciu
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét oraz ilosci tych robdt,
ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgltasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jakos¢ i ilos¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg ST
i uprzednimi ustaleniami.
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8.3.  Odbidr cz esciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie dla
zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny (ko ncowy)
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego (korncowego), czesciowego
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Calkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbiér ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakornczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow
badarn i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowg i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, zwaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem toleranciji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowe)
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robét sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastepujgce dokumenty zebrane w tomy i opisane ,,Operat’™
» dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w
trakcie realizacji umowy (dla kazdej branzy inwentaryzacje zmian - na planie sytuacyjnym z naniesionym w
kolorze przebiegiem zmiany sieci, szczegblowy plan sytuacyjny obejmujgcy wszystkie zmiany dotyczace
elementéw konstrukcji: fundamenty, podpory, skrzydetka mury oporowe itp.; zmiany w przekroju podtuznym z
zaznaczeniem rzednych dna, spodu konstrukgii, niwelety itp.)
«  szczegBtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),
*  recepty i ustalenia technologiczne,
e dzienniki budowy i tabele elementow (tzw. przetargowsg i powykonawczg), ew. rejestry obmiaréw (oryginaty),
«  wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
» deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbhudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
« opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
«  rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom urzadzen,
»  geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu uwzgledniajgcg miedzy innymi:
dla branzy kanalizacyjnej
0 karty studni i wpustéw z zaznaczeniem: numeru studni, rzednych géry, dna, rzednych poszczegdlnych
wiotéw i wylotéw, rodzaju materiatu, date zabudowy,
0 naplanie sytuacyjnym zaznaczy¢ nalezy srednice przewodu materiat oraz spadek
dla branzy teletechnicznej wg wymagar wiasciciela urzgdzenia
dla branzy drogowej
o plan sytuacyjny z zaznaczonym w kolorze rodzajami nawierzchni oraz wszystkimi wbudowanymi
urzadzeniami (bariery, porecze, mury oporowe, przepusty, znaki drogowe, krzewy, drzewa), szkice polowe
dla urzgdzen;
e Mape numeryczng
«  Dokumentacje fotograficzng wykonana przed i w trakcie oraz po zakonczeniu budowy.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego roboét.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5.  Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresur  ekojmi i gwaranciji
Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem
wad, ktére ujawnig sie w okresie rekojmi i gwarancji.
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Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbior ostateczny robét (koricowy) robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ustalenia ogéine
Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w
danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowac:
»  robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
*  warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
e wartosé pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
*  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Cena jednostkowa (kwota) zaproponowana przez Wykonawce za
dang pozycje w wycenionej tabeli elementéw rozliczeniowych jest ostateczna i wyklucza mozliwosé zgdania dodatkowej
zaplaty za wykonanie Robdt objetych tg pozycja.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w ST "Wymagania ogolne”
obejmuje wszystkie warunki okreslone w wiw dokumentach, a niewyszczegdlnione w kosztorysie i przyjmuje sie, ze jest
wliczony w cene kontraktowa.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania, utrzymania i likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu wyceniany jest ryczattowo (za komplet
oznakowania na czas robo6t) i obejmuje (w zaleznosci od potrzeb i zakresu prac):
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych
Zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robét,
(b) roboty pomiarowe i przygotowawcze,
(c) dostarczanie materiatéw i sprzetu,
(d) wykonywanie wykopow pod stupki znakéw tymczasowych,
(e) wywozenie lub rozplanowanie nadmiaru gruntu,
() wykonywanie fundamentéw pod stupki znakow tymczasowych,
(g) zasypywanie doléw wraz z zageszczeniem gruntu,
(h) dostarczanie i zamocowanie stupkéw oraz tarcz znakéw i tablic,
(i) dostarczenie i montaz tymczasowych wygrodzen dla pojazdéw i pieszych oraz poreczy ochronnych i kladek dla pieszych,
() utrzymywanie i demontaz wszystkich elementéw oznakowania pionowego na czas robét
(K) przestawianie wygrodzen, poreczy i kladek w miare postepu robot,
(I) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet w
miare postepu robdt,
(m)montaz, utrzymywanie i demontaz tymczasowych sygnalizacji $wietinych,
(n) optaty zwigzane z podiaczeniem i uzytkowaniem tymczasowych sygnalizaciji $wietinych,
(0) wykonywanie, utrzymywanie oraz likwidacja tymczasowego oznakowania poziomego
(p) ustawienie tymczasowego o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,
(g) optaty za dzierzawy terenu,
(r) montaz, utrzymanie i demontaz tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,
(s) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych,
(t) utrzymanie pynnosci ruchu publicznego,
(u) usuniecie whudowanych materiatéw i oznakowania,
(v) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Uwaga — cena ryczaltowa czasowej organizacji ruchu obejmuje swoim zakresem wszystkie zadania przewidziane
kontraktem bez wzgledu na kolejnos¢ ich realizacji. W szczegdlnosci nalezy zwrdci¢ uwage na koniecznosé budowy drogi
objazdowej z Zelbetowych plyt drogowych na podbudowie z kruszywa naturalnego.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 20

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, péz. 2016 z p6zn. zm.).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19, péz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - 0 wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej Gednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz.
1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - 0 dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, p6z. 1321 z pézn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, p8z. 627 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporz adzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow oceny zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz
trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, p6z. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie ogélnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczeg6lowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, p6z. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobéw deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, p6z. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, p6z. 2042)

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, (tom |, II, 1ll, IV, V) Arkady, Warszawa
1989-1990.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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SST — CZESC ZASADNICZA

A. PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
(45100000-8)

1. ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA | ROZBIORKI OBIEKTOW BUDOWLANYCH; ROBOTY ZIEMNE
(kod CPV 45110000-1)

1.1 ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA, ROBOTY ZIEMNE
(kod CPV 45111000-8)

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA
(kod CPV 45111100-9)

A-1: ROZBIORKA ELEMENTOW ZAGOSPODAROWANIA TERENU
1. WSTEP.
1.1. Nazwa zaméwienia
REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykéwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Zgodnie z dokumentacjg projektowg zagospodarowania terenu do demontazu badz rozbiorki nalezy przyja¢ nastepujgce
elementy zagospodarowania terenu:
» Demontaz stojakéw do koszykdwki wraz z rozkruszeniem fundamentu
 Usuniecie nawierzchni poliuretanowej boiska do koszykéwki wraz z obrzezami, podbudowami oraz systemem
drenarskim
» Usuniecie nawierzchni opaski chodnikowej wraz z oczyszczeniem kostek betonowych i wyréwnaniem podbudowy
+ Usuniecie wierzchniej warstwy ziemi urodzajnej gr. ~ 20 cm z migjsca, w ktdrym zaprojektowano rozbieg oraz
zeskok do skoku w dal wraz z opaskg chodnikowg
Gruz i inne materialy pochodzace z rozbiorek nalezy zutylizowac, korzystajgc z ustug licencjonowanego odbiorcy, a
dokumentacje utylizacji nalezy dotgczy¢ do dokumentéw budowy.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji wiw robét.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
1.5.2 Klasa robot:

Raoboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych; roboty ziemne (45110000-1)
1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)

Roboty w zakresie burzenia (45111100-9)
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1.6. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".

Roboty rozbiorkowe - roboty budowlane majace na celu demontaz elementéw wchodzacych w skiad istniejgcego obiektu
budowlanego.

Odpady - kazda substancja lub przedmiot, ktérych posiadacz pozbywa sie, zamierza pozbyc¢ lub do ich pozbycia sie jest
obowigzany.

Odpady niebezpieczne - odpady okreslone na liscie A zalgcznika nr 2 lub posiadajgce co najmniej jedng z wiasciwosci
wymienionych w zatgczniku nr 4 Ustawy o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 r.

Odpady oboj etne - odpady, ktore nie ulegajg istotnym przemianom fizycznym, chemicznym Ilub biologicznym; sa
nierozpuszczalne, nie wchodzg w reakcje fizyczne ani chemiczne, nie powodujg zanieczyszczenia $rodowiska lub zagrozenia
dla zdrowia ludzi, nie ulegajg biodegradaciji i nie wptywaja niekorzystnie na materie, z ktérg sie kontaktujg; ogdlna zawartos¢
zanieczyszczen w opadach oraz zdolnos¢ do wymywania, a takze negatywne oddziatywanie na srodowisko odcieku muszg
by¢ nieznaczne.

Gromadzenie odpadéw - dziatanie, umieszczanie w pojemnikach, segregowanie i magazynowanie odpadéw, ktére ma na
celu przygotowanie ich do transportu do miejsc odzysku lub unieszkodliwienia.

Zagospodarowanie terenu budowy - rozmieszczenie, zgodne z przepisami i zasadami wiedzy technicznej, na terenie
budowy maszyn i innych urzgdzen technicznych, skladowisk odpadéw.

Instrukcja bezpiecznego wykonywania rob6ét budowlany ch - spos6b zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z
wykonywaniem robét budowlanych oraz sposéb postepowania w przypadku wystgpienia tych zagrozen.

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sa obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w calej dokumentaciji.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, Ze jest wigczony w cene umowy.
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszystkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. Stosowanie przepiséw ochrony srodowiska ma by¢ szczegdlnie stosowane przy:

- lokalizacji baz, skladowisk, drég dojazdowych

- zabezpieczeniu przed: wystgpieniem pozaru, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, zanieczyszczeniem
zbiornikéw i ciekéw wodnych
Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za
wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t.

2. MATERIALY.

Do robdt rozbiérkowych nie przewiduje sie uzycia zadnych materialéw. Dob6r elementéw pomocniczych w zaleznosci od
technologii prowadzenia prac przyjetej przez Wykonawce.

3. SPRZET.

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw zagospodarowania terenu moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

o spycharki,
fadowarki,
samochody ciezarowe,
zrywarki,
mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
frezarki nawierzchni,

o koparki.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

O o0O0O0OO0Oo

4. TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi. Dla materiatow (gruzu) stajacych sie wiasnoscig
Wykonawcy znalezienie odpowiedniego miejsca sktadowania wraz ze wszelkimi uzgodnieniami, pozwoleniami i optatami jest
po stronie Wykonawcy rob6t i ma by¢ wliczone w cene kontraktowg. W przypadku materialéw bedacych wiasnoscig
Zamawiajgcego Wykonawca dostarczy je na miejsce wskazane przez Zamawiajgcego, przy czym w takim przypadku nalezy
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liczy¢ sie z mozliwoscig transportu tych materialdbw na odleglos¢ do 15km, co réwniez nalezy uwzglednié w cenie
kontraktowej. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz zgodnie z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami, Specyfikacjg oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy przygotowanie projektu technologii prowadzenia prac rozbiérkowych, uwzgledniajacy
m.in. statecznos¢ konstrukcji w kazdym etapie rozbiérki.

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych wyzej, zgodnie z
dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacii
inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materialow.

Materiaty pochodzace z rozbiorki takie jak: zniszczone lub uszkodzone w sposob niepozwalajgcy na ich ponowne
wykorzystanie prefabrykaty betonowe (krawezniki, obrzeza, kostka brukowa, ptyty chodnikowe itp.), betonowy i kamienny
gruz budowlany z rozbiorki nawierzchni drogowych i podbudéw stajg sie wiasnoscig Wykonawcy robét. Natomiast materialy
takie jak: cale prefabrykaty betonowe (krawezniki, obrzeza, kostka brukowa, piyty chodnikowe), tarcze znakéw wraz ze
stupkami, zeliwne wtazy kanaldw i krat sciekowych oraz destrukt po frezowaniu nawierzchni bitumicznych sg wiasnoscig
Inwestora. W zwigzku z powyzszym, na zyczenie Zamawiajgcego, zostang one na koszt Wykonawcy przetransportowane w
miejsce wskazane przez Inwestora. W cenie jednostkowej nalezy uwzgledni¢ transport tych materialéw. Ponadto przy
rozhidrce takich materiatléw nie nalezy powodowag¢ ich dalszego niszczenia.

Zamawiajgcy moze w kazdej chwili zrezygnowa¢ z checi pozyskania materialdw przeznaczonych do ponownego uzycia. W
takim przypadku materialy te stang sie wiasnoscig Wykonawcy robot, ktdry powinien je zagospodarowa¢ zgodnie z zasadami
obowigzujgcymi dla materialow nieprzydatnych. Odspojony materiat z rozbiorek nieprzeznaczony do ponownego
wykorzystania powinien by¢ natychmiast wywieziony z placu budowy na odkiad. Pozostaty material, tj przeznaczony do
pozniejszego wykorzystania, powinien by¢ natychmiast wywieziony z placu budowy na miejsce jego tymczasowego
skladowania oraz dodatkowo zabezpieczony przed zanieczyszczeniem lub dalszg degradacja.

Ewentualne doly powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg
projektowg bedg wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegéinosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Wszystkie pozostale doly nalezy wypelni¢ gruntem rodzimym do poziomu
okreslonego w dokumentacji projektowej i zagesci¢ do wartosci 1s=0,95.

Rozebranie nawierzchni z prefabrykatow betonowych, podbudéw z kruszywa oraz rozebranie kraweznikbw, obrzezy
chodnikowych, wpustéw deszczowych oraz tym podobnych elementéw ma na celu przygotowanie terenu budowy. W
zwigzku z powyzszym nie okresla sie wymagan, co do sposobu prowadzenia rozbiorki. Nalezy jednak pamietac, aby
wszelkie prace byly wykonywane zgodnie z zasadami bhp. Ponadto dla elementdéw podlegajgcych dalszemu wykorzystaniu
roboty nalezy prowadzi¢ w sposéb niepowodujacy ich dalszej degradacii.

Informacije ogoine do prowadzenia robét rozbidrkowych

e Opis zakresu i sposobu prowadzenia rob6t rozbiérkowych
Plac budowy nalezy ogrodzi¢ i oznakowaé tablicami ostrzegawczymi. Prowadzone roboty nalezy oznaczyg,
umieszczajgc w widocznych miejscach na wysokosci do 2,5 m n.p.t. tablice ostrzegawcze o prowadzonych robotach
rozhidrkowych. Tablice ostrzegawcze powinny by¢ dobrze widoczne.

e Opis sposobu zapewnienia bezpieczenstwa
Przed przystgpieniem do wykonywania robét nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia, jak oznako-
wanie i ogrodzenie terenu rob6t, zgromadzi¢ potrzebne narzedzia i sprzet, a takze zainstalowa¢ odpowiednie
urzgdzenia do usuwania materiatdw z rozbiorki. Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych muszg by¢
dokfadnie zaznajomieni z ich zakresem.
Przy prowadzeniu prac rozbiérkowych nalezy przestrzega¢ wszystkich obowigzujacych przepisow bezpieczenstwa i
higieny pracy i bezwzglednie stosowa¢ wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace
i ochronne.
Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbidrkowych powinni by¢ zaopatrzeni w komplet potrzebnych narzedzi oraz
w odziez roboczg, hetmy, okulary i rekawice ochronne. Teren wraz ze strefami ochronnymi musi zosta¢ odpowiednio
zabezpieczony na czas prowadzenia prac. Prace mogg by¢ prowadzone wytgcznie pod statlym nadzorem osoby
uprawnionej do kierowania pracami rozbiérkowymi.

»  Praca maszyn i urzgdzen budowlanych
Maszyny i inne urzadzenia techniczne oraz narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane i
obstugiwane zgodnie z instrukcjg producenta oraz spetnia¢ wymagania okreslone w przepisach dotyczacych
systemu oceny zgodnosci.
Maszyny i inne urzadzenia techniczne, podlegajace dozorowi technicznemu, mogg by¢ uzywane na terenie budowy
tylko wowczas, jesli wystawiono dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacii.
Wykonawca, uzytkujgcy maszyny i inne urzgdzenia techniczne, niepodlegajgce dozorowi technicznemu, powinien
udostepni¢ organom kontroli dokumentacje techniczno — ruchowa lub instrukcje obstugi tych maszyn lub urzadzen.
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Operatorzy maszyn budowlanych o napedzie silnikowym powinni posiada¢ wymagane kwalifikacje.

Ze wzgledu na sasiedztwo innych budynkéw oraz komunikacje piesza oraz mozliwos¢ przebywania oséb
postronnych w poblizu budowy nalezy zwrdcié szczegding uwage na potrzebe ograniczenia ich wstepu na plac
budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie

wymagania.
7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z rozbidrkag elementéw zagospodarowania terenu:
0 Dla podbudéw z kruszywa o réznych grubosciach —m?,

8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr rob6t zwigzanych z rozbiérkg polega na wizualnym sprawdzeniu kompletnosci wykonanych rob6t rozbiérkowych na
zasadach odbioru robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena wykonania robét obejmuije:
0 ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia

0 zaladunek i wywiezienie materialdw z rozbiorki,
0 wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych.
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ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE
(Kod CPV 45111200-0)

A-2: ODTWORZENIE PUNKTOW GEODEZYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Nazwa zamdwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji wiw robét.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy oraz potozenia obiektow inzynierskich.
W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

0 sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktdw gidwnych osi trasy punktéw
wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

O O Oo0Oo

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Raoboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych; roboty ziemne (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robét:;

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe (45111200-0)
i roboty ziemne

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogéine".
= Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiér punktéw, ktdrych wzajemne polozenie na powierzchni
odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjne.
= Osnowa geodezyjna wysoko $ciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wysokosé w stosunku do
przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjnej
= Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (poziom i wysokosciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementow projektéw w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzgdzen i konstrukcii.
Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiardéw kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miare mozliwosci
pomiaréw powykonawczych.
= Punkty gibwne - punkty naroznikéw, zalamania osi trasy itp.
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= Pozostale okre slenia podstawowe - sg zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich Normach, a
takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujgcych w geodezji i kartografii.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Do utrwalenia punktéw gidwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢
srednice od 0,15 do 0,20 midiugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,

« dalmierze,
e tyczki,
e laty,

e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK .

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i
wspotrzedne punktdw giownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw giéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w
dokumentaciji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdw
pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byc
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania rob6t. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.
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5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osit  rasy i punktow wysoko —$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot
ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosié¢ 500 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszgcych.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile
brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby Sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujgc niwelacje podwaojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;.

5.3. Odtworzenie punktow

Tyczenie obiektéw nalezy wykona¢ w oparciu o projekt oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;.

Punkty charakterystyczne obiektéw powinny by¢ wyznaczone w punktach giéwnych i w punktach posrednich.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne nie moze by¢ wigksze niz 3 cm, rzedne niwelety punktow nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 0,5 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w projekcie.

Do utrwalenia punktow w terenie nalezy uzyé materialéw wymienionych w punkcie 2.

54. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot | w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii. Odlegtos¢ ta co najmnie]
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacjg projektows.

6. KONTROLAJAKO SCIROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne" pkt 7 Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzenia
(wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuje sie na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne" pkt. 8. Odbioru dokonuje Inspektor po
sprawdzeniu poprawnosci wykonania robét i na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z
kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
»  sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktdw wysokosciowych,
e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
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»  Zzastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce

odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzgd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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A-3: OCHRONA ISTNIEJACYCH DRZEW W OKRESIE BUDOWY

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zamowienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Szczegblowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowany przy zlecaniu i realizacii
robét wymienionych w pkt 1.1.
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
budowlanych zwigzanych z ochrong istniejgcych drzew w okresie prowadzonych prac budowlanych.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad wykonania i odbioru robét zwigzanych z ochrong i
zabezpieczeniem istniejgcych drzew zlokalizowanych:
e w pasie wykonywania budowlanych robo6t, ktdre dokumentacja projektowa, ST lub Inzynier przewiduje
pozostawi¢ po zakonczeniu budowy,
e na terenie tymczasowych drég dojazdowych do placu budowy, placéw manewrowych i zaplecza budowy, z
uwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres budowy, stalego zabezpieczenia na okres po
zakonczeniu budowy i pielegnaciji drzew uszkodzonych w czasie prowadzenia rob6t

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robét:;

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogéine".

«  Drzewo - roslina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewnialym pedzie gtéwnym (pniu).

»  Korona— gorna czes¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.

*  Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wasciwosci zapewniajgce roslinom prawidiowy rozwd;.

e Forma pienna — forma drzew z pniami wysokosci od 1,8 do 2,2 m, z wyraznym nie przycietym przewodnikiem i

uformowang korona.
»  Bryla korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami rosliny.

2. MATERIALY

Przy ochronie i zabezpieczeniu istniejgcych drzew w okresie budowy mozna stosowaé nastepujace materiaty:
a) materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew, jak:
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»  deski iglaste grubo$ci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,

e  maty slomiane,

e zuzyte opony samochodowe,

e drut, tasme stalowg, gwozdzie,

e wode,

b) materiaty do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew jak:

*  mury kamienne, np. z kamienia tamanego na zaprawie badz na sucho,

e mury betonowe i ew. zelbetowe,

«  mury klinkierowe, z betonowej kostki brukowej, ew. ceglane iinne,

»  pomosty zabezpieczajgce z rusztdw stalowych, plyt betonowych, z ew. stopami fundamentowymi itp.,

¢) materialy pielegnacyjne drzew uszkodzonych, jak:

e preparaty emulsyjne, powierzchniowe,

«  srodki impregnuijgce,

e wode.
Materialy stosowane do tymczasowej ochrony drzew i materialy pielegnacyjne powinny by¢ zaproponowane przez
Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera. Wymagania dotyczace materialdw do wykonania statych konstrukcji
ochronnych wokdt drzew, powinny odpowiadaé ustaleniom dokumentacii projektowej, a w przypadku ich braku lub niepetnych
danych moga odpowiada¢ wymaganiom SST.
Zaleca sig, aby:

« elementy stalowe byty ocynkowane lub w inny sposéb zabezpieczone przed korozja,

»  beton do drobnych elementéw miat klase co najmniej B 35.

3. SPRZET

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu
dostosowanego do przyjetej metody robét:
a) sprzetu do tymczasowej ochrony drzew:
e recznego sprzetu do prac ziemnych jak szpadle, dragi, fopaty,
«  samochodu skrzyniowego do transportu,
e sprzetu do podlewania, z ew. przewoznymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami, konewkami,
e wyposazenia pomocniczego, drobnych narzedzi, drabin itp.,
b) sprzetu do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew:
e wg ustalen SST wymienionych w punkcie 2,
¢) sprzetu do pielegnacji drzew uszkodzonych:
e recznego sprzetu pomocniczego, jak: pity, sekatory, diuta, noze, skrobaki,
e recznego sprzetu do robét ziemnych, jak szpadle, fopaty itp.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach producentéw lub
propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Materialty do wykonania robét mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania rob6t

Sposaéb wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacijg projektowa i ST. W przypadku braku wystarczajgcych danych
mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. roboty zabezpieczajgce drzewo lub czynnosci pielegnacyjne,

3. roboty wykonczeniowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:
» ustali¢ lokalizacje drzewa podlegajgcego zabezpieczeniu,
»  szczegGlowo wytyczyé roboty z danymi wysokosciowymi przy statych obiektach zabezpieczajgcych drzewa,
e usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogrodzen itd.
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5.3. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres budo ~ wy

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktdre pozostang w terenie po zakonczeniu robét, a sg narazone na uszkodzenia w
czasie rob6t budowlanych, wymaga wykonania wszystkich czynnosci:

*  wsposo6b uniemozliwiajgcy uszkodzenie mechaniczne drzew,

« tylko recznie w zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa,
przy czym wyjgtkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego wymaga zgody Inzyniera.

W zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa (lub w strefie 4 x 4 m wokét
drzewa) nie powinno dopusci¢ sie do:

*  wykonania placow sktadowych i drog dojazdowych,

e poruszania sie sprzetu mechanicznego,

«  skladowania materiatéw budowlanych,

e Zmian poziomu gruntu.

Zaleca sie, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie skladowa¢ cementu, kruszywa, olejow, paliw i lepiszcz.

Zaleca sie, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie bylty prowadzone w okresie wegetacji roslin, a szczegdlnie w
okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wykonania tych robét sg miesigce od pazdziernika do kwietnia.

Zaleca sie, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byly wykonywane wytgcznie recznie.
Za deskowaniem czasowego waskiego wykopu powinno sie wykona¢ ostone korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 +
0,5 m i gtebokosci 1,5 + 2,0 m wypetnionej kompostem i torfem. Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wczesniej niz
wiasciwy wykop. Z oston takich mozna zrezygnowa¢ pod warunkiem wykonania rob6t instalacyjnych poza okresem wegetacji
roslin.

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

*  owinigcie pnia matami stomianymi (np. w ilosci 4 m? na jeden pien) lub zuzytymi oponami samochodowymi, a
nastepnie oszalowanie ich deskami do wysokosci pierwszych gatezi. Dolna czesé kazdej deski powinna opieraé
sie na podiozu, bedgc lekko wkopang w grunt lub obsypang ziemig. Oszalowanie powinno by¢ otoczone
opaskami z drutu lub tasmy stalowej w odleglosci wzajemnej co 4060 cm,

»  przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w ilosci okoto 4 m? na jedno drzewo,

+  podlewanie drzewa wodg w ilosci okoto 20 dm? na jedno drzewo przez caty okres trwania robét, w zaleznosci od
warunkow atmosferycznych oraz wskazan Inzyniera.

Po zakonczeniu rob6t nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:

*  rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,

e usuniecie materiatdw zabezpieczajgcych,

« lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.

5.4. Pielegnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzeniarob 6t budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia robét powinny byé natychmiast poddane zabiegom pielegnacyjnym.
Nalezy wykona¢ nastepujgce zabiegi pielegnacyjne uzaleznione od rodzaju uszkodzenia:
a) przy uszkodzeniu korzeni:
e zmniejszy¢ korone drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
» wykonac cigcia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujgc cigcia tam, gdzie zaczyna sie korzen zdrowy
(@ywy),
o zabezpieczy¢ powierzchnie ran preparatem impregnujgcym,
e posypac glebg na biezaco zabezpieczone korzenie,
e zastgpi¢, przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowg ziemie glebg bardziej
zasobna,
b) przy uszkodzeniu gatezi:
* wykonywac ciecia galezi o Srednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,
«  zabezpieczy¢ natychmiast powstalg rane po usunieciu zywej gatezi:
0 0 srednicy do 10 cm, zasmarowujgc w cato$ci preparatem o dziataniu powierzchniowym,
0 0 srednicy ponad 10 cm, zabezpieczajgc dwusktadnikowo, tj. krawedzie rany (miejsca, z ktorych
bedzie wyrastata tkanka zywa — kalus) i drewno czynne (pierécien o gruboéci 1,5 + 2 cm) — Srodkiem o
dziataniu powierzchniowym, a pozostalg czes¢ rany wewnatrz pierscienia — srodkiem impregnujacym,
C) przy ubytkach powierzchniowych:
wygtadzi¢ i uformowac powierzchnie rany,
« uformowac krawedz rany (ubytku),
« zabezpieczy¢ calg powierzchnie rany, z tym, ze Swieze rany zabezpieczy¢ jedynie przez zasmarowanie w
calosci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym
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5.5. Roboty wyko hczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Do rob6t wykonczeniowych nalezg prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych warunkéw terenowych, takie jak:

»  odtworzenie przeszkod czasowo usunietych,

« niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie rob6t roslinnosci, np. zatrawienia,

«  roboty porzadkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst gpieniem do rob6t
Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien:

e uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialéw wykonane przez
dostawcow itp.),

* ew. wykona¢ wiasne badania wiasciwosci materiatlow przeznaczonych do wykonania robat,

»  sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew
Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew dotyczg sprawdzenia:
«  obudowy drzewa w zakresie spetiania warunkow zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,
e  zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze,
« ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasie robét zabezpieczajgcych.
6.2.2. Badania robét pielegnacyjnych drzew uszkodzonych
Raoboty pielegnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy polegajg na sprawdzeniu:
»  prawidiowosci wykonania cie¢ (korony, korzeni, gatezi),
*  poprawnosci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentéw drzewa (ran),
«  zabezpieczen glebg uszkodzonych korzeni,
e stopnia zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowsg jest sztuka zabezpieczonego drzewa.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
a) w zakresie rob6t stalego zabezpieczenia drzew — roboty okreslone w odpowiednich SST
b) w zakresie rob6t pielegnacyjnych drzew uszkodzonych — ciecie i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni oraz
wymiana gruntu w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuije:
e roboty przygotowawcze, pomiarowe,
e pozyskanie miejsca sktadowania materiatow,
» dostarczenie materialow i sprzetu,
e wykonanie zabezpieczenia drzewa lub pielegnacji drzewa uszkodzonego, zgodnie z wymaganiami
dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej,
e przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;j,
e odwiezienie sprzetu,
»  uporzgdkowanie terenu robot.

9.2. Sposob rozliczenia robét tymczasowychipract  owarzysz gcych
Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszg SST obejmuie:
e roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
e prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zasady ochrony srodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrona Srodowiska w budowie drég. GDDP, Warszawa 2002
(projekt)
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A-4: ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zaméwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykédwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru zdjecia warstwy humusu o
grubosci ~20 cm, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji wiw robét.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robét:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogéine".

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajgcej sie do powtdrnego uzycia nalezy
stosowag:
e rowniarki,
e spycharki,
* lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odleglosé wymagajgcg zastosowania
takiego sprzetu.
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:
*  noze do ciecia darniny
e lopatyiszpadle.
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4. TRANSPORT

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo transportem samochodowym. Wybor srodka
transportu zalezy od Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwa humusu powinna byé zdjeta z przeznaczeniem do pézniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu
trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynnosci nie okreslonych w dokumentacji projektowe).
Zagospodarowanie hadmiaru humusu powinno byé wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa rob6t (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentaciji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez
Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym
gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusui.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt. 7. Jednostkg obmiaru jest m? (metr kwadratowy)
wykonanego zdjecia wierzchniej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania og6ine" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena 1 m? wykonania rob6t obejmuie:
«  zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odklad,
«  zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
[2] PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw
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ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE
(Kod CPV 45111200-0)

ROBOTY ZIEMNE

A-5: WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zamowienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykéwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
ziemnych przy zagospodarowaniu stadionu lekkoatletycznego.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy lub modernizacii
elementéw zagospodarowania terenu i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykop6w w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypéw,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogodlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych (45110000-1)

1.5.3 Kategoria rob6t:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6. Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogéine".

1.6.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spetniajgca
warunki statecznosci i odwodnienia.

1.6.2. Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.6.3. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.6.4. Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.6.5. Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.6.6. Wykop ptytki - wykop, ktdrego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.6.7. Wykop s$redni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.6.8. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.
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1.6.9. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nodnosci, charakteryzujgcy sie znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.
1.6.10. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.6.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktorego probki nie wykazujg zmian
objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymatos¢ na sciskanie Rc ponad 0,2 MPa;
wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.6.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, polozone w obrebie pasa robét drogowych.
1.6.13. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robét drogowych.
1.6.14. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.
1.6.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg Wzoru

|S:pd/ Pds
gdzie:
pd - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m3),
pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],
stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).

1.6.16. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:
U=deo/ d10

dso - Srednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60% gruntu, (mm),

dio - Srednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.6.17. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkosé charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okre$lona wg wzoru:
lo=E>/ E1

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S- 02205:1998,

E2 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Podziat gruntéw
Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszezegolnienic | Jed- Grupy gruntow
wlaseiwosci nostki |niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu —  TUIMmMOoSZ — piasek pylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty —  zwietrzelina — glina piasz-
- ZWir gliniasta czysta  zwiezla,
— pospolka — Iumosz glgna me?zia‘
— piasek gruby gliniasty gh__l,m pylasta
. 5 : ST zwigzla
— piasek sredni |- zwir gliniasty il il piaszczys-
— piasek drobny |— pospolka ty, il pylasty
— zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy — piasek gliniasty
— pyl. pyl piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta.  glina,
glina pylasta
— il warwowy
2 Zawartos¢
czastek %
<0.075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm -3 od 3 do 10 > 10
3 Kapilarnos¢
bierna Hy, m <1.0 =>1.0 ~ 1.0
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypdéw mogg byé wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy
stanowig nadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci rob6t ziemnych, zostaly za
zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw
przydatnych ze zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny by¢é wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie
terenéw na odklad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze
nakazac pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarzniecia
lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do rob6t ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu do:
e odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzgdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
»  transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociggi itp.),
e sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materialu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkéw transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczgcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odleglosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Doktadno $¢€ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm.
Rdéznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.

Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze fatg 3-metrows, albo
powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nierdwnosci, wynikajgce ze sposobu umochienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci skarp, powinny
byc¢ okreslone w dokumentaciji projektowej i SST.

5.2. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzgdzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetych w dokumentaciji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktdre zapewnig odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w calym okresie
trwania rob6t spadki, zapewniajace prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwalg nieprzydatnose,
Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.
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5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie trwania rob6t ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowe]j nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania
innych robét na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.
Zrédka wody, odstoniete przy wykonywaniu wykop6w, nalezy ujgé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy
odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywaniarob6tz ~ iemnych

6.1.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkcie
5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczegbling uwage nalezy zwrdci¢ na:

« wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

*  wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. [Badana cecha Minimalna czgstotliwosé badan 1 pomiarow
1 Pomiar szerokosci korpusu|Pomiar tasma, szablonem, lata o dlugosci 3 m 1
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2 Pomiar  szerokosci  dna| prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na
rowow lukach o R = 100 m co 50 m na lukach o R <100 m
3 Pomiar rz¢dnych | oraz w migjscach, ktére budza watpliwosel
powierzchni korpusu
ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu
6 Pomiar roéwnosci skarp
7 Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzehni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu
8 Badanie zageszezenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okreslaé¢ dla kazdej ulozone;
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m” warstwy

6.2.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego
Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.

6.2.3. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.4. RGwnos¢ korony korpusu
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3cm.

6.2.5. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac¢ réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.6. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik
odksztalcenia lo, zgodnie z normg PN-S-02205:1998.
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6.3. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materiaty nie spetiajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je
na wiasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny byé
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé wade za nie majacg zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Raoboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ,Wymagania ogélne”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4, PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-1IS010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obcigzenie piytg

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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A-6: WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zaméwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych na potrzeby wykonania nowej nawierzchni.

Przed przystapieniem do rob6t wiasciwych nalezy wykona¢ makroniwelacje terenu.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji wiw robét.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robdt:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robét:;
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe

i roboty ziemne (45111200-0)
1.6. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogéine".

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystepujgcy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podioze nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych powinien charakteryzowaé sie grupg nosnosci G1.
Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnoéci, nalezy podioze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1
zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST.

3. SPRZET

Opisano w ,Wymagania ogéine”.

4. TRANSPORT

Opisano w ,\WWymagania ogolne”.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$é w calym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa
uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od
dokumentaciji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

5.2. Wymagania dotycz gce zageszczeniaino $nosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczgce minimalnej

wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i migjscach zerowych robét ziemnych

Minimalna wartos¢ I
dla:

Strefa korpusu Kategoria ruchu KR3-
KRG

Gorna warstwa o grubosci 20 | 1,00
cm

Na glebokosci od 20 do 50 cm | 1,00
od powierzchni  robot
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggniete przez bezposrednie zageszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podjg¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych
wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okre$lone w SST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego
modulu odksztalcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych robot
ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujgcych te
czynnos¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni
korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow obcigza
Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajgcy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rob6t i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie | wykofczenie),

€) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.
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8. ODBIOR ROBOT

Opisano w ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuie:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujgce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zageszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie,

wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

rekultywacje terenu.
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A-7: REKULTYWACJA TERENU (Kod CPV 45112330-7)

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zamowienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z zakladaniem i
pielegnacjg trawnikéw w rejonie prowadzenia robot.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji wiw robét.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogodlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:

Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robdt:

Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robét:;

Roboty w zakresie usuwania gleby (45112000-5)
Rekultywacja terenu (45112330-7)

1.6. Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogéine".
Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwo;.

2. MATERIALY

2.1 Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskiwania, powinna posiadaé nastepujgce charakterystyki:
*  Ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczajgcych 2 m wysokosci,
e Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.2. Nasiona traw
Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkéw. Gotowa mieszanka traw
powinna mie¢ oznaczony procentowy skiad gatunkowy, klase, numer normy, wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢
kielkowania.
Zaleca sie zastosowanie gotowej mieszanki traw dla boisk sportowych. W przypadku dobierania indywidualnego doboru traw
nalezy zastosowac sie do ponizszej tabeli.

Gatunki traw do mieszanek llo$¢ nasion w procentach wagowych
Zycica trwala 10
Kostrzewa czerwona 15
Wiechlina lgkowa 10
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Kostrzewa waskolistna 15

Mietnica pospolita 20

Kostrzewa owcza 20

Wiechlina zwyczajna 10

Razem 100
2.3. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym, (zawartos¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.).
Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
e glebogryzarek, ptugbw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
«  walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikéw,
»  kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikéw,
e sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),

4. TRANSPORT

Srodek transportu moze byé dowolny pod warunkiem, Ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych
materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Trawniki
5.1.1. Technologia wykonania prac

Wymagania dotyczgce wykonania robét zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

e teren pod trawnik powinien by¢ zniwelowany i uporzgdkowany, wolny od resztek budowlanych, kamieni, gruzu,
wykarczowany ze zbednych drzew i krzewéw. Gleba powinna by¢ przekopana lub przeorana i odlezala.
Odczyn gleby powinien miesci¢ sie w granicach pH 5,6 do 6,5 konieczna jest analiza chemiczna gleby, ale
takze zawartos¢ podstawowych makro i mikroelementéw. Gdy pH spadnie ponizej 5,0 trawa bedzie rosta
bardzo stabo, a efekt bedzie niewspotmiernie niski w stosunku do poniesionych nakladéw pracy i srodkéw. O
produktywnosci gleby $wiadczy ilos¢ mikroorganizméw glebowych, ktére zapewniajg rozklad czesci
organicznych znajdujacych sie w glebie do form przyswajalnych przez rosline, co stymuluje wtasciwy obieg
materii w przyrodzie.

« trawnik zakladamy na 20 cm warstwie ziemi urodzajnej

+ teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu, powinien by¢ wyréwnany i wyprofilowany

» trawniki na projektowanym terenie zostang zatozone na dostarczonej ziemi urodzajnej, ktdra nie powinna
zawierac wiecej niz 20%materi organicznej

e przed siewem nasion traw ziemie nalezy zwatowac walcem gtadkim, a potem zagrabi¢

e siew powinien by¢ wykonany w dni bezwietrzne

« siew jest to najwazniejszy i najtrudniejszy etap agrotechniki traw. Zle dobrany sposéb siewu, bgdz
jego termin moze spowodowaé wykietkowania tylko niewielkiej czesci nasion. Nasiona traw sg
bardzo drobne i muszg by¢ zasiane stosunkowo ptytko (0,5-1cm). Optymalnym terminem siewu
traw jest wiosna, od momentu ruszenia wegetacji do konca maja oraz okres przetomu lata i jesieni
od potowy sierpnia do konca wrzesnia. Nasiona traw mozna wysiewaé¢ recznie lub stosowac
specjalistyczne siewniki rzutowe. Nalezy zadba¢ o rownomierny wysiew, dlatego podczas siania
powinno sie wybiera¢ pogode bezwietrzng i bezdeszczowa. Wysiane nasiona lekko przykrywany
ziemig zyzng wczesniej rozscietang 3-4cm przy uzyciu grabi. Siejemy ,na krzyz”, wysiewajac
potowe przeznaczonych nasion wzdluz, a pozostatg w poprzek. Zapewni do rownomierne wschody
na catej powierzchni. Niezbedne jest walowanie po siewie walem lekkim. Chodzi o to, aby
zmniejszy¢ powierzchnie parowania oraz spowodowac lepsze podsigkanie wody zgromadzonej w
glebie. Powierzchnia nie watowana bardzo szybko przesycha, praktycznie uniemozliwiajgc
prawiditowe wschody. Walowanie przeprowadza sie zaraz po siewie w celu zmniejszenia
powierzchni parowania gleby oraz, aby zwiekszy¢ zdolno$é podsigkania wilgoci do warstwy gleby,
gdzie zostaly posiane nasiona. W trakcie eksploatacji murawy takze walujemy. Szczegdlnie po
zimie, aby docisng¢ do korzeni glebe rozsadzong w trakcie zimy przez l6d. Watowanie pomaga
réwniez zniwelowac¢ jakie powstaty na trawniku po obecnosci kretéw. Walowaé nalezy wéwczas,
gdy gleba nie jest zbyt mokra ani zbyt sucha. Zaleca sie stosowanie watu kotkowego, ktérego masa
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powinna by¢ dostosowana do plastycznosci podioza. Miernikiem wiasciwie dobranej wagi walca do
plastyczno$ci gruntu jest osiadanie gruntu. Nie powinno by¢ wieksze niz 10-12mm. Watowac
nalezy ,na krzyz’. Nie wolno zatrzymywa¢ walu na powierzchni trawnika przez dtuzszy czas w
jednym miejscu.

« termin zakladania trawnika nalezy wykona¢ wczesng wiosna lub jesienig

« naterenie ptaskim i na skarpach nasiona traw wysiewamy w ilosci 4 kg/100m2

e wcelu rbwnomiernego wysiewu nasion mozna uzy¢ siewnika

*  po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ zagrabiona a nastepnie zwatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw do podsigkania wody.

e powysianiu nasiona powinny znalez¢ sie na glebokosci 0,5-1 cm pod powierzchnig ziemi

e trawniki powinny charakteryzowa¢ sie nie tylko duzymi walorami dekoracyjnymi, ale tez wytrzymaloscig na
umiarkowane deptanie i zdolnoscig do réwnomiernego odrastania po koszeniu. Murawy ozdobne najczesciej
zaklada sie na wiekszych powierzchniach, ich koszenie przeprowadza sie rzadziej i najczesciej nie stosuje sie
podlewania w trakcie suszy. Trawy wysiewane na trawniki ozdobne i rekreacyjne powinny cechowac sie duzg
wytrzymaloscig na zmienne i niekorzystne warunki siedliska. Koszenie winno sie przeprowadza¢ co 10-14 dni
na wysokosci 4-6¢cm.

5.12. Wytyczne dotycz 3ce trzyletniej piel egnacii:

W celu uzyskania dobrych wschodéw roslin, a pdzniej rownomiernych odrostéw, nieodzownym zabiegiem jest
sztuczne zraszanie. Stgd tez konieczne jest zabezpieczenie stalego i wydajnego ujecia wody.

Po wysiewie nalezy szczegdlnie zadba¢ o odpowiednie uwilgotnienie podioza. Zraszanie wykonuje sie czesciej,
ale nie obficie, aby utrzymaé statg wilgotnosc przy jednoczesnym nie odkrywaniu i nie przemieszczaniu nasion
strumieniem wody. Najlepszg porg deszczowania sg godziny poranne. Czeste nawadnianie oraz aplikacja
wody wieczorem powoduje podniesienie wilgotnosci trawnika. W pofgczeniu z wysokg temperaturg otoczenia
oraz prawidtowym nawozeniem azotowym daje doskonate warunki do rozwoju wiekszosci chordb grzybowych,
ktére w istotny sposéb mogg wptyng¢ na obnizenie jakosci trawnika. Stad konieczna dbato$¢, aby po podlaniu
trawnik jak najszybciej wysecht.

Dobrze jest w trakcie suszy 2-3 razy do roku wstrzymac podlewaniem odprowadzi¢ do gtebszego przesuszenia
gleby. Zmusi to trawe do rozwoju systemu korzeniowego w poszukiwaniu w gtebszych warstwach podtoza wody
i sktadnikdbw pokarmowych. Proces ten wzmaocni i rozbuduje system korzeniowy rosliny, co da pozytywne efekty
w dalszej czesci wegetacji. Przesuszenie takze korzystnie ograniczy ilos¢ potencjalnych patogenéw
grzybowych na lisciach. Oczywiscie przy pierwszych powaznych objawach suszy na lisciach (z6tknigcie) nalezy
podlewanie wznowi¢, aby eksperyment z rozbudowg systemu korzeniowego nadmiernie nie uszkodzit roslin.
Trawa, ktora przez caty okres wegetacji ma nadmiar wody i sktadnikéw pokarmowych jest bardzo wydelikacona,
posiada kroétki, ptytki system korzeniowy i nie jest odporna na susze, ostrg zime badz infekcje chorob
grzybowych.

Nawozenie to bardzo wazny i niezbedny element agrotechniki traw. Rosliny te, w poczgtkowej fazie tworzenia
darni, nie wspomagane prawidtowym programem nawozowym sg bardzo malo konkurencyjne w stosunku do
chwastéw. Ograniczenie niezbednych dawek nawozéw badz catkowite zaniechanie stosowania nawozéw
uniemozliwi uzyskanie prawidtowej obsady roslin na trawniku, a tym pozadanej gestosci darni.

Koszenie to niezbedna czynnos¢ dla uzyskania duzej zwieztosci murawy, poprzez obnizenie punktu krzewienia
oraz zwiekszenie intensywnosci rozwoju lisci. Celem koszenia jest uzyskanie réwnej powierzchni trawnika o
odpowiedniej wysokosci, zaleznie od jego rodzaju. Koszenie powinno zawsze odbywac sie regularnie, dobrze
przygotowanym sprzetem. Pierwsze koszenie trawnika odbywa sie, gdy trawa osiggnie wysokos¢ okoto 8-
10cm. Kosimy do wysokosci 4-5cm. W dalszym okresie wegetacji murawe kosimy kazdorazowo do wysoko$ci
zalecanej dla danego rodzaju trawnika, jednakze nalezy uwazac, aby jednorazowo pokos nie byt wigkszy niz
1/3 wysokosci trawy. Wigksze przykoszenie powoduje usunigcie zbyt duzej ilosci lisci, co skutkuje zakidceniem
proceséw biochemiczno-fizjologicznych rosliny, a w szczegdlnosci fotosyntezy. Nalezy kosi¢ trawniki suche, gdy
nie zachodzi obawa zbijania sie mokrej trawy. Gdy trawa zbyt podrosta, od pozadanej niskiej wysokosci ciecia
musimy dojs¢ etapowo.

Napowietrzanie (aeracja) ma na celu rozluznienie podioza na trawnikach intensywnie eksploatowanych.
Napowietrzanie przeprowadza sie walcem z rurkowymi bolcami o $rednicy 15-20mm i ditugosci 8-10mm.
Napowietrzanie nalezy przeprowadzi¢ raz w roku, po koszeniu przy odpowiedniej wilgotnosci i plastycznosci
podtoza. Liczba otworéw wykonanych na 1m2 powinna wynosi¢ 180-200.

Wertykulacja ma na celu przeciwdziatanie filcowaniu sie darni. Usuwa sie filc powstaly z obumartych pedow
traw i resztek po koszeniu oraz chwasty wieloletnie. Dzieki wertykulacji uzyskuje sie napowietrzenie warstwy
korzeniowej i strefy krzewienia ro$liny. Zabieg wykonuje sie przynajmniej raz w roku wiosng przy uzyciu
wertykulatora. Termin wykonania zabiegu przypada na poczatek wegetacji. Zabieg ten nalezy przeprowadzi¢
przy odpowiedniej plastycznosci gleby. Wertykulacje przeprowadza sie na suchym i nisko skoszonym trawniku.
Po wykonaniu zabiegu nalezy usung¢ resztki zwertykulowanych, obumartych czesci roslin.

Piaskowanie przeprowadza sie bezposrednio po zabiegach aeracji i wertykulacji. Piasek wypetnia powstate
naciecia lub otwory w darni. Wptywa korzystnie na stabilizacje gruntu. Ponadto zastosowanie piasku przynosi
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efekty w postaci pojawiania sie nowych korzeni i pedéw roztogowych, co wptywa na zwiekszenie gestosci darni.
Zabieg piaskowania polepsza przepuszczalno$é wodng podioza bardzo intensywnie eksploatowanego, totez
stosuje sie go przewaznie na murawach sportowych.

Zwalczanie chwastow jest niezwykle, gdyz nadmierny ich rozw6j moze w sposéb trwaly obnizy¢ jako$¢ murawy.
Walke z chwastami rozpoczynamy krétko po siewie. Trawa jest mato konkurencyjna w stosunku do chwastow,
w poczatkowej fazie rozwoju po siewie, gdy nie stosujemy prawidlowego nawozenia. Podstawowe chwasty
dwuliscienne usuwamy z trawnika stosujac regularne koszenie. Najgrozniejszym i trudno usuwalnym chwastem
jest chwastnica jednostronna. Nalezy, podobnie jak trawy, do rodzaju jednolisciennych. Nalezy we wczesnej
fazie wzrostu trawy usuwac¢ mate rosliny chwastnicy jednostronnej wycinajgc przy pomocy noza lub herbicydu
zwalczajgcego Chwastnice. Chwast ten krzewi sie bardzo dynamicznie tuz nad szyjkg korzeniowg i tworzy
obfite kwiatostany rosngce tuz przy ziemi, pod linig koszenia. Agresywnos¢ tego chwastu jest duza i w krétkim
czasie moze zdominowac¢ rosliny na trawniku. Ucigzliwym chwastem jest czesto koniczyna biata. Rozwija sie on
dynamicznie na trawnikach pozbawionych prawidtowych dawek nawozéw azotowych. Zwiekszenie nawozenia
azotowego powoduje, ze trawa staje sie bardziej konkurencyjna i wypiera koniczyne z murawy.

Dokfadne informacje dotyczgce sposobu przygotowania cieczy uzytkowej oraz bezpieczenstwa pracy znajdujg
sie na ulotce dotgczonej do opakowania produktu.

5.1.3. Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnaciji trawnikdw jest koszenie:

e pienwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ 10 cm,

* nastepne koszenia powinny sie odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed kolejnym koszeniem
nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

e ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢é wykonane z 1 - miesiecznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw Klimatycznych Polski mozna przyjgé pierwsza polowe
pazdziernika),

«  koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywaé czesto i w regularnych odstepach czasu, przy
czym czestosé koszenia i wysokosé ciecia nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

» chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie, srodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu nalezy
stosowaé z duzg ostroznoscig i dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagajg nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPG na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki nawozéw nalezy
przygotowywac tak, aby trawom zapewnic skitadniki wymagane w poszczegélnych porach roku:

e wioshg, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

» od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajgc dawki potasu i fosforu,

«  ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola robot

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:
e 0CzyszCzenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
»  okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m3),
e pomiaru odleglosci wywozu zanieczyszczen na zwalke,
< wymiany gleby jatowej na ziemie urodzajng z kontrolg grubosci warstw rozscielonej ziemi,
* ilosci rozrzuconego kompostu,
e prawidiowego uwatowania terenu,
«  zgodnosci skladu gotowej mieszanki traw z ustaleniami Dokumentaciji Projektowe),
*  gestosci zasiewu nasion,
»  prawidiowej czestotliwosci koszenia trawnikdw i ich odchwaszczania,
«  okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

e dosiewania ptaszczyzn trawnikw o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet.
Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikow dotyczy:

*  prawidiowe] gestosci trawy (trawniki bez tzw. fysin"),
«  obecnosci gatunkéw nie wysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest: m? (metr kwadratowy) wykonania trawnikéw/.
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8. ODBIOR ROBOT

Raoboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, jezeli okazaly sie zgodne z wymaganiami.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena jednostki obmiarowej wyrazona jest w m2,

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-70/G-98011 Torf rolniczy
[2] PN-86/R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
[3] PN-87/R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

[4] BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo - torfowy.
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B. ROBOTY W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH OBIEKTO W BUDOWLANYCH LUB ICH CZ ESCI ORAZ
ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIERII LADOWEJ | WODNEJ

(45200000-9)

1. ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDYNKOW
(kod CPV 45210000-2)

1.1 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY WYPOCZYNKOWYCH, SPORTOWYCH, KULTURALNYCH,
HOTELOWYCH | RESTAURACYJNYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH
(kod CPV 45212000-6)

B-1 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY OBIEKTOW SPORTOWYCH
(Kod CPV 45212200-8)

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zamowienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Projekt zaktada przebudowe boiska do koszykéwki oraz budowe rozbiegu oraz zeskoczni do skoku w dal. Wody opadowe
spod powierzchni przebudowywanego boiska zostang odprowadzone poprzez system drenazu do istniejgcej kanalizacii
deszczowej znajdujgcej sie na terenie Inwestora.
Zakres robét objetych opracowaniem:
*  Roboty rozbiorkowe
0 Demontaz koszy do koszykéwki
0 Rozbiérka nawierzchni poliuretanowej boiska wraz z usunieciem warstw podbudowy
0 Zdjecie nawierzchni chodnika wraz z oczyszczeniem kostki i wyréwnaniem podbudowy
e Przebudowa boiska do koszykdwki
0  Wykonanie nowego drenazu pod boiskiem wraz z odprowadzeniem waéd do istniejgcej studni
Wymiana podbudowy
Montaz nowych koszy do koszykéwki
Wykonanie nowej nawierzchni
Remont istniejagcych pitkochwytow
0 Przelozenie istniejgcej opaski chodnikowej
e Budowa rozhiegu oraz zeskoczni do skoku w dal
0  Wykonanie rozbiegu w nawierzchni poliuretanowej wraz z podbudowami
0 Wykonanie zeskoczni wraz z montazem fapaczy piasku
0  Wykonanie opaski chodnikowej
Polozenie obiektow sportowych zostato dostosowane do istniejgcego uksztattowania terenu.
Na powierzchni boiska oraz rozbiegu do skoku w dal planuje sie zastosowanie nawierzchni poliuretanowo-gumowej gr.
13mm typu ,natrysk” (nawierzchnia przepuszczalna dla wody) w kolorze:
»  Boisko do koszykowki — niebieski; ,frumna” — czerwony
* Rozbieg do skoku w dal — czerwony
Projekt nie zmienia ukladu komunikacyjnego, sieci, uzbrojenia terenu z przeciwpo zarowym zaopatrzeniem
wodnym, uksztaltowania terenu.

O O 0O

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" niniejszego
opracowania. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.
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15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budynkéw (45210000-2)

1.5.3 Kategoria robo6t:

Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych,

kulturalnych, hotelowych i restauracyjnych obiektow budowlanych (45212000-6)
Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw sportowych (45212200-8)

1.6. Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogéine".

2. MATERIALY

Boisko do koszykowki
Projektuje sie boisko do koszykdwki w nawierzchni poliuretanowej — typu ,hatrysk”.
Boisko w ksztalcie prostokata o wymiarach 15,00m x 28,00m (wymiar boiska z pasami ochronnymi 17,0 x 30,0 m). Boisko
ogranicza sie wyraznymi liniami w kolorze biatym szer. 5cm. Linie rzutow wolnych wyznacza sie réwnolegle do kazdej z linii
koncowych w odlegtosci 4,65 m od srodka tych linii i wykresla sie linie rzutu wolnego, ktora jest $rednicg kofa (diugosci) 3,60m
i fukiem (pétkola) o promieniu 1,80m zamykajgcego pole rzutéw wolnych.
W skiad zestawu wchodzi:
= Tablica do koszykéwki o wymiarach 1800mm x 1050mm wykonana z piyty widrowej powlekanej laminatem,
lakierowana na bialo z czarnymi oznaczeniami z rama usztywniajgcg
= Obrecz do koszykdwki stata, wzmocniona, cynkowana
=  Siatka do obreczy fancuchowa
= Stojak do koszyk6wki jednostupowy o wysiegu 1,65m wykonany z profilu stalowego o wymiarach 100x100mm
zabezpieczonego antykorozyjnie poprzez cynkowanie ogniowe.
Stup nalezy zamocowa¢ w odlegtosci minimum 40cm od linii koricowej boiska. Tablice nalezy zamocowac na wWysokosci
2,90m mierzgc od spodu tablicy do nawierzchni. Obrecz z siatkg mocuije sie centralnie w odlegtosci 15cm od spodu tablicy do
obreczy. Nalezy przewidzie¢ pas wolny o szer. 1,0m. Projektowane stupki do koszykéwki nalezy wyposazy¢ w specjalne
ostony wykonane z pianki poliuretanowej, obszytej materialem PCV, grubosci 5cm i wysokosci 200 cm. Ostony montowane
sg za pomocg paskow z rzepami wokét stojaka do koszykowki.

Skok w dal
Skocznia do skoku w dal sklada sie z rozbiegu, belki do odbicia i zeskoczni (dotu z piaskiem). Rozbieg ma 28,0 m diugosci do
belki odbiciowe;j.
Belka do odbicia wykonana z drewna posiada wymiary: diugos¢ 1,22m, szerokos¢ 20 cm, grubos¢ 10 cm. Belke nalezy
umocowa¢ w odlegtosci 2,0 m od zeskoczni. Nachylenie rozbiegu nalezy wykona¢ ze spadkiem 0,5% w kierunku dotu z
piaskiem.
Zeskocznia jest dotem o diugosci 8,0 m, szer. 2,75m i gt. 0,50 m wypekiony piaskiem. Zeskocznie nalezy wyprofilowa¢ ze
spadkiem wszystkich plaszczyzn do jego $rodka. W srodku nalezy wykona¢ dét odwadniajgcy o wymiarach 1,50 x 1,0 x 0,40
m i wypehi¢ otoczakami. Dno zeskoczni wylozy¢ ceglg pelng ukladang na plask. Wokét zeskoczni nalezy wykona¢ fapacze
piasku szer. 50cm.

3. SPRZET.

Roboty mogg by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie. Roboty mozna wykonywaé przy uzyciu sprzetu
zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT.
Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera, w sposéb

zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umiescié rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczyé
przed spadaniem lub przesuwaniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcjg montazu poszczegdinych elementéw wyposazenia sportowego
dostarczong przez producenta.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

Badania kontrolne obejmuije kontrole:
=  Sprawdzenie zgodnosci wymiaréw
Sprawdzenie stabilnosci konstrukcji
Sprawdzenie pionowosci montazu elementéw
Sprawdzenie deklaracji zgodnosci
Sprawdzenie zgodno$ci naniesienia linii projektem
Sprawdzenie prawidtowo$ci montazu i usytuowania urzadzen sportowych

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogéine” pkt. 7
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt.
Przy przekazywaniu Zamawiajgcemu terenu objetego opracowaniem Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé
Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:
»  projektowg dokumentacje powykonawczg,
e geodezyjng dokumentacje powykonawczg,
«  protokoty odbioru rob6t zanikajgcych,
Raoboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru, jezeli wykonawca przediozy
komplet dokumentow i pozytywne wyniki pomiaréw.

8.2. Odbidr robét zanikaj gcych i ulegaj acych zakryciu
Odbior robét zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego toku robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci
robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowli z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

8.3. Odbidr ostateczny (ko hcowy)
Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru korcowego bedzie stwierdzone przez wykonawce wpisem do
dziennika budowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy.

84. Odbidr pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad jak w odbiorze
ostatecznym.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 9
Rozliczenie robét — Zgodnie z harmonogramem opracowanym przez Wykonawce i zatwierdzonym przez Inwestora
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2. ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCI AGOW, LINIl KOMUNIKACYJINYCH |
ELEKTROENERGETYCZNYCH, AUTOSTRAD, DROG, LOTNISK | K OLEI, WYROWNYWANIE TERENU
(kod CPV 45230000-8)

2.1 ROBOTY POMOCNICZE W ZAKRESIE RUROCIAGOW | KABLI
(kod CPV 45232000-2)

B-2: ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW DO ODPROWADZANIA SCIEKOW
(Kod CPV 45232440-8)

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zambwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykowki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg warunki wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z
wykonaniem drenazu pod boiskiem do koszykéwki na boisku szkolnym przy ZSZ w Katowicach przy al. B. Krzywoustego 13
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe zwigzane z montazem drenéw pod
boiskiem do koszykéwki wraz z podigczeniem do istniejacej studni kanalizacji deszczowej, a takze roboty tymczasowe i
prace towarzyszgce.

Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej sg warunki wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych
z utozeniem rur drenarskich odprowadzajgcych wody opadowe.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robét:

Roboty pomocnicze w zakresie rurociggéw i kabli (45232000-2)
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw
do odprowadzania $ciekéw (45232440-8)

1.6. Okre élenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”.

System kanalizacyjny - sie¢ rurociggéw i urzadzen lub obiektdw pomocniczych, ktdre stuzg do odprowadzania Sciekéw ilub
wad powierzchniowych od przykanalikéw do oczyszczalni lub innego miejsca utylizacji.

System grawitacyjiny — system kanalizacyjny, w ktorym przeplyw odbywa sie dzieki sile cigzkosci, a przewody sg
projektowane do pracy w normalnych warunkach w przypadku czesciowego napetnienia.

Sie¢ deszczowa - sie¢ przeznaczona do odprowadzania sciek6w opadowych.
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2. MATERIALY

Przykanalik — PVC-U lita @160x4,7 klasy SN8

Studnia zabudowana na ciggu gtéwnym — betonowa @1000
Kaskada wewnetrzna @160 mm

Rura drenarska karbowana PVC-u z otworami o $rednicy @92 mm
Rura drenarska karbowana PVC-u z otworami o srednicy @160 mm
Zaslepki do rur drenarskich @92 mm

Trdjnik do rury drenarskiej @160x160

Redukcja drenarska @160/92

3. SPRZET

Do wykonania robét Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania ze specjalistycznych narzedzi i sprzetu do
prowadzenia robét ziemnych i montazowych, w tym m.in.: niwelatorem, koparkg podsiebierng (koparko-spycharka)
spycharkg gasienicowg, samochodem dostawczym skrzyniowym (samowyladowczym), miotem pneumatycznym,
umocnieniami systemowymi wykopow, zageszczarka wibracyjng, pompg do ewentualnego odwodnienia wykopow.

Sprzet stosowany do wykonania robét musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz spetia¢ normy
ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
wykonawca powiadomi inwestora 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Transport
Transport rur ze wzgledu na wtasciwosci winien by¢ prowadzony w sposéb uniemozliwiajgcy uszkodzenie materiatu.

Moze by¢ prowadzony dowolnymi srodkami transportu, jednak ze wzgledu na specyfikacje towaru najczesciej odbywa sie
transportem samochodowym (samochody skrzyniowe o odpowiedniej dtugosci).

Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac i przecigga¢ po podiozu. W samochodzie rury powinny byé
uktadane na rownym podtozu, na podkiadach drewnianych o szerokosci co najmniej 10 cm i grubosci co najmniej 2,5 cm;
utozonych prostopadle do osi rury i zabezpieczone przed zarysowaniem przez przetozenie tektury falistej i desek pod
faricuchy spinajace boczne $ciany skrzyr samochodowych.

Wiazy kanalowe mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposdb zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wiazy typu ciezkiego mogg by¢ przewozone luzem.

Piasek i tuczen przewozone bedg samochodami samowytadowczymi i skladowany na terenie budowy w miejscu
wyznaczonym przez Wykonawce.

Skladowanie
Materialy instalacyjne (rury) powinny by¢ skladowane w magazynach zamknietych lub pod wiatami. Miejsca czasowego
skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawce.
Skladowanie materiatdbw powinno sie odbywaé w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu lub uszkodzeniu, lub
pogorszeniu sie ich wiasciwos$ci technicznych.
Przyjecie materiatéw do magazynu powinno by¢ poprzedzone jakosciowym i ilosciowym odbiorem tych materiatow.
Dostarczone materiaty powinny by¢ nowe. Materialy uzywane mogg byé stosowane tylko za pisemng zgodg inwestora.
Parametry techniczne materialow i wyrob6w powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie wykonawczym.
Kruszywo na podsypke nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podiozu w spos6b zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.
Studnie kanalizacyjne i kinety sktadowaé¢ w pozyciji pionowej, teren sktadowania powinien by¢ utwardzony i zabezpieczony
przed gromadzeniem sie wod opadowych. Wykonawca jest zobowigzany uklada¢ elementy studni  wediug
poszczegdinych grup, wielkosci i gatunkéw w sposdb zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajgcy dostep do
poszczegblinych elementéw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze
Uprawniony geodeta na zlecenie Wykonawcy dokona wytyczenia trasy trwale oznaczy w terenie za pomocg kotkdw
osiowych, kotkow swiadkowych i kolkow krawedziowych.
W miejscach dostepnych, ale nie narazonych na zniszczenie powinny by¢ ustalone repery robocze nawigzane do sieci
panstwowej.
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5.1.1. Roboty ziemne.
Na trasie projektowanego drenazu planuje sie wykopy waskoprzestrzenne o $cianach pionowych oszalowanych i
rozpartych. Obudowa wykop6w powinna umozliwi¢ jej podnoszenie wraz z wykonywaniem kolejnych warstw zasypki. W
trakcie prowadzenia prac wykopy powinny by¢ zabezpieczone barierkg wys. 1,1m, w nocy oswietlong. Na barierkach
winny by¢ umieszczone tabliczki ostrzegawcze (giebokie wykopy, itp.). Roboty prowadzi¢ w okresie suchym. Wykopy,
roboty zabezpieczajace oraz zabezpieczenia wykopow przed zalaniem nalezy wykona¢ wg PN-EN1610:2002 oraz wiw
zaleceniami.
Wykopy wykonywane bedg mechanicznie oraz czesciowo recznie. Recznie winny by¢ wykonane zblizenia do uzbrojenia
podziemnego oraz wyprofiowanie dna wykopu i wykonanie obsypki. Stosowanie ubijakéw mechanicznych jest
dopuszczalne, lecz w odlegtosci poziomej 10 cm od krawedzi rury. Ubijanie mechaniczne na calej szerokosci strefy
kanalowej moze by¢ przyprowadzone sprzetem lekkim przy 30 cm warstwie piasku ponad wierzch rury. Warstwe
ochronng wykona¢ nalezy z piasku sypkiego, pozbawionego grud i kamieni. Zageszczenie tej warstwy powinno byé
przeprowadzone z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci. Musi by¢ ona bardzo starannie ubita po obu stronach
rurociggu. Zasyp i ubijanie gruntu w strefie ochronnej przewodu nalezy wykona¢ warstwami z jednoczesnym usuwaniem
zastosowanego deskowania (deskowanie w strefie ochronnej — 30 cm ponad wierzchnig krawedz rury, powinno by¢
wykonane jako peine).
Podsypke, zasypke, materiat uzyty do ich wykonania, grubosci warstw — wykona¢ zgodnie z zalgczonym rysunkiem
posadawiania rurociggéw. Zasypke wykopOw nalezy wykonywa¢ warstwami, z zageszczaniem gruntu. Zasypke nalezy
wykona¢ piaskiem, a nastepnie gruntem rodzimym bez gruzu i kamieni. Wskazniki zageszczenia powinny by¢
potwierdzone przez uprawnionego geologa. Spadek i materiat podsypki na dnie wykopu powinien byé zgodny z
zalozeniami projektowymi. W miejscach, gdzie beda uktadane rurociggi nalezy zapewni¢ projektowany spadek i forme
dna. Przy pracach w temperaturach ujemnych zabezpieczy¢ dno wykopu przed zamarznieciem warstwy podsypki i
obsypki.
Wykonawca po zakonczeniu rob6t zobowigzany jest do ponownego odtworzenia istniejgcej nawierzchni, rozebranych lub
uszkodzonych ogrodzen itp. Sposéb odtworzenia naruszonych elementéw pasa drogowego zostanie podany w
pozwoleniu na prowadzenie robot w pasie drogowym. Przed zasypaniem sieci nalezy wykonaé inwentaryzacje
geodezyjna.

5.1.2. Umocnienie i zabezpieczenie  $cian wykopow

Z uwagi na glebokos¢ wykopow zabezpieczenie nalezy wykonaé¢ szczegdlnie starannie. Obudowa wykopu powinna
wystawaé ponad teren, o co najmniej 10 cm i by¢ obsypana ziemig w celu zabezpieczenia wykopu przed mozliwoscig
spadania wydobywanego urobku, ktéry powinien byé skladowany w odlegtosci co najmniej 60 cm od krawedzi wykopu.
Na obudowe $cian zaleca sie zastosowanie stalowych grodzic G62 badz systemowych szalunkéw typu Box. Rodzaj
zastosowanego umocnienia zalezy od wielkosci wykopu, rodzaju gruntu i czasu utrzymania wykopul.
Ponadto nalezy dba¢, aby:

«  rozpory mialy trwate zabezpieczenie przed opadnieciem w dét,

«  krawedzie wykopu byly zabezpieczone szczelnie balami lub plytami Zelbetowymi

«  byly wykonane wyjscia awaryjne.

«  sprawdza¢ obudowe po kazdym deszczu i po diugiej przerwie w pracy oraz przed kazdym rozpoczeciem rob6t

*  nie skladowa¢ materiatdw i urobku w odleglosci mniejszej niz 1 m od krawedzi wykopu, jezeli $ciany sa obudowane

»  zachowac¢ bezpieczne odlegtosci wykopow od istniejgcych budowli

«  kazdorazowe rozpoczecie robét w wykopie wymaga sprawdzenia stanu jego obudowy.
Dla prac, w ktdrych wykop osiggnie glebokos¢ wiekszg niz 1 m od poziomu terenu, konieczne staje sie wykonanie zejs¢
(wejécie) do wykopu z zachowaniem maksymalnej odlegto$ci miedzy nimi 20,0m. Schodzenie do wykopu po rozporach
jest zabronione.
Podczas realizacji wykopow w miejscach dostepnych dla oséb niezatrudnionych przy tych robotach nalezy wokét
wykopdw pozostawionych na czas zmroku i w nocy ustawi¢ balustrady, zaopatrzone w $wiatlo ostrzegawcze koloru
czerwonego. Balustrady powinny mie¢ porecze na wysokosci 1,1 m nad terenem i powinny sie znajdowa¢ w odlegtosci
nie mniejszej niz 1 m od krawedzi wykopu. W uzasadnionych przypadkach nalezy stosowaé szczelne przykrycie
uniemozliwiajgce wpadniecie do wykopu. W przypadku zastosowania przykrycia dopuszcza sie zastgpienie balustrad
linami lub tasmami na wysokosci 1,1 m i w odlegiosci 1 m od wykopu.
Wykopy wasko przestrzenne o szerokosci powyzej 80cm wykonywane na terenie uczeszczanym powinny by¢
zaopatrzone w kladki. Metoda wykonania kladek lezy w gestii Wykonawcy robot. W przypadku, kiedy diugosc kiadki
przekracza 2,0m nalezy jg zabezpieczy¢ w porecze z jednej i z drugiej strony o wysokosci 1,1m, zaopatrzone w kraweznik
0 przekroju 15 x 15cm. Ostateczny sposdb umocnienia i zabezpieczenia wykopow lezy w kompetencji uprawnionego
Kierownika Robot.
Zabrania sie sktadowania urobku wraz z materiatlami i wyrobami w odleglosci mniejszej niz 0,6 m od krawedzi wykopu,
jezeli sciany wykopu sg obudowane oraz jesli obcigzenie urobku jest przewidziane w doborze obudowy, a takze w strefie
klina naturalnego odtamu gruntu, jezeli $ciany wykopu nie sg obudowane. Réwniez ruch srodkéw transportowych obok
wykopow powinien sie odbywaé poza granicg klina naturalnego odtamu gruntu. W trakcie trwania rob6t ziemnych nie
powinno sie dopuszczaé do tworzenia sie nawisow gruntu.
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Podczas realizacji zasypywania wykopow zabezpieczonych obudowami zabezpieczenie nalezy demontowa¢ od dna
wykopu i stopniowo je usuwaé w miare zasypywania wykopu jednoetapowo w gruntach spoistych — na glebokosci nie
wiekszej niz 0,5 m oraz 0,3 m —w pozostatych gruntach.

Przy robotach realizowanych koparkami nalezy pamietaé, aby sprzet ustawiony byt w odlegtosci od wykopu nie mnigjszej
niz 0,6 m poza granice klina naturalnego odtamu gruntu. Dla prac ziemnych sprzetem zmechanizowanym musi zosta¢
wyznaczona strefa niebezpieczna. Zabrania sie przebywania os6b pomiedzy wykopem a ustawiong koparka.
Eksploatowanie maszyn roboczych okreslajg przepisy rozporzadzenia, zgodnie z ktdrym eksploatacja maszyn moze sie
odbywaé na terenach rozpoznanych pod wzgledem warunkéw geologicznych i gruntowych.

Ostateczny spos6b umocnienia i zabezpieczeniawykop 6w le zy w kompetencji uprawnionego Kierownika Robdét.

5.1.3. Odwodnienie wykopow
W miejscu wystepowania wody gruntowej lub przedostania sie wody deszczowej do wykopu, nalezy wode odpompowad
poprzez:
»  odwodnienie powierzchniowe z studzienek odwadniajgcych zalozonych w dnie wykopu, z kregéw betonowych @600
mm, 0 wysokosci 1,0m,
«  odwodnienie poziomu wody gruntowej poprzez studnie depresyjne wykonane z rur filtracyjnych o diugosci 4,0 ~ 6,0
m (z uwagi na ksztat tworzonego leja depresyjnego, koniec filtra powinien by¢ umieszczony ok. 1-2m ponizej
oczekiwanej giebokosci, do ktérej powinien zosta¢ obnizony poziom wody) i Srednicy 20 +50cm wprowadzonych w
grunt zakonczonych filtrem zwirowym. Rozstaw studni co 5,0m podigczonych do wspdlnego kolektora (alternatywnie
zastosowanie igtofiltrow w rozstawie co ok. 1,0m).
Pompowanie prowadzi¢ za pomoca pompy zatapialnej z ptywakiem o mocy 1,5 kW i duzej wydajnoSci.
Wode z wykopOw po wstepnym oczyszczeniu mozna wykorzysta¢ do podlewania terendw zielonych w rejonie terenu
opracowania.

5.2. Opis rozwi gzania odwodnienia boiska

Wody spod powierzchni piyty boiska poprzez system drenarski zostang odprowadzone do istniejgcej kanalizacji
deszczowej znajdujgcej sie na terenie Inwestora.
Przewiduje sie odprowadzenie poprzez system rur i studni do istniejgcej studni kanalizacji deszczowej o rzednych S-istn
(269,43-266,48). Scieki opadowe i roztopowe zebrane z drenazu nalezy ujgé w system kanalizacyjny zbudowany z:

*  Przykanalik — PVC-U lita @160x4,7 klasy SN8

+  Studnia zabudowana na ciggu gfdwnym — betonowa @1000
Gléwny cigg odwodnienia nalezy rozpocza¢ od ustawienia studni S2 — do ktérego nalezy wigczy¢ rure karbowang
drenarska @160 prowadzong ze spadkiem 0,5%. Rure drenarskg drugim koncem wigczy¢ do studni S1, z ktorej
przewodem PVC-U @160 o diugosci L=6,0m wody opadowe bedg odprowadzone do istniejgcej studni poprzez
zabudowang kaskade wewnetrzna.

5.2.1. Drenaz boiska do koszykowki

Odprowadzenie wod opadowych z plyty boiska koszykowki i z pod jej powierzchni nastgpi poprzez wykonanie drenazu z
rur drenarskich perforowanych PVC-u @92mm w rozstawie co 4,0 m) utozonych ze spadkiem i=1,0 % i rury drenarskiej
perforowanej PVC @160mm utozonej ze spadkiem i=0,5 % pelnigcej role saczka gidwnego.
Dlugos¢ kazdego drenu bocznego jest rowna L=16,0m; dlugos¢ drenu gtéwnego pod boiskiem do koszykéwki wynosi
L=35,71 m. Na poczatku oraz na koncu drenu gtdwnego nalezy zabudowa¢ studnie S-1 oraz S-2.
Rury drenarskie nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem. Potgczenie rur drenarskich z glbwnym sgczkiem nalezy wykonaé
poprzez zastosowanie tréjnika z odpowiednig redukcjg lub poprzez:

«  Wykonanie otworu w sgczku giownym

*  Woprowadzeniu rury perforowanej @92mm do sgczka giéwnego @160mm

e Zabezpieczenie polgczenia poprzez owiniecie geowokning
Minimalna glebokos¢ utozenia drenu wynosi 100 cm. Rury nalezy ulozy¢ ze spadkiem podanym w dokumentacji
rysunkowej umozliwiajgcym swobodne odprowadzenie wéd deszczowych. Wolne konce sgczkéw nalezy zabezpieczyé
zaslepkami.
Grunt nawozony na piyte boiska nalezy uksztaltowaé tak by uzyskaé¢ spadek gruntu w kierunku rowkéw z sgczkami.
Dreny wraz z materiatlem filtracyjnym nalezy ulozy¢ w rekawie z geowtokniny. Przewody drenazowe nalezy utozy¢ na
podsypce zwirowej gr. 5 cm i obsypaé¢ zwirem filtracyjnym 8-16mm na wysokos¢ min. 20cm. Pozostatg czes¢ rekawa do
poziomu warstwy podbudowy wysypac ttuczniem kamiennym 32-63mm.
Rury i ksztaltki z tworzyw sztucznych

*  Ruradrenarska karbowana PVC-u z otworami o $rednicy @92 mm

*  Ruradrenarska karbowana PVC-u z otworami o $rednicy @160 mm

e Zaslepki do wiw rur
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5.2.2. Monta z studni kanalizacyjnych betonowych
W dokumentacji rysunkowej oznaczono rzedne wiazéw i dna studzienek oraz projektowanych podpie¢ do studzienek
kanalizacyjnych. Rzedne studni oraz ich lokalizacje wykona¢ zgodnie z dokumentacjg rysunkowa. Zaprojektowano studnie z
kregow zelbetowych @1000 przykrytych ptytg nad studzienng oraz wiazem zeliwnym D400 typ cigzki.
W skiad projektowanych studzienek betonowych wchodza:

*  Dno studni - monolityczny odlew z gotowg kinetg z betonu szczelnego klasy min. C35/45 o wodoszczelno$ci W12,
nasigkliwosci < 5% i mrozoodpornosci F-150 tgczony z kregami za pomoca uszczelki, kineta dostosowana do
srednicy kanatéw doptywowych i odptywowych oraz kata ich wigczenia, a takze z wbudowywanymi kré¢cami
przylaczeniowymi.

«  Kregi- prefabrykat betonowy z betonu szczelnego klasy min. C35/45 o wodoszczelnosci W8, nasigkliwosci <6% i
mrozoodpornosci F-150, faczone na uszczelki

« Pierscienie dystansowe tgczone za pomocg zaprawy betonowej o grubosci warstwy pofaczeniowej do 10mm.

«  Elementy zakonczenia studni

0 Pokrywa studzienna - prefabrykat betonowy z betonu szczelnego klasy min. C35/45 o wodoszczelnosci
W38, nasigkliwosci <6% i mrozoodpornosci F-150 fgczony z kregami za pomocg uszczelki, przystosowany
do montazu wiazow, przykry¢ wiazowych lub przej$¢ technologicznych.

0 Zwiehczenie studni - wiazy Zeliwne klasy D400

*  Przejécia szczelne - wykonane zgodnie z PN-EN 1917, zamonotowane w kregach na etapie prefabrykacii

«  Stopnie ztlazowe - wykonane zgodnie z PN-EN 13101, montowane podczas prefabrykacji. Stosowac stopnie
dwustopowe w rozstawie w pionie co 30cm

Studzienki betonowe posadowi¢ nalezy na fundamencie z plyty betonowej o grubosci 20cm. Pod fundament wykonac
zageszczong podsypke piaskowo-zwirowg o gr. min. 10cm. Studzienki obsypywa¢ warstwami, przy czym kazdg z warstw
nalezy zagescic. Nalezy uktada¢ warstwy nie wigksze niz 50cm. W dokumentacji rysunkowej oznaczono rzedne wtazow i dna
kanatow oraz projektowanych podpie¢ do studzienek. Rzedne studni oraz ich lokalizacje wykona¢ zgodnie z dokumentacijg
rysunkowa.

Wigczenie przewoddw kanalizacji deszczowej i sanitarnej do studni betonowych realizuje sie poprzez stosowanie adapterow
lub muf przytgczeniowych. W tym celu nalezy w $cianie studni wykona¢ otwoér o srednicy lekko mniejszej niz zewnetrzna
srednica adaptera, oczysci¢ i wyrébwna¢ otwor. Nastepnie wcisngé adapter tak, aby przez rozprezenie uszczelni¢ otwor,
przestrzen miedzy adapterem a $ciankg uszczelnié¢ srodkiem uszczelniajgcym odpornym na dziatanie sciekGw.

5.2.3. Ukladanie przewodéw kanalizacji deszczowej

Budowa kanaldw prowadzona bedzie w wasko przestrzennych wykopach umocnionych) o szerokosci 1,3 - 1,45 m.
Kanalizacje z rur PVC uklada¢ na wyréwnanej, zageszczonej do DPR (>0,92 wg zmodyfikowanej metody Proctora)
podsypce piaskowej grubosci 25cm. Po ulozeniu rur obsypaé zasypka boczng i obsypkg grubosci 25 cm nad wierzch rury,
zageszczong do DPR=1,0 (pod terenami zielonymi nie mniejsza niz DPR=0,95). Odbiory czesciowe kanalizacji wykona¢
zgodnie z normg PN-92/B-10735 (kanalizacja, przewody kanalizacyjna, wymagania i badania przy odbiorze).

Przewody prowadzi¢ ze spadkami zgodnie z profilem podiuznym. Przestrzega¢ minimalnej glebokosci przykrycia instalacji
kanalizacji deszczowej — min. 1,0 m.

5.2.4. Kaskada wewn etrzna
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W celu podigczenia rurociggu do studni potrzebny jest odcinek rury, ktéry wkiada sie przez Scianke studni. Przejscie przez
Scianke wykonuije sie za pomocg prefabrykowanego szczelnego zlgcza lub za pomocg zamontowanej we wiasnym zakresie
uszczelki pierscieniowej. Kaskade wewnetrzng tgczy sie z odcinkiem rury, przykreca do $ciany studni a nastepnie mozna
kontynuowa¢ montaz rury spustowej. W celu ustabilizowania zaleca sie zamontowanie na Sciance studni obejmy rurowe;j.

5.2.5. Zabezpieczenie wykopow

Wykopy o $cianach pionowych muszg mie¢ umocnienia $cian przez rozparcie lub podparcie. Rodzaj zastosowanego
umocnienia zalezy od wielkosci wykopu, rodzaju gruntu i czasu utrzymania wykopu. Nalezy przestrzega¢ nastepujacych
wymagan:

«  sprawdza¢ obudowe po kazdym deszczu i po diugiej przerwie w pracy oraz przed kazdym rozpoczeciem rob6t

* nie skladowa¢ materiatéw i urobku w odleglosci mniejszej niz 1 m od krawedzi wykopu, jezeli $ciany sa obudowane

»  zachowac¢ bezpieczne odlegtosci wykopow od istniejgcych budowli

«  kazdorazowe rozpoczecie rob6t w wykopie wymaga sprawdzenia stanu jego obudowy.
Przy wykonywaniu wykopow sprzetem mechanicznym nalezy wyznaczy¢ strefe niebezpieczng zwigzang z pracg tych
maszyn.
Wykonawca rob6t ziemnych powinien zapoznac sie z mapa, na ktorej jest oznaczona cala sie¢ uzbrojenia technicznego.
W razie prowadzenia robdt w bezposrednim sasiedziwie instalacji elektrycznej, gazowej itp., nalezy okresli¢ bezpieczng
odlegtos¢, w jakiej moga by¢ prowadzone roboty - w porozumieniu z gestorem tych urzgdzen.

5.2.6. Kalizje z uzbrojeniem podziemnym terenu
Podczas prowadzenia przewodéw kanalizacji nalezy zwrécié uwage na istniejgce uzbrojenie podziemne terenu. W
poblizu takiego uzbrojenia terenu wykopy nalezy wykonaé recznie.
Kolizje z istniejgcym uzbrojeniem terenu zabezpieczy¢ przy pomocy rur ochronnych dwudzielnych. Nalezy stosowaé rury
ochronne o s$rednicy wiekszej o co najmniej 2 dymensje od srednic rur przewodowych. Zabezpiecza¢ nalezy rurociag,
ktéry w miejscu skrzyzowania sieci usytuowany jest wyze.
Rury przewodowe wprowadza¢ do rur ochronnych z zastosowaniem ptoz dystansujgcych. Plozy montowa¢ w odlegtosci
ok. 15cm od koncéw rury ochronnej. Konce rury ochronnej nalezy zabezpieczy¢ manszetami lub wypelni¢ piankg
poliuretanowa.

Zabezpieczenie istniejgcych kabli elektroenergetycznych i teletechnicznych oraz stupoéw energetycznych

Prace w poblizu istniejgcych urzadzen elekiroenergetycznych nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-76/E-05125. W
miejscach zblizen i skrzyzowan z kablami energetycznymi i teletechnicznym wykopy prowadzi¢ recznie w obrebie 2 m na
diugosci kabli pod nadzorem odpowiednich stuzb eksploatacyjnych, po uprzednim powiadomieniu i przygotowaniu do
prac. W miejscu skrzyzowania projektowanego uzbrojenia z istniejgcymi kablami nalezy zastosowaé rury ochronne
dwudzielne gruboscienne wykonane z HDPE. Prace w rejonie stupdéw nalezy wykonaé recznie. Stupy podeprze¢
wyporami drewnianymi o rozstawie kolowym 120°.

Zabezpieczenie przewoddw wodociggowych/kanalizacyjnych

Wykopy prowadzi¢ recznie w obrebie 2 m na diugosci wodociggu/kanalizacji. Na czas prowadzonych robdt nalezy
zabezpieczy¢ odkryte przewody przed uszkodzeniem. Nalezy zachowa¢ minimalng odlegtos¢ pionowg réwng 20 cm
pomiedzy projektowang kanalizacjg deszczowg a przewodami wodociggowymi/kanalizacyjnymi. Po zakonczeniu robot
przestrzen w obrebie skrzyzowania wypehi¢ piaskiem, dobrze go zageszczajgc recznie w celu uniknigcia obsunigcia
przewodu.

Uwagi:

1. Nalezy bezwzglednie przed rozpoczeciem prac wykona¢ odkrywki w celu sprawdzenia rzeczywistych rzednych
posadowienia istniejgcych sieci. W przypadku stwierdzenia posadowienia na rzednej innej niz w projekcie nalezy
poinformowac projektanta w celu dokonania korekty profilu kanalizacji deszczowe;.

2. Nie wyklucza sie wystepowania dodatkowego uzbrojenia, ktore nie zostalo naniesione na mapach sytuacyjno-
wysokosciowych.

5.2.7. Uwagi monta zowe i wytyczne instalacyjne.
W ramach prac montazowych nalezy:

» dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy rurociggow

«  wykona¢ wykopy pod projektowane przewody i pod studzienki kanalizacyjne,

«  skarpy wykopu nalezy w pelni zabezpieczy¢ przed osunieciem

o ustawi¢ studzienki kanalizacyjne betonowe

e ulozy¢ rury kanalizacyjne i wykonac¢ podigczenia do studzienek,

«  UWAGA: Wigczenie projektowanych przytaczy do istniejgcych studni nalezy realizowac poprzez nawiercenie
wiertnicg do betonu otworu w cianie studni oraz osadzenie ksztattki przejscia szczelnego. W przypadku wigczenia
projektowanego przytacza na dno kinety nalezy kinete rozku¢, a po dokonaniu wigczenia odtworzyé kinete wraz z
wyprofilowaniem.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 58

* wystepujgce kolizje z istniejgcym uzbrojeniem terenu nalezy zabezpieczy¢ rurami dwudzielnymi

* wykona¢ inwentaryzacje geodezyjng powykonawcza,

e calosé robdt oraz probe szczelnosci prowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi,

e zasypac i zagesci¢ wykopy.
Przed przystgpieniem do zasadniczych wykopdw nalezy zapozna¢ sie z mapami i profilami podiuznymi, jest to wazne ze
wzgledu na mozliwos¢ wystgpienia kolizji w miejscach skrzyzowan z istniejagcym i projektowanym uzbrojeniem podziemnym.
Ewentualne rozbieznosci rzednych kolizji faktycznych z podanymi na profilu nalezy uwzgledni¢ przy korekcie zagtebienia rur.
Prace montazowe nalezy wykonywac¢ w temperaturze powyzej 0°C. Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia skarp
wykopu.
Zastosowane urzgdzenia techniczne i materialy winny posiada¢ certyfikat zgodnosci z PN lub zgodnos¢ z aprobatg
techniczng wraz z oceng higieniczno-sanitarng pozwalajgcg na stosowanie w budownictwie.
Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych”
tom I, przy przestrzeganiu obowigzujgcych przepiséw BHP i przeciwpozarowych, a takze wymaganiami technicznymi
COBRTI INSTAL Zeszyt 9 ,Warunki Techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych”.
Szczelnos¢ przewoddw wraz z podigczeniami nalezy zbada¢ z zasadami okreslonymi w PN-EN 1610:2002. Badanie to
powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem powietrza (metoda L) lub wody (metoda W).
Jezeli w czasie wykonywania proby szczelnosci z uzyciem powietrza wystepujg uszkodzenia, nalezy przeprowadzi¢ badanie
woda i wyniki te powinny by¢ decydujace.
Wymagania dotyczgce badania szczelnoSci przy pomocy wody sg spelnione, jezeli iloS¢ wody dodanej (podczas
wykonywania badan) nie przekracza:

e 0,151/m2 w czasie 30 min dla przewodéw

e 0,20 /m2 w czasie 30 min dla przewoddw wraz z studzienkami wlazowymi

e 0,401/m2 w czasie 30 min dla studzienek kanalizacyjnych.

5.2.8. Szczegbly posadowienia kanalow w wykopie
A. Posadowienie kanalow

Generalnie przewiduje sie 3 typy posadowien rurociggdbw w wykopie (w zaleznosci od lokalnych warunkéw gruntowo-
wodnych). W wypadku wystepowania wod gruntowych mozna wstrzymaé pompowanie wody dopiero po pelnym
zasypaniu wykopul!

Sposob posadowienia rury w wykopie zalezy od realnych warunkéw gruntowych, lokalizacji (teren obcigzony ruchem
drogowym lub wolny od niego), stanu wdd gruntowych i zaglebienia kanatu.

Przyjeto podstawowe typy posadowien rur, oznaczone symbolami ,A”, ,B” i ,B1". Na szkicach ponizej przedstawiono
schematyczny przekrdj wykopu - w lewej czesci szkicu dla wykopu o umacnianych pionowych $cianach, w prawej dia
wykopu otwartego "skarpowego”.

e Typ ,A’” — posadowienie standardowe w gruntach o dobrych parametrach geotechnicznych. W trakcie
wykonywania podsypki i obsypdéw bocznych sukcesywnie podcigga¢ obudowe wykopu tak, aby unikngé
przemieszczen materiatu konstrukcyjnego zasypowego i zwigzanych z tym mozliwych deformacji utozonego kanatu.
W pasach drogowych wykop zasypany gruntem zageszczonym O parametrach zasypu, jego warstwowaniu,
zageszczeniu i odwodnieniu — wg odpowiednich projektow drogowych.

Wykap o scianach
pronowych
Wykop otwarty
Rura PVC,PEFF

DOU Z40eszczan
\«; DPRJjGR obsyp boceny "

n AII 4,; il gb %Dznbocfzdfy Z%% 32%7 v
% W 1erania rury W _gore)
% ‘ —Wg opisis [ 7]9

FPodsypka zageszczana
DPR=92%

0,15m-xf

« Typ,B” - posadowienie standardowe w gruntach o stabych parametrach geotechnicznych w rejonie dna wykopu.
Pod podsypkg piaskowag przewiduje sie wykonanie zamknietego geowidkning ,materaca” stabilizacyjno -
odwadniajgcego, z materiatu gruboziaristego. W trakcie wykonywania podsypki i obsypow bocznych sukcesywnie
podciggac obudowe wykopu tak, aby unikng¢ przemieszczers materiatu konstrukcyjnego zasypowego i zwigzanych
z tym mozliwych deformacji ulozonego kanatu. Domkniecie geowtkniny ,materaca” podbudowy wykonaé po
podciggnieciu obudowy wykopu powyzej jego poziomu. W pasach drogowych wykop zasypany gruntem
zageszczonym o parametrach zasypu, jego warstwowaniu, zageszczeniu i odwodnieniu - wg odpowiednich
projektéw drogowych.
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Wykop o scianach Wykop otwarty
pionowych
Zasyo W k%u 70geszczany
Rura PVCPEPP DPR=jak obsyp boczny

LT 7 oo oty sogpszsio
Wypierania riury W gorq
D)//Jpzwg opist [Z]g

weey Podsypka 7ageszczana

sl DPR=927

IIBII

£
Q ” ”
8. Jamkmety materac” z
7

alerialu gruboziarmisteqo.
E 5)’ w otuleniu

00g,/m?2

« Typ,B1l” — posadowienie w gruntach o stabych parametrach geotechnicznych w rejonie dna wykopu i gruntach
scian bocznych wykopu, nie gwarantujgcych odpowiedniej stabilnosci obsypu bocznego rury — co mogtoby
prowadzi¢ do nadmiernych deformacii rury lub jej niekontrolowanych przemieszczen w gruncie. Pod podsypka
piaskowg przewiduje sie wykonanie zamknietego geowidkning ,materaca” stabilizacyjno - odwadniajacego, z
materiatu gruboziarmistego. Obsyp boczny i nadsyp (0,3m nad rurg) zamknigte w ,pakiet’ otulony geowtdkning. W
trakcie wykonywania podsypki i obsypéw bocznych sukcesywnie podcigga¢ obudowe wykopu tak, aby unikngé
przemieszczeh materialu konstrukcyjnego zasypowego i zwigzanych z tym mozZliwych deformacji utozonego kanatu.
Domkniecie geowidkniny ,materaca” podbudowy i ,,owijki obsypu rury” wykona¢ po podciagnigciu obudowy wykopu
powyzej ich poziomdéw. W pasach drogowych wykop zasypany gruntem zageszczonym o parametrach zasypu, jego
warstwowaniu, zageszczeniu i odwodnieniu - wg odpowiednich projektéw drogowych.

Wykop o scianach Wykop otwarty
pronowych

wir, tfuczen, etc
geowfokniny g>=

Zasyp wykopu zageszczan
Rura PVC,PEPP DERLjak obsyp boczny

TISF Qo ey agesicion
’ Wypieramia rury W _gore
//y D)//Jp=wg opis [Z]g
Zamkniecie obsypki boczne|
owijkg geow/o’kf%ﬁy g>:40ég/m2

IIB1 n

E

(=] B »

™ Zamkniety materac z

Q@ ateriqlu gruboziomistego
Podsypka 7ageszczana Zwir, ttuczen, etc) w otuleniy

PR=G0% geowtdkniny g>=300q/m2

Dla unifikacji przyjeto grubos¢ dolnej zageszczonej czesci podbudowy réwng 15cm, kat oparcia rury (kat
posadowienia) przyjeto a=900. W szczegdlnych wypadkach, jesli bytaby wymagana dodatkowa stabilizacja dna
wykopu nalezy wykonaé "materac wzmacniajgcy” - analogicznie jak podano przy typie posadowienia "B1".

e Typ , S — w migjscach, gdzie zagtebienie rury jest <1,20m wymagane jest ocieplenie tego kanalu i jego
zabezpieczenie. Przewiduje sig wykop B~1,50m. Wykop wylozy¢é geowtdkning separacyjng g>400g/m2. Podsypke
pod rure (gr.~15cm) zagesci¢ do 1s~0,92, natomiast obsyp boczny do 1s>0,98. Bezposrednio nad rurg wylozyé
izolacje odprezajgco - termiczng ze styropianu ekstrudowanego 100mm i nakry¢ wykop plytami zelbetowymi do
nawierzchni drogowych [wg dawnego KB1-42.1.1.(1)]. Pty na odcinkach poza obrysem ,materaca’
styropianowego nalezy uktada¢ na podbetonie B~7,5 (lub przynajmniej podsypce piaskowo-cementowej) — dla
wykluczenia mozliwosci pozostawienia pustek pod phytg w tych rejonach, co mogtoby skutkowa¢ osiadaniem phyty i
zniweczeniem spodziewanego efektu odcigzajacego. Zadaniem piyt jest redystrybucja wewnetrzna w gruncie
naciskéw z jezdni - z pasa bezposredniego obcigzenia pionowego stropu rury na pasma odporéw odcigzajgcych
bocznych rury. Sposéb wykonania odcinka przedstawiono na szkicu ponizej;
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B. Konstrukcja wykopow

Wykopy dla posadowienia kanalow bedg prowadzone zaréwno w ciggach drog jak i w terenach nieutwardzonych.
Sposéb umocnienia wykopu zalezy w duzej mierze od realnych warunkéw gruntowych, lokalizacji (teren obcigzony
ruchem drogowym lub wolny od niego), stanu wod gruntowych i zagtebienia kanatu. Kazdorazowo przed przystgpieniem
do robdt ziemnych nalezy rozpoznac¢ istniejgce uzbrojenie podziemne (zweryfikowa¢ "z natury" uzbrojenia podziemne
podane w dokumentacji projektowej). Podane dalej szerokosci wykopdw dotyczg odcinkéw, gdzie dany kanat biegnie
samodzielnie w wykopie. Na odcinkach przebiegu w wykopie dwdch kanatdéw i w miejscach lokalizacji studzienek i komér
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wykona¢ wykopy odpowiednio szersze. Przyjeto nastepujgce typy konstrukcji wykopow:

WO - Dla kanatéw prowadzonych ptytko w terenach niezagospodarowanych przewiduje sie wykonanie kanatu w

wykopie otwartym o pochylonych skarpach — jak szkic nizej:

Minimalne szerokosci
wykopdw "B" Wykop otwarty

Srednica |Szerokosé
rurociagu wyko]pu
PVC,PE,PP [m

50-160 0,80
200-225] 0,90

250 0,95
300-315] 1,00

Wo # IIBII g

wq tabgli

W1 — Dla kanaléw prowadzonych w terenie zagospodarowanym, zwlaszcza w ciggach drég przy glebokosci

wykopu do 4,5m (dla szczegdlnie korzystnych warunkéw gruntowych i braku wody gruntowej — do 5,0m), dla

gruntéw niespoistych lub spoistych (oprécz gruntow poiptynnych— jesli takowe wystepujg) — umocnienie wykopu

obudowami pogrgzanymi typu ciezkiego, o dopuszczalnych naciskach na blaty pmax=40,0kN/m2. Uzycie tego typu

obudowy w gruncie nawodnionym wymaga starannego wstepnego odwodnienia wykopu (wg rozwigzania wiasnego

Wykonawcy), gdyz ten typ obudowy jest nieszczelny i ma otwarte czota w wykopie. Parametry wykopu — jak szkic
nizej:

n n
Minimﬂﬁpsgﬁrgé{gsci - B b
Srednica |Szerokosé w9 tabeli Qbudowa pograzaina
rPl\J’rgl;IEgPl; wyf(rgru / typ ciezki p<40kN/m2
50-160 | 0.90 |
N & 3

250 1.05

| 300-315 1,170

W1 0

W2 — Dla kanaléw prowadzonych w terenie zagospodarowanym, zwlaszcza w ciggach drég przy glebokosci
wykopu do 3,0m (jednak bez obcigzenia ciezkim ruchem drogowym terenu bezposrednio przy krawedzi wykopu),
dla gruntéw niespoistych lub spoistych (oprécz gruntéw pétplynnych— jesli takowe wystepujg) — umocnienie wykopu
obudowami pograzanymi typu $redniego, o dopuszczalnych naciskach na blaty pmax=25,0kN/m2. Uzycie tego typu
obudowy w gruncie nawodnionym wymaga starannego wstepnego odwodnienia wykopu (wg rozwigzania wiasnego
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Wykonawcy), gdyz ten typ obudowy jest nieszczelny i ma otwarte czota w wykopie. Parametry wykopu — jak szkic

nizej:
Minimve;ril‘% sﬁfﬁgﬁm , "B - .
N udowa pograzalna

Srednica |Szerokosc wWqg ta bel# / typ Sredni p>25KN/m2
rurociagu | wykepu

PVCPEPP| [m _

o109

250 ‘05 o—
300-275 1.10

—i

W2 A
\J/

* W3 - Dla kanatéw prowadzonych ptytko w terenach gdzie brak miejsca na szerszy rozkop przewiduje sie wykonanie
kanalu w wykopie o scianach pionowych umacnianych azurowo (grunty niepiaszczyste) lub wypraskami (grunty
bardzo sypkie) - jak szkic nizej:

Minimalne S'ZEI'OKPSCi

wykopow "B -
Ss, Semoe B p
PVCPEPP| [m __wg tabel
206-225 088 Obudowa wypraskami
300-315 ?g lub azurowa (rozpierana)

W3 G)
UWAGI dodatkowe:

Na odcinkach przechodzenia pod poprzecznymi instalacjami istniejgcymi w $ciance wykonaé przerwe i deskowanie
wykopu uzupetni¢ deskowaniem indywidualnym. Kanaly sanitarne (przekraczane podkopem) bedg bezwzglednie
wymagaly zabezpieczenia przez ich podwieszenie nad wykopem. Zalezy to od materiatu, z ktérego te kanaly sg
zbudowane i ukladu stykéw rur. W wypadku krétkich rur badz wypadania ich styku bezposrednio w obrebie wykopu
nalezy nad wykopem utozy¢ poprzeczng belke odcigzajgcg i podwiesic do niego rury - przeprowadzajgc zawiesia
podkopami punktowymi pod rurg - przed catkowitym podkopaniu rury.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jako $ci wykonania wykopéw.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami w ninigjszej
specyfikacji oraz dokumentaciji projektowe).

6.2. Kontrola zawi gzana z wykonaniem robét
Kontrola powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z norma PN-92/B-10735 i PN-EN 610:2002. Kontrola jakosci rob6t powinna
obejmowaé nastepujace badania:
= zgodnos¢ z dokumentacija projektowa,
wykopy otwarte —metody wykonania, zachowanie warunkow bezpieczenstwa pracy,
podioze naturalne,
zasyp przewodu,
materiaty,
utozenie przewodu na podtozu,
szczelnos¢ przewodu i studni.

6.3. Kontrola wykonania drena  zu boiska

" Elementy powinny by¢ polgczone ze sobg w sposaéb trwaly,

" Elementy musza posiada¢ spadki okreslone w projekcie

" Materiat powinien by¢ zgodny z projektem

= Odchyki utozenia elementdw nie moga by¢ wigksze niz 10%

6.4. Kontrola ulo zenia studni
Pierwszym rodzajem kontroli jest sprawdzenie jakosci dostarczonych materiatéw do rob6t kanalizacyjnych. Kazdy materiat
powinien posiadaé¢ niezbedne certyfikaty i aprobaty dopuszczajgce go do stosowania w budownictwie.
Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu prawidiowosci posadowienia tj. zachowania odpowiednich rzednych oraz
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pionowosci. Kontroli poddana musi by¢ réwniez szczelno$¢ studni. Studnia przed zakryciem nalezy zgtosi¢ do odbioru
Inspektorowi nadzoru. Zakonczenie rob6t kanalizacyjnych musi zosta¢ odnotowane w dzienniku budowy.

6.5. Dopuszczalne tolerancje

= odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m.,

= odchylenie grubos¢ warstw podioza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

= odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ +5 cm,

= odchylenie rurociggu w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego rurociggu od osi przewodu ustalonej na
fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

= odchylenie spadku utozonego rurociggu od przewidzianego w projekcie nie powinno

= przekracza¢ — 5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10%

=  projektowanego spadku (przy zwiekszonym spadku),

= rzedne pokryw studzienek powinny byé wykonane z doktadnoscig do £5 mm.

6.6 Zasady post epowania z wadami wykonanych rob6t
Wszystkie materiaty nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. JeSli
materiaty nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane to Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny
koszt.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady okreslania ilosci robét i materiatow
- Wykopy —m?3,
Podsypka i zasypka — m?,
Umocnienie $cian wykopdw —m?
— Ulozenie rur kanalizacyjnych — mb (w zaleznosci srednicy rury),
- Wywoz gruntu samochodami wytadowczymi —m? (w zaleznosci od odleglosci).
Dlugos¢ przewod6w obmierza sie w metrach wzdiuz osi. Zwezki zalicza sie do przewoddw o wigkszej Srednicy.
Ksztaltek nie wilicza sie do dlugosci rurociggdw, a oblicza sig ich liczbe w sztukach.

8. ODBIOR ROBOT

Zakres badan odbiorczych

Badania przy odbiorze instalacji kanalizacyjnej nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi WTWIO cz Il. ,,
Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz WTWiO Rurociggow z tworzyw sztucznych.
Odbidr czesciowy

Badania przy odbiorze technicznym czesciowym polegaja na:

- Zbadaniu zgodnosci usytuowania i diugosci przewodow z dokumentacja. Dopuszczalne odchylenia w planie
osi przewodéw od osi wytyczonej nie powinno przekracza¢ + 2 cm. Dopuszczalne odchylenie rzednych
ulozonego przewodu od przewidzianych w projekcie nie powinno przekroczy¢ = 1 cm.

— Zbadaniu podioza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku naruszenia podioza
naturalnego sposob, jego zageszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem lub Inspektorem nadzoru.

— Zbadaniu podioza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie z dokumentacja.

- Zbadaniu materiatu uzytego na podsypki i obsypki oraz stopnia zageszczenia, ktory to powinien wynosi¢ 0,95
wg bania aparatem Proctora.

— Zbadaniu szczelnosci przewodoéw. Badanie szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 16010 dla
kanalizacji grawitacyjnej.

Odbidr korcowy

Badania przy odbiorze technicznym koricowym polegajg na:

— Zbadaniu zgodnosci dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacjg geodezyjna.

- Zbadaniu zgodnosci protokotu odbioru wynikdw badan stopnia zageszczenia gruntu, zasypki wykopu.

Whyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktory z:

— Protokotami odbioréw technicznych czesciowych przewodu kanalizacyjnego.

— Projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy.

Wyniki badanh stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopul.
Inwentaryzacjg geodezyjna.

Nalezy przekazaé Inwestorowi wraz z wykonanym przewodem sieci kanalizacyjnej.
Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego korncowego.
Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien by¢ doprowadzony do pierwotnego stanu.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

Rozliczenie rob6t montazowych kanalizacji deszczowej moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
rob6t i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.
Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg hastepuje po dokonaniu odbioru kohcowego.
Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu rob6t stanowi wartos¢ tych robét obliczona na
podstawie:

— Okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci rob6t potwierdzonych przez

Zamawiajgcego lub

— Ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres rob6t.

Ceny jednostkowe wykonania rob6t lub kwoty ryczaltowe obejmujgce roboty montazowe kanalizacyjne z tworzyw
sztucznych uwzgledniaja:

— Przygotowanie stanowiska roboczego.

— Dostarczenie materialdw, narzedzi i sprzetu,

— Obsluge sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

- Przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzetu w miare postepu robdt.

— Wykonanie robét ziemnych.

— Montaz rurociggdw i obiektow sieciowych i urzadzen.

- Usuniecie wad i usterek powstalych w czasie wykonywania robot.

- Doprowadzenie terenu po budowie przewoddw do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy
1] PN-EN 1610:2002 ,Budowa i badanie przewod6w kanalizacyjnych.”
2] PN-EN 752-1:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogoine
i definicje.”
[3] PN-EN 752-2:2000 ,Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.”
[4] PN-EN 1401-1:1999 ,Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy

przewodowe z niezmiekczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania
dotyczace rur , ksztaltek i systemu”.

[5] PN-EN 1401-3:2002 ,Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej
kanalizacji deszczowej i sciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Czes$¢ 3. Zalecenia
dotyczace wykonania instalacji.”

[6] PN-B-10729:1999 ,Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.”

[7 PN-EN 124:2000 ,Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego
i kolowego. Zasady konstrukgji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig.”

[8] PN-B-06050:1999 ,Roboty ziemne. Wymagania ogdélne”.

[9] PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.”

[20] PN-EN 752-2:2000 ,Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.”

[11] PN-S-02204:1997 ,Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.”

Inne dokumenty i instrukcje
« Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych. Tom |I. Instalacje sanitarne i
przemystowe. Wydawnictwo Arkady.
« Wymagania Techniczne COBRTI Instal Zeszyt 9. — Warunki Techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych.
Wyd. I., wrzesien 2003 r.
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2.2 ROBOTY W ZAKRESIE KONSTRUOWANIA, FUNDAMENTOWANIA ORAZ WYKONYWANIA NAWIERZCHNI
AUTOSTRAD, DROG
(kod CPV 45233000-9)

PODBUDOWA

B-3: KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODEOZA

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zaméwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykéwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza gruntowego.

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogodlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca rob¢t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogélne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody
1.5.1 Grupa robot:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)

budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robdt:

Raoboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych

i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyrGwnywanie terenu (45230000-8)
1.5.3 Kategoria robét:

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drog (45233000-9)
1.6. Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogéine".

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
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3. SPRZET
3.1. Sprz et do wykonania rob6t

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:
= rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy
maszyny,
= koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
= walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ,\WWymagania ogéine”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przyst gpienia do rob6t

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed
rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podioza, jest moZliwe wylgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywa¢ sie ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Insp. nadzoru. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t
w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach
lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Insp. nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wywieziony na zwatke.

5.3. Profilowanie i zag eszczanie podio za

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inspektora, dowiezé dodatkowy grunt
spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy kontynuowac
do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢
zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (1s)
Minimalna wartos¢ Is dla:

Strefa Autostrad i drég Innych drég
Ruch Ruch mniejs.
korpusu ekspresowych ciezki Mniejszy

. o od ciezkiego
i bardzo ciezki

Gdrna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtdérny modut odksztalcenia
podioza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanegoizag  eszczonego podio za

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przystgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przykiad przez roziozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania w czasie rob6t
6.1.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego
podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢
i pomiarow badan i pomiaréw
1 | Szerokos¢ koryta 10razynalkm
2 | Réwnosé¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rbwnos¢ poprzeczna 10razynalkm
4 | Spadki poprzeczne 10razynalkm
5 | Rzedne wysokosciowe €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 | Uksztattowanie osi w planie * €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 | Zageszczenie, wilgotnose gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
podioza rzadziej niz raz na 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gléwnych fukéw poziomych

6.1.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podioza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze r6zni¢ sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.1.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nierbwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 0,5%.

6.1.5. Rzedne wysokosciowe
R&znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz+ 5 cm.

6.1.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)
Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.
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Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutdw odksztalcenia, to wartosé stosunku
wtdérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza od
2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podioza powinna by¢ rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.2. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (pro flowanego podio za)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.1 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Insp. nadz., jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuie:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podioza,
zageszczenie,
utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztaicenia nawierzchni podatnych
i podioza przez obcigzenie plytg

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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B-4: WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zaméwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
Zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajgcych.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw
odsaczajgcych.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" ninigjszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robot:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drég 45233000-9

1.6. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy mrozoochronnej sg kruszywa spetiajace nastepujace warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
D1s - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsgczajacej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
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Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych warunek szczelnosci musi by¢ spelniony, gdy
warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajgce;.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia:
d 60

u=—>
le

>5

gdzie:
U - wskaznik réznoziarmnistosci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajgca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajgca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajgcych i odcinajgcych powinny spetniaé wymagania normy PN-
B-11111.

Miat kamienny do warstw odsgczajgcych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11112.

2.2. Skladowanie materiatow

Kruszywo nalezy dowozi¢ na budowe bezposrednio przed wbudowaniem, nie wyraza sie zgody na magazynowanie
kruszywa na placu budowy.

3. SPRZET
3.1. Sprz et do wykonania rob6t

Wykonawca przystepujgcy do wykonania warstwy odcinajgcej lub odsgczajgcej powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

= rowniarek,

= walcow statycznych,

= plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
Zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podio za

Podioze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w obowigzujgcych normach. Warstwy odcinajgca [
odsaczajgca powinny byé wytyczone w sposob umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach
nie wiekszych niz co 10 m.

5.2. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubosé roziozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiggnieto grubosé projektowana.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienié¢ kruszywo na materiat 0
odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajgcej lub odcinajgcej nalezy przystapic¢ do jej zageszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi
czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac
od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi czesciowo naktadajgcymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nieréwnosci lub zagtebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsgczajaca powinna by¢ zageszczana plytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.
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Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby
Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsgczajgcg lub odcinajgcg, uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej
wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rGwnomiernie wymieszac.

5.3. Utrzymanie warstwy ods aczajacej i odcinaj gcej

Warstwa odsagczajgca i odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny byc
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odsgczajgce;.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezgcej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce rob6t.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badar\ Inwestorowi. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w
p.2.1.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy odsgczajgce; i

odcinajgcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsgczajacej i odcinajacej

Lp. Wyszczegdblnienie Minimalna czestotliwos¢ badan
badan i pomiaréw i pomiarow
1 | Szerokos$¢ warstwy 10razynalkm
2 [ Réwnosc¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rbwnos¢ poprzeczna 10razynalkm
4 | Spadki poprzeczne ? 10razynalkm
5 | Rzedne wysokosciowe €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Uksztattowanie osi w planie? | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 |Zageszczenie, wilgotnosc w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej niz raz na 600 m?

o]

6.2.2. Szeroko$¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm, -5cm.

6.2.3. Rdwnos¢é warstwy

Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajgcej i odsaczajgcej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tatg, zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nierbwnosci poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsgczajgcej nalezy mierzy¢ 4 metrowg fata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.
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6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajgcej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ fgczng grubosc tych
warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez
spulchnienie warstwy na gieboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich wasciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsgczajgcej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw odksztalcenia, to wartosé
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztaicenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02, nie powinna byé
wieksza od 2,2.

Wilgotnosé kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ kruszywa powinna byc
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.2, powinny byc
naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajgcej i odsgczajacej.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Insp. nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajgcej i/lub odcinajgcej z kruszywa obejmuie:
= prace pomiarowe,
= dostarczenie i roziozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci okreslonej w
dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej,
wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i
mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
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5. PN-B-11113

6. BN-64/8931-02

7. BN-68/8931-04
8. BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podioza przez obcigZenie piyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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B-5: PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zaméwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania dokumentéw przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i realizacji rob6t. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t
zwigzanych z wykonywaniem podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" ninigjszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drég 45233000-9

1.6. Okre $lenia podstawowe

1.6.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.6.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg stabilizacii
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia na sagsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3
grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2.2. Whasciwo $ci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel
Lp. Wyszczegdlnienie naturalne famane Badania
wilasciwosci Podbudowa wedlug

zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza

1 |Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz| od 2 od 2 od2 od2 | od2 | od2 PN-B-06714

0,075 mm, % (m/m) do10 | do12 | do10 | do12 | do10 | do12 -15[3]

2 | Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
nie wiecej niz -15[3]

3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 - - PN-B-06714
%(m/m), nie wiecej niz -16 [4]

4 | Zawartos¢ zanieczyszczen PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1
wiecej niz

5 |Wskaznik piaskowy po piecio-| od30 | od30 | od30 | od 30 BN-64/8931
krotnym zageszczeniu metodg || do70 | do70 | do70 | do 70 - - -01[26]

lub Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralno$¢ w bebnie Los

Angeles

a) Scieralnos¢ calkkowita po| 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
pelngj liczbie obrotow, nie wiecej -42[12]
niz 30 40 30 35 30 35

b) Scieralno$¢ czesciowa po 1/5
pelngj liczby obrotow, nie wiecej
niz

7 | Nasigkliwos¢, %(m/m), nie| 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wiecej niz -18[6]
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8 | Mrozoodpornosé, ubytek masy PN-B-06714
po 25 cyklach zamraza- 5 10 5 10 5 10 -1917]
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 [ Rozpad krzemianowy i Zzela- PN-B-06714
zawy figcznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 -37[10]
wiecej niz PN-B-06714

-39 [11]

10 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w PN-B-06714
przeliczeniu na SOs, %(m/m), 1 1 1 1 2 4 -2819]
nie wiecej niz

11 | Wskaznik nosnosci Whos
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz: 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
a) przy zageszczeniu Is = 1,00 120 - 120 - 120 - [21]

b) przy zageszczeniu Is > 1,03

2.2.3. Materiat na warstw e ods aczajaca
Na warstwe odsaczajgcy stosuje sie:
= Zwir i mieszanke wg PN-B-11111,
= piasek wg PN-B-11113.

2.2.4. Materiat na warstw e odcinaj aca
Na warstwe odcinajgcg stosuje sie:
= piasek wg PN-B-11113,
=  miatwg PN-B-11112,
= geowloknine o masie powierzchniowej powyzej 100 g/m?.

2.2.5. Materiaty do ulepszaniawla $ciwo $ci kruszyw
Do ulepszania wiasciwosci kruszyw stosuije sie:
= cement portlandzki wg PN-B-19701,
= wapnho wg PN-B-30020,
= popioly lotne wg PN-S-96035,
= zuzel granulowany wg PN-B-23006.
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przez Inzyniera.

2.2.6. Woda
Nalezy stosowaé wode wg PN-B-32250.

3.SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
= mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny zapewni¢
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,
»  réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
= walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
Zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywaé sie zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostatych materialéw powinien odbywac¢ sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podio za
Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania zgodnie z obowigzujgcymi normami.
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Podbudowa powinna byé utozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D15

des < 5 @

w ktorym:
Dis-  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsgczajacej, w
milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podiozu utozyé warstwe odcinajgcg lub odpowiednio
dobrang geowidknine. Ochronne wiasciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych czgstek gruntu, wyznacza sie z
warunku:

d 50
Ow <12 )
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,
Ow-  umowna $rednica porow geowidkniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujgca sie na geowiokninie w

ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru 090 powinna by¢ podawana przez producenta geowidkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach
nie wiekszych niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciSle okreslonym uziarmieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza
sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢
od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposéb zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skiada sie z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie
budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej 0 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyé.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Odcinek prébny

Nie przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego,

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie

uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robét.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst agpieniem do rob6t

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inwestorowi w celu akceptacji materialdw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosci okreslone w obowigzujgcej normie.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwo $¢ oraz zakres bada n i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Czestotliwos¢ badan
Minimalna | Maksymalna
Lp. Wyszczegdlnienie badan liczba badan | powierzchnia
na dziennej | podbudowy

dzialce przy-padajgca
roboczej na jedno
badanie (m?)

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnosé mieszanki 2 600

3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
4 | Badanie wiasciwos$ci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.2.2 dla kazdej partii kruszywa i

przy kazdej zmianie kruszywa

6.2.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Probki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy,
Z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badari powinny by¢ na biezaco przekazywane Insp. nadzoru.

6.2.3. Wilgotno $¢ mieszanki
Wilgotno$¢é mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotnos$¢ nalezy okreslic wedtug PN-B-06714-17.

6.2.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywag sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wediug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych,
wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do
pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E;
E1 < 22

6.2.5. Wiasciwo $ci kruszywa B
Badania kruszywa powinny obejmowac¢ ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.2.2.

Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci Insp. nadzoru.
6.3. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czestotliwo $€ oraz zakres pomiarow
Czestotliwosc¢ oraz zakres pomiardw dotyczgcych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Lp. Wyszczegoblnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiardw

1 | Szeroko$¢ podbudowy 10razynalkm

2 | Rownos¢ podiuzna w spos6b ciggly planografem albo co 20 m fatg na

kazdym pasie ruchu

3 | Rbwnos¢ poprzeczna 10razynalkm

4 | Spadki poprzeczne® 10razynalkm

5 [ Rzedne wysokosciowe €0 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie® co100m
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7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziaice roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 [ Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia

- ugiecie sprezyste

co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaitowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych fukéw
poziomych.

6.3.2. Szeroko $¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosé podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy wyzej lezgcej o co
najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentaciji projektowe).

6.3.3. Réwno $¢ podbudowy
Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadnicze;j,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg £ 0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysoko sciowe podbudowy
Rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -
2cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegop  odio za
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.

6.3.7. Grubo $¢ podbudowy i ulepszonego podio  za

Grubos¢ podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
= dla podbudowy zasadniczej + 10%,
= dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.3.8. Nosno $¢ podbudowy
= modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
= ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztat-
zkruszywao | Wskaznik Maksymalne ugiecie cenia mierzony piytg o
wskazniku | zageszczenia | sprezyste pod kotlem, mm $rednicy 30 cm, MPa
Whos Nie Is nie
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia Ez
obcigzenia E1
60 10 1,40 1,60 60 120
80 10 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.4. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewta $ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.3 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na
petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materialu i powtérne zageszczenie.

6.4.2. Niewta $ciwa grubo $¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gieboko$é, zgodnie z
decyzja Insp. nadz, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewta $ciwa no $no$¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
Zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikio
Z niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Insp. nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowga 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie zgodnie z
kosztorysem ofertowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

obcych

3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7.  PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
bezposrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosci w bebnie Los
Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych.
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17.  PN-EN197-1:2002

18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22.  PN-S-96023
23. PN-S-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02

26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02

28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodno$ci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego
Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie piytg

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata

Drogi samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugieciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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B-6: PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zamowienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykdwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcg podstawe do opracowania dokumentow przetargowych
przy zlecaniu i realizacji robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robot:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drég 45233000-9

1.6. Okre $lenia podstawowe

1.6.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstwe nos$ng nawierzchni drogowe;.

1.6.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo famane,

uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczer obcych i bez domieszek gliny.
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2.2. Wymagania dla materiatow
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.2.1.

2.2.2. Whasciwo $ci kruszywa
Kruszywo powinno spetia¢ wymagania okreslone w ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.2.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.1. Przygotowanie podio za
Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.1.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.2.
5.3. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt

53.

5.4. Odcinek prébny
Nie przewiduje sie wykonania odcinka probnego

5.5. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 5.5.

5.6. Zastosowane rozwi gzania

Podbudowa pod nawierzchnie poliuretanowg (boisko do koszykdéwki, rozbieq do skoku w dal) — podbudowa przepuszczalna

=  Nawierzchnia poliuretanowa ,hatrysk” —1,3mm
=  Podbudowa mineralno-gumowa -35cm
=  Warstwa klinujgca

kruszywo kamienne 0,1-4 [mm)] —-2cm
= Podbudowa stabilizowana mechanicznie

kruszywo kamienne 0-32 [mm] —-20cm
= Podbudowa stabilizowana mechanicznie:

kruszywo kamienne 32-63 [mm)] —-20cm
=  Warstwa odsaczajgca:

piasek ptukany 0,075-5 [mm] —10cm

Podbudowa pod opaske chodnikowg

»  Kostka betonowa —-6¢cm
=  Warstwa klinujgca

kruszywo kamienne 0,1-4 [mm)] —3cm
= Podbudowa stabilizowana mechanicznie:

kruszywo kamienne 0-32 [mm] —12cm
= Podbudowa stabilizowana mechanicznie:

kruszywo kamienne 32-63 [mm)] —18cm

=  Warstwa odsaczajgca:
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piasek ptukany 0,075-5 [mm] —10cm
Podbudowa pod nawierzchnie zeskoku do skoku w dal
= Piasek kwarcowy lub rzeczny 0,20 [mm] —25-50cm
»  Warstwa oczyszczajaca (geowtoknina)
= Zuzel gruby —10cm
= Warstwa zwiru —12cm
= Otoczaki —40cm

Tereny zielone
= Ziemia urodzajna z 25% domieszkg piasku —12cm

Mieszanka traw: zycica trwala 10%,; kostrzewa czerwona 15%; wiechlina lgkowa 10%; kostrzewa waskolistna 15%;
mietnica pospolita 20%o; kostrzewa owcza 20%; wiechlina zwyczajna 10%.

Podbudowa istniejgcej opaski chodnikowej
= Nawierzchnie chodnika z kostki betonowej zdjg¢ a nastepnie oczyscic
*  Wyréwnanie warstw podbudowy
= Ulozenie nawierzchni na podsypce piaskowej

Podbudowa z kruszywa naturalnego musi odpowiada¢ wymaganiom zwigzanym z nos$noscig, zageszczeniem oraz
rownoscig. Podioze powinno mie¢ wymagane spadki podiuzne i poprzeczne. Wskaznik zageszczenia podioza powinien
byc¢ nie mniejszy od 0,98 zageszczenia maksymalnego okreslonego metodg normalng wg PN-59/B-04491.

Dla podbudowy wykonanej z kruszywa grubego > 20mm okre$lenie wskaznika zageszczenia staje sie niemozliwe, dlatego
podbudowe z kruszywa kamiennego nalezy skontrolowaé przez sprawdzenie zgodnosci modutu odksztalcenia z
wymogami podanymi w BN 64/8933-02.

Dla obiektow sportowych przyjmujemy typ nawierzchni jako $redni. Dla nawierzchni Sredniej ugiecie nie powinno
przekroczy¢ 1,0 mm, a modut odksztalcenia powinien wskazywac¢ powyzej 1300 kG/cm2 (130MPa).

Ugiecie [mm] Modut odksztatcenia [kg\cm 2]
Pod dvwanik Pod powierzchnie Pod Powierzchnie
Podbudowa bitumyiczn utrwalane i Pod dywanik utrwalane i
Lp. przeznaczona pod rubos’ciy dywaniki bitumiczny dywaniki
nawierzchnie typu gS-4cm bitumiczne grubosci 3-4cm bitumiczne
powyzej 4cm powyzej 4cm
Nie wiecej niz powyzej
1. Lekki 0,9 1,3 1400 1000
2. Sredni 0,8 1,0 1700 1300
3. Ciezki 0,7 0,7 2000 2000
UWAGA:

Dopuszcza si e zastosowanie kruszyw znajduj  gcych si @ na rynku lokalnym w niewielkim stopniu odbiegaj acych od
kruszyw projektowanych. Wia $ciwo $ci  kruszyw okre sla norma PN-S-06102 ,Podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako  $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Badania przed przyst gpieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.1.

6.3. Badania w czasie rob6t
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robét zgodnie z obowigzujgcymi normami

6.4. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy
Zgodnie z obowigzujgcymi normami
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6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zgodnie z obowigzujgcymi normami

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:

= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roziozenie mieszanki,
zageszczenie roziozonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikaciji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robdt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt10.
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NAWIERZCHNIE

ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI, Z WYJATKIEM DROG
(Kod CPV 45233250-6)

B-7: NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zaméwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykéwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
Zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni przeznaczonej na obiekty sportowe.

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni sportowych.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca rob¢t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogélne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow 45200000-9
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Raoboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyrGwnywanie terenu 45230000-8

1.5.3 Kategoria robét:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog 45233000-9

1.6. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w SST
,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY
Sportowa nawierzchnia poliuretanowa ,natrysk’ — bo isko do koszykéwki, rozbieg do skoku w dal

Nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o grubo$ci warstwy 13mm — wersja podstawowa, wymagajgca podbudowy
Z mieszaniny kruszywa kwarcowego i granulatu gumowego potgczonego lepiszczem poliuretanowym. Nawierzchnia
przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze.

Nawierzchnia skiada sie z dwoch warstw: elastycznej (nosnej) i uzytkowej. Warstwa no$na to mieszanina granulatu
gumowego i lepiszcza poliuretanowego. Ukladana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozkladarki mas
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poliuretanowych. Tak wykonang warstwe nalezy pokry¢ warstwg uzytkowa, ktdrg stanowi system poliuretanowy zmieszany z
granulatem EPDM. Czynnos¢ tg wykonuje sie poprzez natrysk mechaniczny (przy uzyciu specjalnej natryskarki np. firmy
SMG lub réwnowaznej). Grubosé warstwy uzytkowej: 1-2 mm. Po calkowitym zwigzaniu mieszaniny malowane sg linie
farbami poliuretanowymi metodg natrysku

Wybrane wiasciwosci techniczne nawierzchni zgodne z normg PN EN 14877:2014

: : WYMAGANA

WEASCIWOSCI WARTOSC
Whytrzymatos$¢ na rozciaganie, N'mm2 (MPa) 21,1
Wydluzenie wzgledne przy zerwaniu, % =75
Whytrzymatos$¢ na rozcigganie, po starzeniu, N'mm2 (MPa) 20,72
Wydluzenie wzgledne przy zerwaniu, po starzeniu, % 267
Amortyzacja wstrzasow, redukcja sity, (23°C), % 35-50
Amortyzacja wstrzaséw, redukcja sity, po starzeniu (23°C), % =39
Odksztalcenie pionowe, (23°C), mm <17
QOdpornos¢ na Scieranie w aparacie Tabera, g <0,6
Odpornosé na sztuczne starzenie oceniona zmiang barwy >4
(stopien w skali szarej); (metoda badan PN-EN 20105-A02:1996)
Opdr poslizgu, proba wahadta, slizgacz CEN, skala C, jednostki PTV
- nawierzchnia sucha 80-85
- nawierzchnia mokra 55-59

Wymagane Dokumenty Systemu Nawierzchni:

Atest PZH

Autoryzacja i gwarancja potwierdzona przez producenta (wytgcznie na etapie sktadania ofert)

Badania potwierdzajgce zgodnos¢ z normg PN EN 14877:2014

Badania potwierdzajgcych zgodnosé z normg DIN 18035-6:2021-08

Badania Wielopierscieniowych Weglowodoréw Aromatycznych dla oferowanego systemu nawierzchni

Badania World Atheltics

Badanie na mrozoodpornosé dla nawierzchni PU zgodne z dedykowang procedurg badawczg ITB lub réwnowazne.
Nie akceptuje sie badan zgodnych z normg EN 772-18:2011-07

Certyfikat 1ISO 14001:2015 wystawiony dla producenta oferowanego systemu nawierzchni

Certyfikat 1ISO 9001:2015 wystawiony dla producenta oferowanego systemu nawierzchni

Karta Techniczna potwierdzona przez producenta

Krajowa Deklaracja Wiasciwosci Uzytkowych wystawiona przez producenta systemu nawierzchni na podstawie
uzyskanej Krajowej Oceny Technicznej

= Krajowa Ocena Techniczna

3. SPRZET

Raoboty nalezy wykonaé przy pomocy sprzetu zgodnie z zaleceniami producenta materiatu.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w "Wymagania ogolne".

5. WYKONANIE ROBOT

= Charakterystyka podbudowy:
Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podiuznymi i poprzecznymi, odchyiki mierzone
fatg o dt. 4 m. nie powinny by¢ wieksze niz 8 mm. Podloze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, biota,
piasku itp. Nie moze by¢ zaolejone (plamy nalezy usungc). Na podbudowie z kruszywa ukiadana jest warstwa stabilizujgca
typu ET grub. ok.35mm. Warstwa stabilizujgca to mieszanina zwiru gumy oraz lepiszcza poliuretanowego. Podbudowa
mineralno-gumowa ET powinna by¢ uwalowana w taki sposéb, aby nie wystepowalo wykruszania sie warstwy gérne;.

*= Impregnacjapodio za:
Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej, zwigzanie luznych czasteczek podioza. Do tego celu uzywa sie specjalnego
primera (impregnatu). Wykonuie sie jg recznie — za pomoca watka lub mechanicznie — poprzez natrysk pistoletem. Impregnat
jest produktem jednoskiadnikowym.
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= Wykonanie warstwy no snej - ,elastycznej”:
Skiada sie ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm, polgczonego lepiszczem poliuretanowym jednosktadnikowym.
Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych (np. Planomatic lub réwnowazne).
Granulat gumowy mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w mikserze, w odpowiednim stosunku wagowym.

= Wykonanie warstwy u  zytkowe;j:
Warstwe tg stanowi system poliuretanowy, ktory jest zmieszany z granulatem EPDM o granulacji 0,5-1,5 mm w stosunku
wagowym 60% x 40%. CzynnoS¢ tg wykonuje sie w mikserze przeznaczonym dla tworzyw. Tak przygotowany produkt
rozprowadza sie na warstwie nosnej poprzez natrysk mechaniczny.
Calkowita grubosc¢ systemu (nawierzchni) wynosi ok. 13 mm.

= Warunki niezb edne do prawidtowej instalacji nawierzchni;
Podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzegaé, aby wilgotnos¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-90%,
a temperatura podioza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 30C od panujgcej w danym miejscu temperatury punkiu rosy.

= Sposob u zytkowania i konserwacji nawierzchni
Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzyé. Powinny by¢
uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiemego zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktory
powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni. Unika¢ zabrudzenh olejem, emulsjg asfaltowg oraz innymi srodkami chemicznymi
powodujgcymi odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszczaé do jazdy na rolkach, rowerach, motorach. Przejazd samochodami
(policja, straz, pogotowie ratunkowe i inne stuzby komunalne) powinien by¢ kontrolowany - réwniez ze wzgledu na nosnos¢
podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Badanie obejmuje kontrole:

= Ro6wnosci nawierzchni - odchylenie od poziomu na diugosci faty 3 m w dowolnym miejscu nie powinna przekroczy¢
2mm

= Pochylen podiuznych i spadkéw poprzecznych (nalezy sprawdzic za pomocg faty z oczkiem wodnym lub
niwelatora).

= Grubosci nawierzchni - nalezy wykona¢ co najmniej trzy badania kontrolne przy czym grubosé nawierzchni moze
by¢ wieksza lecz nie powinna by¢ mniejsza od projektowane;.

= Chlonnosci nawierzchni - badanie przeprowadzi¢ przez obserwacje rozlanej wody na powierzchnie. Jezeli w
miejscach kontrolnych nie pozostaty zastoiny i katuze oznacza to, ze przepuszczalnosc jest prawidiowa

= Technicznych dokumentéw kontrolnych.

= Aprobaty technicznej

= Deklaracji Zgodnosci

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy):

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robét
Raoboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem toleranciji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych iulegaj gcych zakryciu
Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni naleza do rob6t ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru sa okreslone w
"Wymagania ogélne".

8.3. Sposbb przeprowadzenia odbioru nawierzchni
Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos$é.
Powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy nawierzchni obejmuije:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem
dostarczenie materiatow,
dostarczenie przygotowanych materiatow
roziozenie i zageszczenie nawierzchni,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy drogowe oraz wymagania producentdw nawierzchni sportowych.
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NAWIERZCHNIE

ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI, Z WYJATKIEM DROG
(Kod CPV 45233250-6)

B-8: NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ | PLYT CHODNIKOWYCH

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zaméwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykowki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
Zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem i odbiorem wiw
nawierzchni.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca rob¢t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogélne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych (45200000-9)
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii [gdowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyrGwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robo6t:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drég (45233000-9)

1.6. Okre $lenia podstawowe

1.6.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy Scieralnej
nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub barwionego, jedno- lub
dwuwarstwowego, charakteryzujacy sie ksztattem, ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.6.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajgcy jezdnie od chodnika, charakteryzujacy sie statym lub
zmiennym przekrojem poprzecznym i dtugoscig nie wieksza niz 1,0m.

1.6.3. Obrzeze - element budowlany, oddzielajgcy nawierzchnie chodnikéw i ciggéw pieszych od terenéw nie
przeznaczonych do komunikaciji.

1.6.4. Spoina - odstep pomiedzy przylegajgcymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi materiatami wypetniajgcymi.
1.6.5. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozZliwienia odksztalcen
temperaturowych, wypetiony okreslonymi materiatami wypetniajacymi.

1.6.6. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami.
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2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa

2.1.1. Klasyfikacja betonowych kostek brukowych
Betonowa kostka brukowa mogg mie¢ nastepujace cechy charakterystyczne, okreslone w katalogu producenta:
1. odmiana:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
2. gatunek, w zaleznosci od wygladu zewnetrznego, tj. od rodzaju, liczby i wielkosci wad powierzchni, krawedzi i narozy: a)
gatunek 1,
3. klasa:
a) klasa 50", o wytrzymatosci na $ciskanie nie mniejszej niz 50 MPa,
b) klasa 35", 0 wytrzymatosci na sciskanie nie mniejszej niz 35 MPa,
4. barwa:
a) kostka szara, z betonu nie barwionego,
5. wz0r (ksztat) kostki: zgodny z ksztaltami okreslonymi przez producenta,
6. wymiary, zgodne z wymiarami okreslonymi przez producenta, w zasadzie:
a) diugosc¢: od 140 mm do 280 mm,
b) szerokosc¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru dtugosci, lecz nie mnigj niz 100 mm,
¢) grubosé: od 55 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi grubosciami sa: 60 mm, 80 mm.
Pozadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu ukladania i siatki spoin oraz umoZliwialy wykonanie
warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznosci przecinania elementéw w trakcie ich wbudowywania w nawierzchnie.

2.1.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kost  kom brukowym
Betonowa kostka brukowa powinna posiada¢ aprobate techniczng, wydang przez uprawniong jednostke (Instytut Badawczy
Drég i mostéw). Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej, a w
przypadku braku wystarczajgcych ustalen, powinna mieé charakterystyki okre$lone przez odpowiednie procedury badawcze
IBDIM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:
1) ksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dopuszczalnymi odchytkami od wymiaréw:

- dlugosé i szerokosé + 3,0 mm,

- grubosc¢ £5,0 mm,
2) wytrzymatos¢ na Sciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:

- 50 MPa, dla klasy ,,50",

- 35 MPa, dla klasy ,,35",
3) mrozoodpornosc¢: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania prébek w 3% roztworze NacCl lub 150 cyklach zamrazania i
rozmrazania metodg zwykia, powinny by¢ spetnione jednoczesnie nastepujgce warunki:

- prébki nie powinny wykazywaé peknig¢ i zarysowan powierzchni licowych,

- lgczna masa ubytkdw betonu w postaci zniszczonych naroznikw i krawedzi, odpryskow kruszywa itp. nie powinna
przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,

- obnizenie wytrzymalosci na sciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych nie powinno by¢ wieksze niz 20%,
4) nasigkliwos¢, nie powinna przekraczaé 5%,
5) scieralnosé¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona stratg wysokosci, nie powinna przekracza¢ wartosci:

- 3,5 mm, dia klasy ,50”,

- 4,5 mm, dia klasy ,,35",
6) szorstkosc, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowej gornej, sprawdzona
wahadtem angielskim, powinna wynosic¢ nie mniej niz 50 jednostek SRT,
7) wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéw nie powinny miec rys, peknieé i ubytkéw betonu, krawedzie elementow
powinny byé réwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powinny by¢ jednorodne. Dopuszczalne wady wyglady
zewnetrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewnetrznego betonowej kostki brukowej i ptyt chodnikowych

. Wymagania
Lp. Wiasciwosci Gatunek 1
Stan powierzchni licowej:
0 Tekstura jednorodna w danej partii
0 rysyispekania Niedopuszczalne
0 kolor wedtug katalogu producenta Jednolity dla danej partii
1 0 przebarwienia dopuszczalne niekontrastowe
0 plamy, zabrudzenia niezmywalne przebarwienia na pojedynczej
wodg kostce
Niedopuszczalne
0  naloty wapienne Dopuszczalne
2 Uszkodzenia powierzchni bocznych: 2
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0 dopuszczalna liczba w 1 kostce 30 mmx 10 mm
0 dopuszczalna wielkos¢ (dtugosc i
szerokoéd)
3 _Szcze.rbyi us_zkodzenia krawedzi Niedopuszczalne
i narozy przylicowych
Uszkodzenia krawedzi pionowych
4 0 dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
0 dopuszczalna wielkos¢ (dtugosc i 20mmx 6 mm
glebokosé)

2.2. Skladowanie

Kostki betonowe powinny by¢ skladowane rebem, plaszczyznami gémymi ku sobie, na podiozu wyréwnanym i
odwodnionym. Kostki powinny byé posegregowane wedtug rodzajéw, odmian i gatunkéw. Kostki nalezy ustawia¢ na
podkiadkach drewnianych oraz zabezpiecza¢ krawedzie przed uszkodzeniem przektadkami drewnianymi.

2.3. Beton i jego skiadniki

2.3.1. Beton do produkcji ptyt chodnikowych
Do produkcji kostek betonowych jednowarstwowych nalezy stosowaé beton klasy B 25 i B 30. W przypadku piyt
dwuwarstwowych, gérna (Scieralna) warstwa ptyt powinna by¢ wykonana z betonu klasy B 30.

2.3.2. Cement
Do produkcji kostek betonowych nalezy stosowaé cement portlandzki  klasy nie nizszej niz ,32,5" wg PN-B-19701.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.3.3. Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.

2.3.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.4. Materialy na podsypk e i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej, to nalezy stosowac¢ nastepujgce materiaty:
a) na podsypke cementowo-piaskowg pod nawierzchnie

- mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajgcego wymagania dla gatunku 1 wg PN-
B-11113:1996, cementu powszechnego uzytku spelniajgcego wymagania PN-B-19701:1997 i wody odmiany 1
odpowiadajacej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],

b) do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- zaprawe cementowo-piaskowg 1:4 spelniajgcg wymagania wg 2.3 b),
¢) do wypekniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- do wypelnienia gornej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy kauczukowoasfaltowe lub
syntetyczne masy uszczelnigjgce (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spelniajgce wymagania norm lub aprobat
technicznych, wzglednie odpowiadajgcych wymaganiom

- do wypetnienia dolnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowac wilgotng mieszanke cementowopiaskowg 1.8 z
materiatdw spetniajgcych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat zaakceptowany przez Inzyniera.

Skiadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno
odbywaé sie na podiozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.5. Materiaty do podbudowy ulo  zonej pod nawierzchni g

Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentaciji projektowej, powinny odpowiada¢ wymaganiom wasciwej SST
lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inzyniera.

3. SPRZET

Ukfadanie nawierzchni moze odbywac sie:

a) recznie, zwaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen ukladajgcych (uktadarek), sktadajgcych sie z wézka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia; urzgdzenie to, po skoriczonym
ukfadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.
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Do przycinania mozna stosowa¢ specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki, szlifierki z tarczg).

Do zageszczania nawierzchni nalezy stosowac zageszczarki wibracyjne (plytowe) z wykiadzing elastomerowg, chronigce
kostki przed Scieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiadaé wymaganiom wiasciwych SST, lub innym
dokumentom (normom PB i BN, wytycznym IBDiM) wzglednie opracowanym SST zaakceptowanym przez Inzyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT

Betonowe kostki brukowe mogg byé przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi. W trakcie transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

Jako srodki transportu wewnatrzzakladowego na srodki transportu zewnetrznego moga stuzy¢ wozki widtowe, ktdrymi mozna
dokona¢ zatadunku palet. Do zatadunku palet na $rodki transportu mozna wykorzystywac rowniez dzwigi samochodowe.
Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajgcymi kostki przed
uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sig uklada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od grubosci i ksztaitu),
tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest, aby palety z kostkami i ptytami
chodnikowymi byty wysytane do odbiorcy $rodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- i roziadunku.
Obrzeza mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi. Krawezniki betonowe nalezy uklada¢ w pozycii
pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki i obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i
uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
Zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a
kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Zalewe lub masy uszczelniajgce do szczelin dylatacyjnych mozna transportowa¢ dowolnymi srodkami transportu w fabrycznie
zamknietych pojemnikach lub opakowaniach, chronigcych je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny by¢ przewozone w sposéb odpowiadajgcy wymaganiom wiasciwej SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podio ze i koryto

Grunty podioza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i
ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami oraz
przygotowane zgodnie z wymaganiami SST ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza”. Koryto musi mie¢
skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacjg projektowg

5.2. Konstrukcja nawierzchni
Konstrukcja nawierzchni powinna byé zgodna z dokumentacjg projektowg. Konstrukcja nawierzchni moze obejmowac
ulozenie warstwy Scieralnej z kostek betonowych na:

a) podsypce piaskowej oraz podbudowie,
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem podbudowy, podsypki piaskowej i wypetieniem
spain, obejmuja:

1. wykonanie podbudowy,

2. wykonanie obramowania hawierzchni (z kraweznikéw, obrzezy),

3. przygotowanie i rozscielenie podsypki piaskowej,

4. ulozenie kostek z ubiciem,

5. przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypetnienie nig szczelin,

6. wypelnienie szczelin dylatacyjnych,

7. pielegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg betonowej kostki brukowej powinien byé zgodny z
dokumentacjg projektowa. Wykonanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom wiasciwej SST "Podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”

5.4. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacijg projektowsa.

Ustawianie obrzezy powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w SST ,Obrzeza chodnikowe”.

Obrzeza zaleca sie ustawia¢ przed przystgpieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przed ich ustawieniem, pozadane jest
ulozenie pojedynczego rzedu kostek w celu ustalenia szerokosci nawierzchni i prawidiowej lokalizacji obrzezy.
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5.5. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacija projektowa.

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej to grubo$¢ podsypki powinna wynosi¢ po zageszczeniu 3,5 cm, a
wymagania dla materialdw na podsypke powinny by¢ zgodne z pktem 2.2. Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej
grubosci podsypki nie powinny przekraczac + 1 cm. Podsypke piaskowg stosuje sie z zasady przy wystepowaniu podbudowy
pod nawierzchnig z kostki. Podsypke piaskowg rozsciela sie na uprzednio zwilzonej podbudowie.

W praktyce, wilgotnos¢ ukladanej podsypki powinna byc¢ taka, aby po $cisnieciu podsypki w dioni podsypka nie rozsypywata
sie i nie bylo na dioni sladéw wody, a po nacisnieciu palcami podsypka rozsypywala sie. Rozscielenie podsypki piaskowej
powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

5.6. Uktadanie nawierzchni

5.6.1. Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru oraz de  senia ich ukladania.

Ksztalt, wymiary, barwe i inne cechy charakterystyczne kostek powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, a w
przypadku braku wystarczajacych ustalen Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje do zaakceptowania Inzynierowi.
Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztaltu, koloru, sposobu ukladania i wytworni kostek, Inzynier moze polecié
Wykonawcy utozenie po 1 m2 wstepnie wybranych kostek, wytacznie na podsypce piaskowej.

5.6.2. Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywac przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C.
Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuije sie w granicach od 0°C do +5°C, przy czym
jesli w nocy spodziewane sg przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materialami o zlym przewodnictwie ciepta (np. matami
ze stomy, pap3 itp.).

Nawierzchnie na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywac¢ w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.6.3. Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢é wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Na wiekszym fragmencie rob6t
zaleca sie stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktorej niedopuszczalne sg rézne odcienie wybranego
koloru kostki.

Ukfadanie kostki mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie.

Ukfadanie reczne zaleca sie wykonywaé na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem ksztattu
lub wymagajgcych kompozyciji kolorystycznej ukladanych deseni oraz réznych wymiardw i ksztattdw kostek. Uktadanie kostek
powinni wykonywa¢ przyuczeni brukarze.

Ukladanie mechaniczne zaleca sie wykonywa¢ na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby uktadarka mogta
przenosic z palety warstwe ksztaltek na miejsce ich utozenia z wymagang dokiadnoscig. Kostka do ukladania mechanicznego
nie moze mie¢ duzych odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. ulozona na palecie
w odpowiedni wzor, bez dolozenia poldwek i dziewigtek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana
bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte praca
brukarzy, ktérzy uzupelniajg przerwy, wyrabiajg tuki, doktadajg kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostke ukiada sie okolo 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka zageszcza sie.
Powierzchnia kostek polozonych obok urzgdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazéw itp.) powinna trwale
wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek Sciekowych
(Sciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy obrzezach i studzienkach mozna uzywaé elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw.
potowek i dziewigtek, majgcych wszystkie krawedzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o
nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupeinia sie kostkg cietg, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami
tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziakke roboczg nawierzchni na podsypce piaskowej zaleca sie zakonczyé prowizorycznie okolo pdtmetrowym
pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki ulozonej na stale. Przed dalszym
wznowieniem rob6t, prowizorycznie ulozong nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebra¢ i usungé wraz z

podsypka.

5.6.4. Ubicie nawierzchni

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (plytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Do
ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierdwnosci powierzchniowe mogg by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdiuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymienic na kostki cate.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 94

5.6.5. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.6.5.1. Spoiny
Szeroko$¢ spoin pomigdzy kostkami powinna wynosi¢ od 3 mm do 5mm. W przypadku stosowania prostopadiosciennych

kostek brukowych zaleca sie aby osie spoin pomiedzy diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kat 45°, a
wierzcholek utworzonego kata prostego pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku podiuznego
nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypeic¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

Zaprawe cementowo-piaskowg zaleca sie przygotowaé w betoniarce, w spos6b zapewniajgcy jej wystarczajgcg ptynnose.
Spoiny mozna wypetni¢ przez rozlanie zaprawy na nawierzchnie i nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami
Z piérami gumowymi. Przed rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona wodg. Zalewa
powinna catkowicie wypeic¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypetianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nalezy zabezpieczyC przed zalaniem nig szczeliny dylatacyjne,
wkladajgc zwiniete paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypelnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowa nawierzchnie nalezy starannie oczysci¢; szczegdlnie dotyczy to
nawierzchni z kostek kolorowych i z réznymi deseniami ukladania.

5.6.5.2. Szczeliny dylatacyjne

W przypadku ukifadania kostek na podsypce piaskowej i wypelnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg, nalezy
przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych wzglednie nie wiekszych niz co 8 m. Szerokos¢ szczelin dylatacyjnych
powinna umozliwia¢ przejecie przez nie przemieszczen wywolanych wysokimi temperaturami nawierzchni w okresie letnim,
lecz nie powinna by¢é mniejsza niz 8 mm. Szczeliny te powinny by¢ wypetnione trwale zalewami i masami.

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ dodatkowo w miejscach, w ktdrych wystepuje zmiana sztywnosci
podioza.

5.7. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po jej
wykonaniu.

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetionymi zaprawg cementowo-piaskowa, po jej
wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez
7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze
chtodniejszej) nawierzchnie nalezy oczysci¢ z piasku i mozna odda¢ do uzytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent plytek posiada aprobate techniczng lub atest.
Niezaleznie od posiadanego atestu Wykonawca powinien zgda¢ od producenta wynikow biezacych badan wytrzymatosci
wyrobu na $ciskanie.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Badania materiatow
Kontrola materiatow polega na sprawdzeniu:
= Kostka betonowa
0 wyglad zewnetrzny — przed przystgpieniem do robét i w przypadkach watpliwych — jw.
0 ksztalt i wymiar;
0 wytrzymalos¢ na Sciskanie na catych kostkach wg PN-EN 206-1 raz przed przystgpieniem do rob6t i w
przypadkach watpliwych;
0 nasigkliwos¢ na catych kostkach wg PN-EN 206-1 raz przed przystgpieniem do rob6t i w przypadkach
watpliwych;
0 odpornosé elementéw na dziatanie mrozu wg PN-EN 206-1 w przypadkach watpliwych;
0 scieralnos¢ na traczy Boehmego wg PN-B-04111:1984 raz przed przystgpieniem do rob6t i w przypadkach
watpliwych.
= kruszywo na podbudowe — w zakresie i z czestotliwoscig wymaganymi wg SST D-04.04.04.
=  materiaty do podsypek i wypeienia spoin :
o wasciwosci cementu klasy 32,5 — zgodnos¢ jego wiasciwosci podanych w deklaracji producenta z
wymaganiami odpowiednich norm;
0 kruszywa, piasek: uziarnienie wg PN-EN 933-1:2000, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg PN-B-
06714/12:1976, zawarto$¢ pytdbw mineralnych wg PN-B-06714/13:1978, zawartos¢ zanieczyszczen
organicznych wg PN-EN 1744-1:2000
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0 przed przystgpieniem do robét dla partii nie wiekszej niz 1500 Mg i kazdorazowo przy zmianie zrodia
dostaw.

6.2.2. Sprawdzenie podio za
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z przedmiarem i odpowiednimi ST. Dla podioza
dopuszczalne tolerancje wynosza;
= dla glebokosci koryta:

0 o0 szerokosci do 3m + lcm;
0 0 szerokosci powyzej 3m +2cm.
= Dla szerokosci koryta: +5cm.

Zageszczenie lub nosnos¢ koryta nalezy bada¢ w dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz 1
raz na 50m ciggu.

Uzyskane parametry zageszczenia powinny byé zgodne =z wymaganiami podanymi w pkt. 5.1
niniejszej ST.

6.2.3. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu
zgodnos$ci z Dokumentacjg oraz niniejszg specyfikacja.

6.2.4.Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidiowosci wykonania nawierzchni z betonowe] kostki brukowej polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z Dokumentacjg oraz wymaganiami podanymi wniniejszej ST :
= pomierzenie szerokosci spoin;
= sprawdzenie prawidiowosci ubijania;
= sprawdzenie prawidiowosci wypetnienia spoin;
= sprawdzenie, czy przyjety desen i kolor jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Sprawdzenie rowno $ci
Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzi¢ nalezy fata, co najmniej raz na kazde 100 do 300m? utozonego parkingu i
w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz 1 raz na 50m .
Dopuszczalny przeswit pod fatg 4 metrowa nie powinien przekracza¢ 1,0cm.

6.3.2 Sprawdzenie profilu podiu  znego
Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzi¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorgc pod uwage punkty charakterystyczne,
jednak nie rzadziej niz co 100 m.

6.3.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac¢ nalezy szablonem z poziomica co najmniej raz na kazde 150 do 300m?
parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego wynoszg + 0,3 %.

6.4. Czestotliwo $¢ pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni wymienionych w pkt. 6.3. powinna by¢ dostosowana do
powierzchni wykonanych robo6t.

Zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych byly przeprowadzane nie rzadziej niz 2 razy na 100m? nawierzchni w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Zamawiajgcy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

Jednostki obmiarowe rob6t towarzyszacych budowie nawierzchni kostki (podbudowa, obramowanie itp.) sg ustalone w
odpowiednich SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary

i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikaj agcych i ulegaj acych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
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przygotowanie podioza i wykonanie koryta,

ewentualnie wykonanie podbudowy,

ewentualnie wykonanie faw (podsypek) pod krawezniki, obrzeza,
wykonanie podsypki pod nawierzchnie,

ewentualnie wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuie:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podioza i wykonanie koryta,

dostarczenie materiatow i sprzetu,

wykonanie podsypki,

ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek/pyt,

utoZenie i ubicie kostek,

wypetlnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,

pielegnacje nawierzchni,

przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikaciji technicznej,
= odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni nie obejmuje robét towarzyszacych (jak: podbudowa, obramowanie itp.), ktére powinny

byc¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktérych zakres jest okreslony przez SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek

3. PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne, mostowe i drogowe

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

7. BN-86/6747-06 Elementy ptytowe z kamienia naturalnego. Plyty posadzkowe zewnetrzne i wewnetrzne
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdbw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem ifata.
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OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI

ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI, Z WYJATKIEM DROG
(Kod CPV 45233250-6)

B-9: OBRZEZA BETONOWE | ELASTYCZNE

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zaméwienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykéwki, skocznia do skoku w dal).
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
Zwigzanych z ustawieniem obrzeza elastycznego ograniczajgcego obiekty i urzadzenia sportowe oraz obrzeza betonowego
ograniczajgcego opaski chodnikowe.

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowany przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt 1.1

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca rob¢t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogélne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow 45200000-9
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Raoboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyrGwnywanie terenu 45230000-8

1.5.3 Kategoria robo6t:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog 45233000-9

1.6. Okre$lenia podstawowe

1.6.1. Obrzeza - prefabrykowane belki rozgraniczajgce obiekty sportowe i ciggi komunikacyjne.
1.6.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST ,Wymagania ogolne™.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:

obrzeza betonowe 80x250x1000mm odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
obrzeza elastyczne o wymiarach 50x250x1000mm wykonane z granulatu gumowego SBR i kleju poliuretanowego
beton B15 na tawe

cement wg PN-B-19701,

piasek do zapraw wg PN-B-06711.
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2.2. Betonowe obrze za chodnikowe - wymagania techniczne

2.2.1. Wymiary betonowych obrze  zy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

I

i
i
li

11

—y - I a—
Tablica 1. Wymiary obrzezy
Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 [ b |h I
75 6 20 3
On 100 8 30 3
2.2.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze  zy
Dopuszczalne odchyiki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Rodzaj Dopuszczalna odchylka, m
Wymiaru Gatunek 1
L + 8
B. h +3

2.2.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrze  zy

Powierzchnie obrzezy powinny byé bez rys, peknie¢ i ubytkw betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie
elementdw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczaé wartosci
podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna
Rodzaj wad i uszkodzen wielkos¢
wad 1 uszkodzen
Gatunek 1
Wiklestos¢ lub wypuklosée powierzechni 1 krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gérne .
. . o niedopuszczalne
1 uszkodzenia ($cieralne)
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostale
powierzchnie:
liczba, max 2
dlugo$¢. mm. max 20
glebokos¢, mm, max 6

2.2.4. Skiadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wediug
rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przekiadek drewnianych o wymiarach
co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, diugos¢ minimum 5 cm wieksza niz szeroko$é obrzeza.
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2.2.5. Beton i jego skiadniki

2.2.5.1. Beton do produkciji obrzezy
Do produkgji obrzezy nalezy stosowac beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. Beton uzyty do produkcji obrzezy powinien
charakteryzowac sie:

= nasigkliwoscig, ponizej 4%,

= Scieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,

= mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscig, zgodnie z normg PN-B-06250.

2.2.5.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,32,5" wg PNB-19701.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.2.5.3. Kruszywo
Kruszywo powinno odpowiadaC wymaganiom PN-B-06712. Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach

zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.

2.2.5.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.3. Obrze za elastyczne
Kraweznik elastyczny o wysokosci 250mm, dtugosci 1000mm i szerokosci 50mm wykonany jest z granulatu gumowego SBR
oraz kleju poliuretanowego.

Wiasciwosci kraweznika:
= op6r poslizgu w warunkach suchych od 105 PTV, w warunkach mokrych do 75 PTV;
odpornosé na Scieranie w urzadzeniu Tabera od 560 mg;
wytrzymalos¢ na rozcigganie od 0,65 MPa;
wydtuzenie wzgledne przy zerwaniu od 40 %;
spadek wytrzymatosci na rozcigganie w cyklach hydrotermicznych od 6%;
zmniejszenie wydtuzenia wzglednego przy zerwaniu w cyklach hydrotermicznych od 10%;
ocena makroskopowa w cyklach hydrotermicznych bez sladéw uszkodzen lub zmian wygladu zewnetrznego;
odpornos¢ na sztuczne starzenie przy kontrascie probki naswietlanej i nie naswietlanej w skali szarej od 4 stopnia.
Krawezniki elastyczne nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przekladek drewnianych o wymiarach co najmniej:
grubos¢ 2,5 cm, szerokosé 5 cm, diugos¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ kraweznika.

2.4. tawa betonowa

tawa betonowa pod obrzeza oraz op6r wykonane bedg z betonu klasy B15, odpowiadajgcemu normie PN-EN 206-1:2003.
Wymagania dla cementu i wody jak w punkcie 2.5.

Kruszywo (piasek, zwir, grys) —wymagania jak w PN-EN 12620:20004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004.

2.4. Podsypka cementowo-piaskowa
Podsypke pod obrzeza nalezy wykona¢ jako piaskowa.

3. SPRZET

Raoboty wykonuije sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomochiczego.
4. TRANSPORT

4.1. Transport obrze zy elastycznych

Betonowe oraz elastyczne obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Powinny byc
zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportul.

4.2. Transport pozostalych materiatow

Transport cementu powinien sie odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i
zZmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a
kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wytyczenie sytuacyjno-wysoko  sciowe miejsc wbudowania obrze  zy
Whtyczenie sytuacyjno-wysokosciowe odcinkéw wbudowania obrzezy wykonane bedzie na podstawie Dokumentacii
projektowe;.

5.2. Wykonanie koryta

Raoboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego pod fawe betonowg z oporem, wykonane beda recznie.
Geometria wykopu oraz glebokos¢ zgodnie z ,Katalogiem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” i Dokumentacjg
Projektowa.

5.3. Wykonanie betonowej fawy pod obrze  za

Przed przystapieniem do wytworzenia betonu na fawe betonowg z oporem, Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania
receptury na beton. Receptura winna by¢é opracowana dla konkretnych materiatow, zaakceptowana wczesniej przez
Inzyniera.

Receptura zostanie opracowana przez laboratorium w oparciu o PN-EN 206-1:2003. Sporzadzona receptura musi uzyskac
akceptacje Inzyniera.

tawa betonowa wykonana bedzie z betonu klasy B15, we wczesniej przygotowanym korycie gruntowym.

Wykonanie fawy betonowej polega na rozscieleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim jego zageszczeniu.

5.4. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej
Na wykonanej fawie betonowej nalezy rozscieli¢ recznie podsypke cementowo-piaskowg grubosci 3 cm, celem prawidiowego
osadzenia obrzeza. Podsypke cementowo-piaskowg wykonac nalezy w proporciji 1:4.

5.5. Ustawienie betonowych obrze  zy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i ze Swiattem (odlegloscig gornej
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe).

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowg w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny muszg by¢é wypelnione catkowicie na petng
gtebokosé.

Obrzeza utozy¢ na réwni z poziomem nawierzchni na tawie z chudego betonu B-10 z oporem 10cm. Poziom terendw zieleni
przy obrzezach powinien by¢ nizszy o 5 cm, co w znacznym stopniu ograniczy ich zarastanie i jednoczesnie poprawi warunki
odprowadzenia powierzchniowych wéd opadowych.

5.6. Wbudowanie obrze zy elastycznych

Przy wbudowaniu obrzezy nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wytyczonej trasy przebiegu obrzezy oraz usytuowania
wysokosciowego.

Montaz obrzeza nastepuje poprzez umieszczenie go w ziemi lub fawie betonowej. tgczenie elementéw miedzy sobg
nastepuje dzieki wykorzystaniu karbonowych kotkéw montazowych fi 15mm x 95mm (cztery kotki montazowe sg
umieszczane w dwaoch krawedziach kazdego elementu).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialdow przeznaczonych do ustawienia
betonowych oraz elastycznych obrzezy i przedstawi¢ wyniki tych badarn Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu. Pomiary diugosci i glebokosci uszkodzen nalezy
wykonaé za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie kgtéw prostych w narozach elementéw
wykonuije sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materialéw powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatléw wymienionych w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie rob6t nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) koryta pod fawe - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) fawy - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego oraz elastycznego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.5 i 5.6, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
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= linii obrzeza w planie, ktdére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,

» niwelety gérmej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dhugosci obrzeza,

*  wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktdre powinno wykazywaé calkowite wypetnienie badanej spoiny na
peing glebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego obrzeza.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST ,Wymagania ogoine”.
Raoboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikaj gcychiulegaj gcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

= wykonane koryto,
= wykonana fawa.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m obrzeza obejmuije:

= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie koryta,

wykonanie tawy,
ustawienie obrzeza,

wypetnienie spoin,
obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

4., PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skilad, wymagania i ocena zgodnosci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych.
Wspo6lne wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza.
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C. ROBOTY INSTALACYJINE W BUDYNKACH
(45300000-0)

1. INSTALOWANIE OGRODZE N, PLOTOW | SPRZETU OCHRONNEGO
(kod CPV 45340000-2)

1.1 WZNOSZENIE OGRODZEN
(kod CPV 45342000-6)

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zamowienia

REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykéwki, skocznia do skoku w dal).

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
Zwigzanych z wykonaniem renowacii istniejgcych pitkochwytéw na przebudowywanym boisku do koszykéwki. Wykonawca
robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami
Inspektora nadzorul.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogodlne" niniejszego
opracowania.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania Ogélne" niniejszego opracowania.

15. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:
Raoboty instalacyjne w budynkach (45300000-0)

1.5.2 Klasa robdt:
Instalowanie ogrodzen, plotéw i sprzetu ochronnego (45340000-2)

1.5.3 Kategoria robo6t:
Wznoszenie ogrodzen (45342000-6)

1.6. Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY.
2.1. Skladowanie

Wszystkie materiaty znajdujgce sie na terenie rob6t powinny by¢ skladowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach
zgodnych z zaleceniami producenta. Materiaty wrazliwe na wplywy atmosferyczne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Wykonawca powinien zwréci¢ szczegllng uwage na termin uzycia materiatow.
Niedopuszczalne jest wbudowanie materiatéw przeterminowanych oraz posiadajacych niewtasciwe parametry np.:
zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwej geometrii itp.
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2.2. Zapewnienie jako $ci

Wymagang w projekcie i obowigzujgcych przepisach jakos¢ konstrukcji powinien zapewni¢ wykonawca przez stosowanie
whasciwych materialow, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli. System jakosci stosowany przez
wykonawce powinien by¢ otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajgcego lub organu niezaleznego, w calym
procesie realizacji zaméwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za jakos$é wykonanych rob6t.

3. SPRZET

Roboty mozna wykonywac przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.
Rozliczenie robét — Zgodnie z harmonogramem opracowanym przez Wykonawce i zatwierdzonym przez Inwestora.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakosc
wykonywanych rob6t i wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie
rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora
nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Dane ogdine

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg wymaganiami SST, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach iwytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materialdw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujgce przy
produkciji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami BHP.

5.3. Renowacja istniej gcego pitkochwytu

Istniejgce pitkochwyty znajdujgce sie za liniami koncowymi przebudowywanego boiska do koszykowki, ze wzgledu na swoj
stan techniczny nalezy podda¢ modernizacji.
W pierwszej kolejnosci nalezy przygotowac konstrukcje nosna (stupki i zastrzaly). Elementy stalowe istniejgcych pitkochwytow
nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie. Powierzchnie stalowe przygotowaé do stopnia St2 wg PN ISO 8501-1. Wszystkie
elementy stalowe powinny zosta¢ poddane ochronie antykorozyjnej poprzez malowanie farbg podkiadows a nastepnie farbg
wierzchnig chlorokauczukowg w kolorze zielonym (RAL6005).
Prace nalezy wykonywac¢ zgodnie z warunkami okreslonymi w kartach produktu zapewniajgc w szczegdlnosci ustabilizowang
temperature pracy w przedziale 10 + 30°C, temperature podioza co najmniej o 3°C wyzszg od temperatury punktu rosy.
Pitkochwyt wyposazy¢ w:
=  Siatka ze sznura polipropylenowego sr. 3 mm o wysokiej wytrzymalosci (siatka bezweziowa), o oczkach 45 x 45mm
w kolorze zielonym.
» Do zawieszania i naprezania siatek zastosowa¢ linke stalowg, ocynkowang o srednicy @4mm, zakonczong
obustronnie petlami wyposazonymi w kausze i napinacze
» Do zawieszania siatki na lince zastosowa¢ kétka nylonowe utatwiajgce przesuwanie siatki

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogledziny zewnetrzne
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7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar rob6t powinien by¢ prowadzony w jednostkach przyjetych w przedmiarze robét. Jednostka obmiarowg
kompleksowego montazu jest metr biezgcy

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét nalezy dokonaé¢ po zakonczeniu wszystkich rob6t montazowych. Odbioru robét dokonuije Inspektor nadzoru lub
komisja powotana przez Zamawiajacego. Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w
danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projektowe.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
0 Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
0 Wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
0 Wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
0 Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
0 Ceny jednostkowe mogg byé waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 10002-1 + AC1:1998 Metale: Préba rozciggania. Metoda badania w temperaturze otoczenia.
PN-63/B-06201Konstrukcje stalowe z cienkosciennych ksztattownikéw profilowanych na zimno.

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 péz. 1126} z p6zniejszymi zmianami
(ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 pdz. 718).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z
2002 r. Nr 108 pdz. 953).

0 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 p6z. 401).

OO0 O0OOo

o
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D. ROBOTY WYKONCZENIOWE W ZAKRESIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
(45400000-1)

1. ROBOTY MALARSKIE | SZKLARSKIE
(kod CPV 45440000-3)

1.1 NAKLADANIE POWIERZCHNI KRYJACYCH
(kod CPV 45442000-7)

NAKEADANIE POWEOK ANTYKOROZYJINYCH (kod CPV 45442200-9)

1. WSTEP

1.1. Nazwa zamowienia
REMONT BOISK SZKOLNYCH (boisko do koszykéwki, skocznia do skoku w dal).

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
zabezpieczeniem antykorozyjnym elementéw stalowych stupkéw istniejgcych pitkochwytow.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci majgce na celu wykonanie czyszczenia i malowania
elementdw stalowych.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.
Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego
opracowania.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

1.4. Informacije o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji
technicznej "Wymagania OgdéIne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych (45400000-1)

1.5.2 Klasa robot:

Roboty malarskie i szklarskie (45440000-3)

1.5.3 Kategoria robét:

Naktadanie powierzchni kryjgcych (45442000-7)
Naktadanie powtok antykorozyjnych (45442200-9)

1.6. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
specyfikacji technicznej "Wymagania Ogélne".

Podto ze - powierzchnia, na ktérg naktada sie lub juz natozono wyréb lakierowy.

Powloka gruntowa - pierwsza powtoka systemu malarskiego, otrzymana przez natozenie farby do gruntowania.

Powloka nawierzchniowa - ostatnia powtoka systemu malarskiego, przeznaczona do ochrony znajdujgcych sie pod nig
powtok, przed wptywem srodowiska, przyczyniajgca sie do catkowitej, deklarowanej przez system, ochrony przed korozjg
oraz nadajaca odpowiednig barwe.

Farba do gruntowania - farba przeznaczona do nakladania na przygotowane powierzchnie jako powtoka gruntowa,
stosowana zwykle pod nastepne powtoki.

Farba do gruntowania do czasowej ochrony - szybkoschngca farba naktadana na oczyszczong strumieniowo - $ciernie
konstrukcje w celu ochrony stali podczas montazu, przy zachowaniu mozliwosci spawania stali.

Grubo $¢ powtoki - grubo$é powtoki po utwardzeniu warstwy natozonej na podioze,
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Nominalna grubo $¢€ powloki - grubos¢ okre$lona dla kazdej powtoki lub kompletnego systemu malarskiego, zapewniajgca
wymagang trwatosc.

Trwalo §¢ systemu malarskiego - oczekiwany czas dziatania ochronnego systemu malarskiego do pierwszej wigkszej
renowacji.

Powierzchnie referencyjne - powierzchnie wyznaczone w odpowiednich miejscach konstrukcji, stuzace do oceny czy
wytypowany ochronny system malarski wykazuje wtasciwosci takie jak zatozono oraz stanowigce wzorzec, na podstawie
ktérego ocenia sie przygotowanie powierzchni i wtasciwosci powtok malarskich.

Dokumentacije rob6t przeciwkorozyjnych stanowig:

- Projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 r. ,w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2003 r. Nr 120, p6z. 1133), dla przedmiotu zamdwienia
dla ktérego wymagane jest uzyskanie pozwolenia na budowe,

- Projekt wykonawczy w zakresie wynikajgcym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, p6z. 2072),

- Dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, p6z. 953 z p6zn. zmianami),

- Dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania uzytych wyrobow
budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r.0 wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, péz. 881), karty
techniczne wyrob6w lub zalecenia producentéw dotyczgce stosowania wyrobow,

- Protokoly odbioréw czesciowych, koncowych i robét zanikajacych, z zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

- Dokumentacja powykonawcza, czyli wczesniej wymienione czesci skladowe dokumentacji rob6t z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. -
Dz. U. Z 2003 r. Nr 207, p6z. 2016 z p6zniejszymi zmianami).

- Charakterystyke zabezpieczen przeciwkorozyjnych konstrukcji wraz z podaniem liczby rodzajow powlok i ich
usytuowania w obiekcie,

- Specyfikacje i charakterystyke materiatdw koniecznych do wykonania zabezpieczen przeciwkorozyjnych, z powotaniem
odpowiednich dokumentéw odniesienia (normy, aprobaty techniczne) oraz podaniem petnych nazw i symboli handlowych
wyrobow,

- Wymagania i warunki odbioru wykonanych zabezpieczen przeciwkorozyjnych,

- Przyktadowe zawarto$ci dokumentacji  projektowych  dotyczacych inwestycyjnych irenowacyjnych prac
przeciwkorozyjnych za pomocg ochronnych systeméw malarskich podane sg w PN-EN 1SO 12944-8:2001.

2. MATERIALY

Materiaty stosowane do wykonania zabezpieczen przeciwkorozyjnych powinny mie¢:

* Oznakowanie znakiem CE, co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowang normg europejska
wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobatg techniczng lub krajowg specyfikacjg techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejskg za
zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

+ Deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu
umieszczonego w wykazie wyrobdw majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez
Komisje Europejska, albo

»  Oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza, ze sg to wyroby nie podlegajgce obowigzkowemu oznakowaniu CE,
dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, bgdz uznano za ,regionalny wyr6b
budowlany",

» Date produkciji i termin przydatnosci do uzycia podany na opakowaniu.

Materiaty malarskie do zabezpieczen przeciwkorozyjnych

W robotach malarskich przeciwkorozyjnych zastosowac:

+ farby dyspersyjne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-B-81914:2002,

» farby olejne i alkidowe odpowiadajgce wymaganiom normy PN-B-81901:2002,

» emalie olejno-zywiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowe kopolimeryzowane styrenowe odpowiadajgce
wymaganiom normy PN-C ,81607:1998,

» inne wyroby malarskie gruntujgce i nawierzchniowe, ktére powinny odpowiada¢ wymaganiom aprobat technicznych.

Materialy pomocnicze do wykonywania zabezpieczen przeciwkorozyjnych to:

- rozcienczalniki, w tym: woda, terpentyna, benzyna do ekstrakcji, benzyna do lakieréw i emalii, spirytus denaturowany,
inne rozcienczalniki przygotowane fabrycznie,

- Utwardzacze do wyrobéw lakierowych,

- Srodki do odttuszczania, mycia i usuwania zanieczyszczen podioza,

- Piasek filtracyjny kwarcowy, zwirek filtracyjny, $rut tamany zeliwny i staliwny, $rut ciety z drutu, elektrokorund itp.
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Wszystkie ww. materialy muszg mie¢ wtasno$ci techniczne okreslone przez producenta lub odpowiadajgce wymaganiom
odpowiednich aprobat technicznych bgdz PN.

Woda

Przy czyszczeniu zanieczyszczenh rozpuszczalnych w wodzie, czyszczeniu strumieniem wody oraz naktadaniu powtok z farb
wodorozcienczalnych nalezy wykorzystywa¢ wode odpowiadajgcg wymaganiom normy PN-EN 1008:2004 ,Woda zarobowa
do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z proceséw produkcji betonu”.

Bez badan laboratoryjnych moze byé stosowana tylko wodociggowa woda pitna.

3. SPRZET

Do wykonywania rob6t przeciwkorozyjnych nalezy stosowac:

- szczotki o sztywnym wiosiu lub druciane do czyszczenia podtoza,

- pistolety iglowe, szlifierki, szczotki druciane obrotowe,

- sprezarki powietrza i piaskarnie do czyszczenia metali,

- pedzle i wakki,

- urzadzenia do pneumatycznego lub hydrodynamicznego natrysku,

- mieszadta napedzane wiertarkg elektryczng,

- drabiny i rusztowania.
Przy doborze sprzetu i narzedzi nalezy uwzgledni¢é wymagania producenta wyrob6éw stosowanych do wykonania
zabezpieczen przeciwkorozyjnych.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE.

Transport materiatow do robét antykorozyjnych w oryginalnych opakowaniach nie wymaga specjalnych urzadzen i srodkow
transportu. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materiaty w sposob wykluczajacy uszkodzenie opakowan.
W przypadku duzych ilosci materialéw zalecane jest przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku oraz roztadunku
urzadzen mechanicznych.

Wyroby lakierowe nalezy pakowac, sktadowac i transportowa¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-89/B-81400 ,Wyroby
lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport" oraz warunkami okreslonymi przez producenta.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Wymagania dotycz ace podto zy
Ogdlne wymagania dotyczace przygotowania podtozy podane sg w PN-EN ISO 12944-4:2001.
Ochronny system malarski wymaga prawidtowego przygotowania powierzchni, ktore zalezy od jej stanu poczgtkowego i
koncowego.
Metody przygotowania powierzchni opisane sg w PN-EN 1SO 12944-4:2001. Przygotowanie powierzchni powinno zostaé
ocenione na podstawie wzrokowej oceny czystosci profilu powierzchni i czystosci chemicznej, z zastosowaniem metod
podanych w PN-EN I1SO 12944-4:2001.
5.2. Powierzchnie element6éw i konstrukcji stalowych przed malowaniem:
Powierzchnie elementéw stalowych wymagajg przed malowaniem odpowiedniego przygotowania, nie mogg byé:
- Zanieczyszczone smarami, olejami, thuszczami, solami, kwasami, alkaliami,
- Pokryte zgorzeling walcowniczg, rdzg, topnikami z procesu spawania i powtokami lakierowymi.
5.3. Przygotowanie powierzchni obejmuje:

- Oczyszczenie wstgpne, polegajace na: wyréwnaniu nieréwnosci, w tym usunigciu zadzioréw, zaokragleniu krawedzi,
wyréwnaniu spoin i nieréwnosci po spawaniu punktowym oraz wyrdwnaniu szczelin powstatych w miejscach taczenia
elementow,

- Oczyszczenie wlasciwe majgce na celu usunigcie rdzy, wilgoci, a takze innych zanieczyszczen oraz nadanie
podtozu odpowiedniej chropowato$ci.

5.4. Zalecane metody usuwania warstw i obcych zanie  czyszcze h powierzchni:

- Smardéw i oleju - poprzez czyszczenie wodg, parg, emulsja, rozpuszczalnikiem organicznym lub czyszczenie
alkaliczne,

- Zanieczyszczen rozpuszczalnych w wodzie np. soli - poprzez czyszczenie woda, parg lub czyszczenie alkaliczne,

- - Powlok lakierowych - poprzez usuwanie powtok za pomocg past rozpuszczalnikowych lub alkalicznych, obrébke
strumieniowo-$cierng na sucho badz mokro, czyszczenie strumieniem wody a takze omiatanie cierniwem
Ostateczny efekt przygotowania powierzchni tj. oczyszczenia jej do odpowiedniego stopnia czystosci zalezy od jej stopnia
skorodowania przed oczyszczeniem i zastosowanych metod czyszczenia.

Przy doborze stopnia przygotowania powierzchni i metody czyszczenia nalezy uwzgledniac:

- Wymagania producentow wyrobow malarskich,

- Przewidywang trwalo$¢ ochronnego systemu malarskiego,

- Kategorie korozyjnosci srodowiska, w ktérym bedzie uzytkowana konstrukcja (PN-EN ISO 12944-2:2001).
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Przygotowanie powierzchni do malowania powinno by¢ zgodne z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacii
technicznej.
O ile instrukcja producenta nie zawiera innych wymagan, to prace malarskie antykorozyjne nalezy przeprowadza¢ w
nastepujacych warunkach:

- Przy temperaturze malowanego podioza nie wyzszej niz 40°C, podtoze nie powinno by¢ réwniez nastonecznione,

- Przy braku zawilgocenia malowanej powierzchni opadami oraz kondensujgcg parg wodna,

- Przy temperaturze podtoza, co najmniej 0 3°C wyzszej od temperatury punktu rosy, a przy duzej chropowatosci
powierzchni o 7°C (wyznaczenie temperatury punktu rosy powinno by¢ zgodne z PN-EN 1SO 8502-4:2000).

- Najlepszg jako$é powtoki uzyskuje sie w temperaturze otoczenia w granicach 15-25°C, przy wilgotnosci wzglednej
otaczajgcej atmosfery 18%.
Elementy konstrukcyjne ze $wiezo naniesiong powlokg malarska, o ile jest to mozliwe, nie powinny byé poddane
bezposrednio dziataniu promieni stonecznych oraz powietrza zanieczyszczonego zwigzkami chemicznymi.
Przeznaczone do malowania powierzchnie powinny byé w bezpieczny sposdb dostepne i dobrze o$wietlone.

5.5. Malowanie:

Malowanie elementdw stalowych przeprowadza¢ zgodnie z PN-EN ISO 12944-7:2001 (malowanie przeciwkorozyjne).
Zaleca sie wykona¢ gruntowanie nie pézniej niz 6 godzin po oczyszczeniu elementdw. Elementy oczyszczone do chwili
rozpoczecia malowania nalezy zabezpieczy¢ przed wplywami atmosferycznymi. Gruntowanie nalezy wykonywaé w
temperaturze od 15 do 25°C. Nie dopuszcza sie gruntowania na wolnym powietrzu w czasie deszczu lub mgty.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Bezposrednio przed i podczas naktadania wyroby lakierowe powinny by¢ sprawdzane pod wzgledem:
- Zgodnosci etykiety opakowania z opisem produktu w dokumentacji,
- Braku kozuszenia,
- Braku nieodwracalnego osadzania sie pigmentow,
- Braku trwalego, nie dajgcego sie wymiesza¢ osadu
- Mozliwosci ich zastosowania w danych warunkach wykonywania rob6t przeciwkorozyjnych,
- Terminéw przydatnosci do uzycia podanych na opakowaniach.

Badania w czasie robot
Badania w czasie robét polegajg na sprawdzaniu zgodnosci wykonywanych rob6t przeciwkorozyjnych z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjg techniczng zabezpieczenia antykorozyjnego, opracowang dla realizowanego przedmiotu
zamowienia, i kartami technicznymi wyrobow lub instrukcjami producentéw. Badania te w szczegdlnosci powinny dotyczy¢:
- Kontroli procesu oczyszczania powierzchni,
- Kontroli warunkéw wykonywania powtok,
- Kontroli procesu naktadania powtok.

Kontrola procesu oczyszczania powierzchni
Przy kontroli jako$ci procesu oczyszczenia powierzchni nalezy:

- Zapozna¢ si¢ ze stanem powierzchni do oczyszczenia w celu stwierdzenia stanu wyjéciowego podioza i
zanieczyszczen, zgodnie z PN-ISO 8501-1:1996,

- Kontrolowaé¢ parametry stosowanej metody oczyszczania i prace urzgdzen,

- Ewentualnie uzupeni¢ technologie o proces odtluszczania zattuszczen powstatych podczas przygotowania
powierzchni,

Kontrola warunkéw wykonywania powtok
Kontrola warunkéw wykonywania powtok powinna obejmowac okreslenie:
- temperatury powietrza,
- temperatury podioza,
- wilgotno$ci wzglednej powietrza,
- temperatury punktu rosy.
Parametry te nalezy kontrolowaé zgodnie z PN-EN ISO 8502-4:2000. Wyniki badan nalezy zapisywa¢ w dzienniku budowy.

Kontrola procesu malowania obejmuije:

- Sprawdzenie przygotowania farby: wymieszania sktadnikdw, przestrzegania czasu przydatnosci do stosowania farb
dwusktadnikowych,

- Sprawdzenie przygotowania podioza przed natozeniem pierwszej warstwy farby,

- Sprawdzenie grubosci pierwszej warstwy farby na sucho po zagruntowaniu elementdw,

- Zgodno$ci odstepu czasu nakladania kolejnych warstw zgodnie z instrukcjg stosowania farby, norma lub kartg
techniczng wyrobu,

- Ocene stanu wymalowania po natozeniu warstw gruntujgcych i po malowaniu nawierzchniowym. Stan powtoki
ocenia sig nieuzbrojonym okiem przy $wietle dziennym lub sztucznym o mocy 100 W z odlegtosci 30-40 cm. Swiezo
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naniesiona lub nie wyschnigta powloka malarska nie powinna wykazywa¢ wtracen ciat obcych, kraterow, zaciekow,
niedomalowan,

- Ocene grubosci poszczeg6lnych warstw (celem eliminacji niedopuszczalnych wad takich jak: za mata grubosé
powtok, duze zacieki, suchy natrysk, specherzenie, kraterowanie, cofanie wymalowania, uktucia igtg, itp.). Wyniki badan
nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Powierzchnie elementéw stalowych dla uproszczenia obmierza sie w metrach kwadratowych ich rzutu na ptaszczyzne i
przelicza na powierzchnie petne przez zastosowanie wspoétczynnika 0,6.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robdt zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu
Przy robotach zwigzanych z wykonywaniem powtok przeciwkorozyjnych elementem ulegajgcym zakryciu sg podtoza. Odbior
podtozy musi by¢ dokonany przed rozpoczeciem naktadania powtok.

8.2. Odbidr cz esciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robét. Odbioru czesciowego rob6t dokonuje sie dla
zakresu okreslonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usuniecie przed
odbiorem koncowym.

8.3. Odbior ostateczny (ko ncowy)

Odbidr koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci i
zgodno$ci z dokumentacjg projektowa.
Odbidr ostateczny przeprowadza komisja powotana przez zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.
Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okreslaé umowa. Wykonawca rob6t obowigzany jest
przedtozy¢ komisji nastepujgce dokumenty:

- Dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét,

- Szczegotowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robot,

- Dziennik budowy i ksigzki obmiardw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych robét, protokoty kontroli
spisywane w trakcie wykonywania prac,

- Dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych materiatow i wyrobow
budowlanych,

- Protokoly odbioru elementéw i konstrukcji stalowych, powlok wykonanych w wytworni oraz protokoty odbioru
przygotowanych powierzchni i powtok wykonywanych w krytycznych etapach

- Protokoty odbioréw czesciowych,

- Karty techniczne wyrobow lub instrukcje producentéw dotyczgce zastosowanych materiatow,

- Wyniki badan laboratoryjnych i ekspertyz.
W toku odbioru komisja obowigzana jest zapozna¢ sie przediozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania zgodnie z
wytycznymi podanymi w niniejszej ST, poréwnac je z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowe;.
Roboty przeciwkorozyjne powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne, a dostarczone przez
wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym.

- Jezeli chociazby jeden wynik badan byt negatywny zabezpieczenie przeciwkorozyjne nie powinno byé odebrane.

- Jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownika itrwatosci zabezpieczenia
przeciwkorozyjnego zamawiajgcy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru koficowego z jednoczesnym obnizeniem
wartosci wynagrodzenia w stosunku do ustaleh umownych.

8.4. Odbior po uptywie okresu r  ekojmi i gwarancji
Celem odbioru po okresie rekojmi i gwarancji jest ocena stanu zabezpieczenia przeciwkorozyjnego po uzytkowaniu w tym
okresie oraz ocena wykonywanych w tym okresie ewentualnych robo6t poprawkowych, zwigzanych z usuwaniem
zgtoszonych wad.
Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej powtok zabezpieczajgcych
przed korozja, z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. Odbior ostateczny (koncowy).
Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest podstawg do zwrotu kaucji gwarancyjnej, negatywny do dokonania potrgcen
wynikajgcych z obnizonej jakosci robot.
Przed uplywem okresu gwarancyjnego zamawiajgcy powinien zgtosi¢ wykonawcy wszystkie zauwazone wady w
wykonanych robotach przeciwkorozyjnych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie dla wszystkich rob6t — Zgodnie z harmonogramem opracowanym przez Wykonawce i zatwierdzonym przez

Inwestora.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-EN 12500:2002

Klasyfikacja, okreslanie i ocena korozyjnosci atmosfery.

PN-EN ISO 2409:1999
PN-EN ISO 2808:2000
PN-EN ISO 4624:2004

Farby i lakiery. Metoda siatki nacie¢.
Farby i lakiery. Oznaczanie grubosci powtoki.
Farby i lakiery. Proba odrywania do oceny przyczepnosci.

Ochrona materiatéw metalowych przed korozjg. Ryzyko korozji w warunkach atmosferycznych.

PN-EN ISO 8502-2:2000 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktéw. Badania

stuzgce do oceny czystosci powierzchni. Laboratoryjne oznaczanie chlorkéw na oczyszczonych powierzchniach.

PN-EN ISO 8502-3:2000 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktéw. Badania
stuzgce do oceny czystosci powierzchni. Ocena pozostatosci kurzu na powierzchniach stalowych przygotowanych do
malowania (metoda z tasmg samoprzylepna).
PN-EN ISO 8502-4:2000 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktéw. Badania
stuzace do oceny czystosci powierzchni. Wytyczne dotyczgce oceny prawdopodobienstwa kondensaciji pary wodnej przed

naktadaniem farby.

PN-EN ISO 12944-1:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomoca ochronnych systemoéw
malarskich. Cze$¢ 1: Ogdine wprowadzenie.
PN-EN ISO 12944-2:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych systemow
malarskich. Czg$c¢ 2: Klasyfikacja Srodowisk.
PN-EN ISO 12944-3:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych systemow
malarskich. Czes$¢ 3: Zasady projektowania.
PN-EN ISO 12944-4:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych systemow
malarskich. Cze$¢ 4: Rodzaje powierzchni i sposoby przygotowania powierzchni.
PN-EN ISO 12944-5:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomoca ochronnych systemoéw
malarskich. Cze$¢ 5: Ochronne systemy malarskie.
PN-EN ISO 12944-6:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomoca ochronnych systemoéw
malarskich. Cze$¢ 6: Laboratoryjne metody badan wiasciwosci.
PN-EN ISO 12944-7:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomoca ochronnych systemoéw
malarskich. Cze$¢ 7: Wykonywanie i nadzor prac malarskich.
PN-EN SO 12944-8:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych systemow
malarskich. Cze$¢ 8: Opracowanie dokumentacji dotyczgcej nowych prac i renowaciji.
Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktow.

PN-ISO 8501-1:1996
Wzrokowa ocena czystosci powierzchni. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczony podtozy

stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunieciu wcze$niej natozonych powtok.

PN-1SO 8501-1:1996/Ap1:2002

Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktow.

Wzrokowa ocena czystosci powierzchni. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych podtozy
stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych powtok.

PN-B-81901:2002
PN-B-81906:2003
PN-B-81907:2003

Farby olejne i alkidowe.

Wodorozcienczalne farby i impregnaty do gruntowania.
Wodorozcienczalne farby nawierzchniowe.

Inne dokumenty i instrukcje
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych (tom |, cze$¢ 3) Arkady, Warszawa 1990 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych ITB czes¢ C: Zabezpieczenia i izolacje. Zeszyt 3:
Zabezpieczenia przeciwkorozyjne. Warszawa 2004 r.




